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“We can only see a 
short distance ahead, 
but we can see plenty 

there that needs 
to be done.” 

A.M. Turing

P R E F ~ 
AC E

Last March, in the municipality of Peccioli in Tuscany, the first robotic 
shopping carts were taken into service. The carts go straight to the 
shops’ entrances and then reach autonomously the houses of the people 
who made the purchases. In May, at the Gran Caffè di Rapallo, which 
Hemingway was known to frequent, the first two robotic waiters in 
Liguria and Italy were officially put into service. While in Ravello, during 
the summer, a robot took turns with Maestro Massimiliano Carlini in 
conducting the Instrumental Ensemble of the historic Salerno State 
Conservatoire ‘Giuseppe Martucci’. 

Robots and automatons become part of everyday life, more and more 
present in housework, recreation or care. Their presence is already 
a consolidated reality in many contexts, as in that of surgical robots 
that improve the quality of procedures, helping patients to recover 
more quickly. In Italy, robotic surgery is already used in thousands of 
procedures per year. The automatic carts for the transport of goods 
and food, active 24 hours a day, every day, in many hospitals, logistics 
centres and in industry, are a further proof.

Worldwide, the robot market has reached a value of 16.5 billion dollars; 
in 2018 alone, 422,000 robots were shipped worldwide, with a 6% 
increase compared to the previous year.  
The Italian industry ranks sixth in the world in terms of total stock of 
installed industrial robots (69,142 units in 2018)1 , with China, Japan, 
South Korea, United States and Germany ahead. The 2015-2017 period 
has seen an increased use of robots, also due to the super-amortisation 

1 IFR, World Robotics 2019
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Lo scorso marzo nel comune di Peccioli in Toscana hanno preso servizio i 
primi carrelli della spesa robotici, che arrivano direttamente all’ingresso 
dei negozi per poi raggiungere in maniera autonoma le case dei cittadini 
che hanno fatto acquisti. A maggio presso il Gran Caffè di Rapallo, dove 
spesso si fermava Hemingway, sono ufficialmente entrati in servizio 
i primi due camerieri robot della Liguria e d’Italia. Mentre a Ravello, 
durante l’estate, un robot si è alternato con il Maestro Massimiliano 
Carlini nella direzione dell’Ensemble Strumentale dello storico 
Conservatorio “Giuseppe Martucci” di Salerno. 

Robot e automi entrano nella vita di tutti i giorni, sempre più presenti 
nelle attività di pulizia domestica, in quelle ludiche o nei servizi di 
assistenza. In molti contesti la loro presenza è già una realtà consolidata, 
come nel caso dei robot chirurgici che permettono di migliorare la 
qualità degli interventi, favorendo una ripresa più rapida dei pazienti: 
in Italia la chirurgia robotica è già utilizzata in migliaia e migliaia di 
interventi all’anno. I carrelli automatici per il trasporto di merci e vivande, 
attivi 24 ore al giorno, tutti i giorni, in molti ospedali, centri logistici e 
nell’industria, sono un’altra conferma.

A livello mondiale il mercato dei robot ha raggiunto il valore di 16,5 
miliardi di dollari, solo nel 2018 sono state consegnate 422.000 unità 
in tutto il mondo, con un aumento del 6% rispetto all’anno precedente. 
L’industria italiana è sesta a livello mondiale per stock complessivo di 
robot industriali installati (69.142 unità nel 2018)1, preceduta soltanto da 
Cina, Giappone, Corea del Sud, Stati Uniti e Germania. Una presenza 

1 IFR, World Robotics 2019

“Possiamo vedere 
nel futuro solo per 

un piccolo tratto, 
ma possiamo pure 

vedere che in questo 
piccolo tratto c’è 

molto da fare.” 

A.M. Turing
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incentives on the purchase of new machinery: +48% in food; +27% in 
fashion; +21% in wood-furniture; +23% in metalworking2 . In production, 
the Italian robotics supply chain counts 104,000 companies, which have 
grown by 10% in five years, employing a total of 429,000 people (+17% 
in five years). The first province is Milan with about 12,000 companies 
and 110,000 employees; then Rome with 11,000 companies and 63,000 
employees; followed by Naples with 5,000 companies and 13,000 
employees, and Turin with 5,000 companies and 25,000 employees. 
Brescia, Padua, Bari, Bologna, Florence, Monza and Brianza, Bergamo 
and Salerno3follow with about 2,000 companies. There are realities such 
as that of the packaging valley, which boasts the highest concentration 
of manufacturers of packaging machines, with a total turnover of 7,6 
billion euros in 20184 (1,5 billion of which from IMA – Industrie Macchine 
Automatiche – alone). 

The 100 Innovation Stories Report, promoted by Enel and Symbola 
Foundation in cooperation with UCIMU Foundation, is now in its fourth 
edition, after having studied innovation in the renewable energy, 
circular economy and e-mobility supply chains, delves into robotics 
and automation, another sector of national excellence, deeply rooted 
in our country. Five hundred years ago the first project in history for a 
humanoid robot, designed by Leonardo Da Vinci, was completed. His 
mechanical knight, which we do not know as to whether it was ever 
made, must have been composed of a series of cogs that Leonardo 
pinned down on various pages, some of which were, and still are, to 

2 Fondazione Symbola – Unioncamere – Fondazione Edison, I.T.A.L.I.A. - 2019 Report, 
elaboration by Fondazione Edison based on International Federation of Robotics data.
3 Data source: elaboration of the Milan Chamber of Commerce Monza Brianza Lodi
4 Data source: Ucima
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in forte crescita nel triennio 2015-2017, anche grazie agli incentivi 
del superammortamento sull’acquisto di nuovi macchinari: +48% 
nell’alimentare; +27% nella moda; +21% nel legno-arredo; +23% nella 
metalmeccanica2 . Mentre nella produzione, la filiera della robotica 
italiana conta ben 104 mila imprese, cresciute del 10% in cinque anni, 
con un totale di 429 mila addetti (+17% in cinque anni). Prima provincia 
è Milano con circa 12 mila imprese e 110 mila addetti, poi Roma con 
11 mila imprese e 63 mila addetti, Napoli con 5 mila imprese e 13 mila 
addetti, Torino con 5 mila imprese e 25 mila addetti. Seguono con circa 2 
mila imprese Brescia, Padova, Bari, Bologna, Firenze, Monza e Brianza, 
Bergamo e Salerno3 . In questa filiera troviamo realtà produttive come 
quella della packaging valley in cui si rileva la più alta concentrazione 
al mondo di costruttori di macchine per il packaging, per un valore 
complessivo dei fatturati pari a 7,6 miliardi di euro nel 20184 (di cui circa 
1,5 dalla sola IMA – Industrie Macchine Automatiche). 

Il presente Rapporto 100 innovation stories promosso da Enel e 
Fondazione Symbola, in collaborazione con Fondazione UCIMU, arrivato 
alla sua quarta edizione dopo aver indagato l’innovazione nelle filiere 
delle energie rinnovabili, dell’economia circolare e dell’e-mobility, 
approfondisce la conoscenza di un comparto di eccellenza nazionale, 
quello della robotica e dell’automazione. Un settore che ha nel nostro 
Paese radici antiche. Basti pensare che il primo progetto completo per un 
robot umanoide fu disegnato cinquecento anni fa da Leonardo Da Vinci. Il 
suo cavaliere meccanico, che non sappiamo se fu mai realizzato, doveva 

2 Fondazione Symbola – Unioncamere – Fondazione Edison, I.T.A.L.I.A. - Rapporto 2019, 
elaborazione Fondazione Edison su dati International Federation of Robotics
3 Fonte dati elaborazione della Camera di Commercio di Milano Monza Brianza Lodi
4 Fonte dati Ucima
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understand. Leonardo’s mechanical knight could probably move its arms, 
looking like an armoured soldier. Later on, during the 18th century, other 
inventors worked on automatons or self-propelled mechanisms. At the 
time, it was more about machines made to entertain and impress the 
observer; it had nothing to do with the robots that in the middle of last 
century began to populate the factories. Franco Sartorio, an Italian, was 
behind the birth of mechatronics. He was a pioneer of the combination 
of mechanics and electronics and in the 1960s he founded the Digital 
Electronic Automation (DEA) in Moncalieri (TO), where the Measuring 
Machine was produced; a device for dimensional measurements that 
“conquered” the world. Robots appeared in the Italian industry in the 
1970s, when Fiat introduced Robogate to its plants: a robotic system for 
assembling car bodies, developed by the Turin-based COMAU, one of the 
most famous robotics companies in the world. SIRI, the Italian Robotics 
and Automation Association, the second association in the world in order 
of time (the first one was in Japan), was founded in Italy in 1975, twelve 
years before the foundation of the international federation. 

The excellence of Italian scientific research in the field of robotics 
is recognised throughout the world, albeit too little in Italy. In 2015, 
Barbara Mazzolai and Cecilia Laschi, two of the world’s leading experts 
in robotics, were included in the ranking of “25 women in robotics you 
need to know about” by RoboHub, the largest international scientific 
community. Both of these women were inspired by nature in creating 
innovative robots. Barbara Mazzolai, director of the Center for Micro-
BioRobotics of the Italian Institute of Technology (IIT) in Pontedera 
(PI), has created Plantoide, a robot that mimics the behavior of plants; 
Cecilia Laschi, Professor of Industrial Bioengineering at the Biorobotics 
Institute of BioRobotics of the Sant’Anna School of Advanced Studies, 
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essere composto da una serie di ingranaggi che Leonardo appuntò in 
vari fogli, a volte di difficile interpretazione. Probabilmente l’automa 
poteva muovere le braccia e aveva l’aspetto di un soldato con armatura. 
In seguito, nel corso del ‘700 altri inventori si ingegnarono per realizzare 
automi o meccanismi semoventi. Si trattava di macchine realizzate per 
divertire e stupire l’osservatore: niente a che vedere con i robot che a 
metà del secolo scorso hanno cominciato a popolare le fabbriche. A un 
italiano, l’ing. Franco Sartorio, si deve la nascita della meccatronica. 
Pioniere dell’unione tra meccanica ed elettronica, negli anni ‘60 fondò la 
Dea a Moncalieri (TO) da cui uscì la Macchina di misura: un dispositivo 
per misure dimensionali che conquistò il mondo. Nell’industria italiana, i 
robot fanno la loro comparsa in maniera considerevole intorno agli anni 
Settanta, quando la Fiat introdusse nei suoi stabilimenti Robogate: un 
sistema robotico per l’assemblaggio delle scocche delle auto, sviluppato 
dalla torinese COMAU, tra le più note aziende di robotica al mondo. 
Sempre in Italia, nel 1975, nacque SIRI, l’associazione dedicata alla 
robotica industriale, la seconda al mondo dopo quella giapponese, dodici 
anni prima che nascesse la federazione internazionale. 

L’eccellenza della nostra ricerca scientifica in campo robotico è 
riconosciuta in tutto il mondo, sebbene troppo poco in Italia. Sono 
italiane due tra le maggiori esperte al mondo di robotica, Barbara 
Mazzolai e Cecilia Laschi, inserite nel 2015 tra le 25 donne geniali 
nella classifica stilata da RoboHub, la maggiore comunità scientifica 
internazionale formata da esperti in materia. Entrambe si sono ispirate 
alla natura per dare vita a robot innovativi: la prima, direttrice del 
Centro per la Micro-BioRobotica dell’Istituto Italiano di Tecnologia 
(IIT) a Pontedera (PI) ha ideato Plantoide, il robot che riproduce il 
comportamento delle piante; la seconda, Professore Ordinario di 
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is one of the pioneers of soft robotics, a branch of robotics dedicated to 
the development of machines with soft and deformable surfaces, which 
created the octopus robot that, with its dexterity, offers unprecedented 
possibilities of use. The European Commission recently chose the Pisa-
based institute as the head of the first EU network of laboratories entirely 
dedicated to this field. Italian robotics reaches also the infinite space: 
several technologies made in Italy were installed on the NASA InSight 
robotic lander that touched down on Mars in 2018 and on those that in 
2020 will be used in the ExoMars mission to study the Martian soil, such 
as the Larri (Laser Retro-Reflector for InSight) retroreflective semi-sphere 
which will provide the position of the lander on Mars’ surface, developed 
by the National Institute for Nuclear Physics (INFN) with the support of 
the Italian Space Agency (ASI). 

However, robotics in Italy crosses the boundaries of research centres 
and businesses, becoming a culture and a widespread passion. Many 
institutes teach robotics, not only on a theoretical level, enabling young 
people to deal directly with programming of machines and to challenge 
each other through competitions specifically designed for them, in 
which schools from all over the peninsula participate. The interest in 
the field is so widespread among students that Italy is the only country 
in the world to have its own national Zero Robotics Championship. It 
is an international competition in aerospace robotics, which involves 
the programming and management of remote-controlled robotic mini-
satellites, assembled by MIT and located on board the International 
Space Station. The competition, which is internationally promoted by 
NASA, ESA, MIT and other important aerospace research centres, is 
coordinated by Polytechnic University of Turin, ASI, University of Padua, 
Rete Robotica a Scuola and the Regional Scholastic Office of Piedmont. 
Not by chance, the 2018/2019 World Championship finals was won by two 
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Bioingegneria Industriale all’Istituto di BioRobotica della Scuola 
Universitaria Superiore Sant’Anna di Pisa, è tra i pionieri della robotica 
soft, branca della robotica dedicata allo sviluppo di macchine con 
superfici soffici e deformabili, creatrice del robot polpo che, con la 
sua destrezza, apre a inedite possibilità di utilizzo. Recentemente la 
Commissione Europea ha scelto proprio l’istituto di Pisa a capo del primo 
network UE di laboratori interamente dedicato a questa disciplina. La 
robotica italiana arriva anche nello spazio: sono made in Italy diverse 
tecnologie utilizzate sulla sonda robotica della Nasa InSight sbarcata 
su Marte nel 2018 e su quelle che nel 2020 saranno utilizzate nella 
missione ExoMars per lo studio del terreno marziano, come la semisfera 
catarifrangente Larri (Laser Retro-Reflector for InSight) che fornirà la 
posizione del lander sulla superficie di Marte, sviluppata dall’Istituto 
Nazionale di Fisica Nucleare (INFN) con il supporto dell’Agenzia Spaziale 
Italiana (ASI). 

Ma la robotica in Italia valica i confini dei centri di ricerca e delle imprese, 
diventando cultura e passione diffusa. Sono molti gli istituti in cui si 
insegna robotica, non soltanto a livello teorico, consentendo ai ragazzi di 
confrontarsi direttamente con la reale programmazione delle macchine 
e di sfidarsi attraverso competizioni loro dedicate, a cui partecipano 
scuole da tutta la Penisola. L’interesse per la materia è così diffuso tra 
gli studenti che l’Italia, unico Paese al mondo, ha un proprio campionato 
nazionale di Zero Robotics. Si tratta di una competizione internazionale 
di robotica aerospaziale, che prevede la programmazione e la gestione 
di minisatelliti robot comandati a distanza, realizzati dal MIT e collocati a 
bordo della Stazione Spaziale Internazionale. La competizione, promossa 
a livello internazionale da NASA, ESA, MIT e altre importanti realtà 
della ricerca aerospaziale, in Italia è coordinata da Politecnico di Torino, 
ASI, Università degli Studi di Padova, Rete Robotica a Scuola e Ufficio 
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Italian teams, the IIS Avogadro of Vercelli with its Liceo Scientifico and 
the Liceo Scientifico F. Cecioni of Livorno, ranked respectively first and 
second in alliance with U.S. teams.  
Recently, the students of the Istituto di Istruzione Superiore Fortunio 
Liceti in Rapallo were awarded a prestigious second place at the First 
Global Challenge of Robotics in Dubai.

Italy has also proved to be ahead in the robotic design field, with the aim 
of improving the comfort of the interaction between robots and people, 
as in the case of the robotic hand - Hannes. The prosthesis was designed 
by Rehab Technologies IIT - Inail Lab of Genova in collaboration with 
designers Lorenzo De Bartolomeis, Gabriele Diamanti and Filippo Poli 
(ddp studio) and was awarded by the Association for Industrial Design 
with the National Prize for Innovation “ADI Design Index 2018”. 
Moreover, the collaboration between the Higher Institute for Artistic 
Industries (ISIA) of Florence and the Sant’Anna School of Advanced 
Studies in Pisa was created to develop projects in that direction. Design 
and ergonomics also come into play in the creation of exoskeletons 
and other robotic devices that in the future will support human work 
by improving efficiency and reducing the risk of accidents and injuries, 
allowing workers to perform less risky activities being more focused on 
management or product customisation. 

Robotics studies deal also with human and artificial intelligence and also 
in this field there is a strong commitment of our country, which has been 
at the forefront for many years. In 2014, Italy hosted the first international 
conference on robotics (a term coined in 1942 by the scientist and science 
fiction writer Isaac Asimov) about the implications of the interaction 
between algorithms, robots and humans, and to promote and encourage 
the development of robotics for the well-being of individuals and society 
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Scolastico Regionale per il Piemonte. Non è un caso che la finale del 
campionato mondiale 2018/2019 sia stata vinta da squadre italiane, l’IIS 
Avogadro di Vercelli con il suo Liceo Scientifico e il Liceo Scientifico F. 
Cecioni di Livorno, arrivate rispettivamente prima e seconda in alleanza 
con squadre statunitensi. Recentemente gli studenti dell’Istituto di 
Istruzione Superiore Fortunio Liceti di Rapallo hanno invece raggiunto un 
prestigioso secondo posto al First Global Challenge di Robotica a Dubai.

Altro tema sul quale l’Italia si è dimostrata avanti è quello del design, con 
l’obiettivo di rendere più confortevole l’interazione tra robot ed esseri 
umani. Come nel caso della mano robotica Hannes: la protesi realizzata 
dal Rehab Technologies IIT – Inail Lab di Genova in collaborazione con 
i designer Lorenzo De Bartolomeis, Gabriele Diamanti e Filippo Poli 
(ddp studio) e premiata dall’Associazione per il Disegno Industriale 
con il Premio nazionale per l’innovazione “ADI Design Index 2018”. E la 
collaborazione tra l’Istituto Superiore per le Industrie Artistiche (ISIA) 
di Firenze e la Scuola Superiore Sant’Anna di Pisa è nata proprio per 
sviluppare progetti in questa direzione. Design ed ergonomia entrano 
in gioco anche nella creazione di esoscheletri e altri dispositivi robotici 
che nel futuro supporteranno il lavoro umano rendendolo più efficiente e 
diminuendo il rischio di incidenti e infortuni, consentendo agli operatori 
di svolgere attività meno rischiose e per lo più gestionali o legate alla 
personalizzazione dei prodotti. 

In questo spazio di mezzo tra intelligenza umana e intelligenza artificiale 
si collocano gli studi di roboetica e anche qui si rileva un impegno del 
nostro Paese, da molti anni in prima linea. L’Italia infatti già nel 2014 ha 
ospitato il primo congresso internazionale di roboetica (termine coniato 
nel 1942 dallo scienziato e scrittore di fantascienza Isaac Asimov) sulle 
implicazioni dell’interazione tra algoritmi, robot e umani, oltre che per 
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at large. The researches also include the progressive reduction of low-
skilled and arduous jobs in favor of an increase in high-skilled jobs, even 
if completely new and creative. 

This is the country pictured by Enel and the Symbola Foundation in 
this fourth report on Made in Italy innovation, from domestic robots to 
space rovers, from the major centres of international excellence to the 
passion for robotics that runs through the young Italian generations 
from the south to the north of Italy. A narrative that without demanding 
completeness - despite the well-known limitations and problems - 
tells about technologies that improve the quality of lives of citizens in 
hospitals as well as at home, ease the tasks of workers in factories and 
increase safety standards. These are important innovations for many 
sectors, from automotive to agri-food and logistics. 100 experiences 
that once again prove that if Italy makes Italy, it is able to overcome 
any challenge thanks to its ability to combine functionality, design and 
well-being. This is the product of a culture that - even during periods of 
technologically advanced challenges - never forgets the paramount role 
of research, creating a people-oriented economy and society. 

Francesco Starace       |       Ermete Realacci
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promuovere e incoraggiare lo sviluppo della robotica verso il benessere 
della società e della persona. Tra le tematiche oggetto di analisi e 
confronto, la riduzione progressiva di posti di lavoro poco qualificati e 
usuranti in favore di un aumento dei lavori altamente specializzati, anche 
del tutto nuovi e creativi. 

Dai robot domestici ai rover per lo spazio, dai grandi centri di eccellenza 
internazionale alla passione per la robotica che attraversa le giovani 
generazioni italiane dal sud al nord, questo è il Paese raccontato da 
Enel e Fondazione Symbola in questo quarto rapporto sull’innovazione 
made in Italy. Una narrazione, senza alcuna pretesa di esaustività, che – 
nonostante i limiti e i problemi che conosciamo – ci racconta tecnologie 
che miglioreranno la vita delle persone negli ospedali come nelle case, 
renderanno meno pesanti i lavori nelle fabbriche e aumenteranno 
gli standard di sicurezza. Innovazioni importanti per molti settori, 
dall’automotive all’agroalimentare, passando per la logistica. 100 
esperienze che ancora una volta testimoniano che se l’Italia fa l’Italia è 
in grado di vincere qualsiasi sfida, grazie alla sua capacità di far sintesi 
tra funzionalità, bellezza, benessere, figlia di una cultura che – anche 
nelle sfide tecnologiche più avanzate – non dimentica mai il significato 
della ricerca, che è quello di creare un’economia e una società a misura 
d’uomo. 

Francesco Starace       |       Ermete Realacci
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When it comes to emergencies, saving time is essential to saving 
lives. A drone can help. What if we transported blood with a 
drone? Andrea Cannas and Giuseppe Tortora started from this 
very question, asked almost with little thought and ended up 
developing a brilliant and beneficial idea. As a spin-off of the 
Sant’Anna School of Advanced Studies in Pisa, they founded 
a startup incubated at the Polo Tecnologico Navacchio (PI) 
developing a drone capable of independently transporting blood, 
blood products, medicines and equipment from one health care 
facility to another, with no time and weather limits, working even 
in wind or rain. 

It covers distances of up to 40 km and allows a time saving of up 
to 80% over short distances, more than 50% for longer journeys. 
It doesn’t need to be piloted because an app controls it: take-off, 
flight and landing are automated. The core of this flying robot 
is the smart capsule, designed to be resistant and durable, but 
also interchangeable, and especially to monitor the content in 
all stages of transport. The drone can carry up to 10 kg and is 
equipped with a parachute in the event of failure. In 2019 the first 
experimental transports were launched but in the future ABzero 
can also intervene in emergencies in difficult or dangerous 
areas.

ABZERO

H E A LT H
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Quando si tratta di emergenze, risparmiare minuti preziosi è 
fondamentale per salvare delle vite. E un drone può essere 
di aiuto. Se trasportassimo il sangue con un drone? Andrea 
Cannas e Giuseppe Tortora sono partiti da questa domanda, 
posta quasi senza pensarci, per sviluppare un’idea geniale e 
molto utile. Come spin-off della Scuola Superiore Sant’Anna 
di Pisa, hanno fondato una startup incubata presso il Polo 
Tecnologico Navacchio (PI) mettendo a punto un drone in grado 
di trasportare autonomamente sangue, emoderivati, medicinali 
e attrezzature da una struttura sanitaria ad un’altra, senza limiti 
di orario e di condizioni meteorologiche, funzionando anche in 
caso di vento o pioggia. 

Copre distanze fino a 40 km e consente una riduzione dei tempi 
fino all’80% su distanze brevi, oltre il 50% per tragitti più lunghi. 
Non c’è bisogno che qualcuno lo piloti perché si controlla da 
un’app: decollo, volo e atterraggio sono automatizzati. Il cuore 
di questo robot volante è la capsula smart, ideata per essere 
resistente e durevole, ma anche intercambiabile, e soprattutto 
per monitorare il contenuto in tutte le fasi del trasporto. Il 
drone può trasportare fino a 10 kg ed è dotato di un paracadute 
in caso di avaria. Nel 2019 sono stati avviati i primi trasporti 
sperimentali ma in futuro ABzero potrà intervenire anche in 
situazioni di emergenza in luoghi difficili o pericolosi. 
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Some build robots, and some incorporate them. The specificity 
of the machines doesn’t lie in their structure but in what they 
can do with the tools they have. Knowing how to interpret the 
needs of the company and develop ad hoc products is what 
Alumotion has been doing for twenty years, working to create 
robotic systems that are particularly useful for moving objects. 
Youring is the device designed by the company from Cernusco 
Sul Naviglio (MI) to increase the safety of collaborative robots, 
those designed to work alongside man. 

Youring is integrated into the robot and is equipped with a 
programmable ring light via an app that turns on, off and emits 
specific sounds to pass information. For example, if the left 
part of the ring is turned on, it means that the robot is moving 
in that direction; if the LED is intermittent, it invites the user to 
change the arm settings. The Freedrive button allows the user 
to set particular colours that correspond to specific behaviours, 
while YouTeach function saves workpoints by moving the robot 
directly; this way the machine is “taught” the path that will have 
to be replicated immediately afterwards, by merely pressing a 
button at each workpoint.

ALU~
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C’è chi costruisce robot, e chi li integra. La specificità delle 
macchine infatti non sta nella loro struttura ma in quello che 
possono fare attraverso gli strumenti di cui sono dotate. Saper 
interpretare le esigenze dell’impresa e sviluppare prodotti ad 
hoc è quello che Alumotion fa da venti anni, lavorando per 
realizzare sistemi robotici utili in particolare a movimentare 
oggetti. Youring è il dispositivo progettato dall’azienda di 
Cernusco sul Naviglio (MI) per aumentare la sicurezza dei robot 
collaborativi, quelli pensati per lavorare al fianco dell’uomo. 

Come suggerisce il suo nome, Youring si integra nel robot ed 
è dotato di un anello luminoso programmabile via app che 
accendendosi, spegnendosi ed emettendo determinati suoni 
comunica informazioni all’operatore che lo utilizza. Ad esempio, 
se si illumina la parte sinistra dell’anello, vuol dire che il robot 
si sta muovendo in quella direzione; se il led è intermittente, 
ci invita a cambiare le impostazioni del braccio per un’azione 
ottimale. Con il tasto Freedrive, l’operatore può impostare 
particolari colori che corrispondano a comportamenti specifici, 
mentre con la funzione YouTeach si possono salvare punti di 
lavoro direttamente muovendo il robot: in questo modo si 
“insegna” alla macchina il percorso che subito dopo dovrà 
replicare, semplicemente premendo un pulsante ad ogni punto 
toccato.
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Just as the Argonauts, they are young and adventurous, but their 
ships sail through Space. They are the engineers of Argotec, a 
Turin-based SME that has conquered the aerospace sector thanks 
to the innovative skills of its 50 employees at an average age of 
30 years. Founded in 2008, the company has obtained from ASI 
the coordination of all the Italian experiments carried out on the 
International Space Station. After building the Space Food Lab 
for food studies and even bringing espresso coffee to astronauts, 
Argotech announced its participation in LICIACube, a project 
for the development of a small satellite that will document the 
impact of an American spacecraft on the asteroid Didymos. 

In 2018 the company collaborated with COMAU in the 
development of a new system for testing the functionality 
of nanosatellites. Usually, the tests are carried out through 
simulations and numerical analyses difficult to read. Argotec has 
created ATENA (Advanced Testing Emulator for Nanosatellite 
Arm), a system that allows getting a visual representation of the 
behaviour of the satellite through a robotic arm. The satellite 
is hooked to the robotic arm that simulates its movements 
by measuring mechanical responses and communication 
performances of the components. The result is a very realistic 
image of the satellite’s behaviour in orbit, as well as the 
possibility of evaluating even complex situations such as the 
tethering of multiple satellites.

20
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Come gli Argonauti sono giovani e avventurosi, ma le loro navi 
solcano lo Spazio. Sono gli ingegneri di Argotec, pmi torinese 
che ha scalato il settore aerospaziale grazie alla capacità 
innovativa dei suoi 50 operatori con età media 30 anni. Nata nel 
2008, l’azienda ha ottenuto dall’ASI il coordinamento di tutti gli 
esperimenti italiani svolti sulla Stazione Spaziale Internazionale.
Dopo aver costruito lo Space Food Lab per lo studio di alimenti 
e aver portato persino il caffè espresso agli astronauti, di 
recente ha annunciato la partecipazione a LICIACube, progetto 
per lo sviluppo di un piccolo satellite che documenterà l’impatto 
di una sonda americana contro l’asteroide Didymos. 

Nel 2018 ha collaborato con COMAU al fine di realizzare un 
nuovo sistema per testare le funzionalità dei nanosatelliti. 
Di solito i test si svolgono attraverso simulazioni e analisi 
numeriche difficili da interpretare. Argotec ha invece dato vita 
ad ATENA (Advanced Testing Emulator for Nanosatellite Arm), 
sistema che consente di ottenere una rappresentazione visiva 
del comportamento del satellite attraverso un braccio robotico. 
Il satellite viene agganciato al braccio robotico che ne simula 
i movimenti misurando risposte meccaniche e performance 
di comunicazione dei componenti. Si ha così un’immagine 
molto realistica del comportamento del satellite in orbita e 
la possibilità di valutare anche situazioni complesse come 
l’aggancio di più satelliti. 
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“Per aspera ad astra” is the expression used to denote that 
the desired destination can only be reached by overcoming 
obstacles and difficulties. PERASPERA is also the name of the 
project that since 2014 ASI - the Italian Space Agency - has been 
carrying out in collaboration with the European Space Agency 
and other partners. ASI, founded in 1988, based in Rome, is a 
public body supervised by MIUR, a world leader in space science 
and technology, particularly aimed at exploring the universe, 
monitoring the Earth from space and the construction and 
research activities of the International Space Station. 

The project, launched in 2014 as part of Horizon 2020, aims to 
draw up a roadmap for the activities of the Research Cluster for 
the development of robotic technologies to be used in future 
space missions, to create autonomous systems able to intervene 
in the construction and maintenance of satellites and bases on 
other planets. From sensors to algorithms, the goal is to develop 
existing technologies and to develop new ones through periodic 
tenders addressed to companies and research centres. One of 
the issues in the works is the maintenance of satellites to extend 
their life and delay their removal: robotic devices could in the 
future intervene on satellites to repair or remove them from orbit 
after use.

S T O R I A  N ° 4

“Per aspera ad astra” è la locuzione che si utilizza per indicare 
che la meta ambita è raggiungibile soltanto superando ostacoli 
e difficoltà. PERASPERA è anche il nome del progetto che dal 
2014 l’ASI - Agenzia Spaziale Italiana conduce in collaborazione 
con Agenzia Spaziale Europea e altri partner. L’ASI, fondata nel 
1988, con sede a Roma, è un ente pubblico vigilato dal MIUR, 
protagonista a livello mondiale della scienza e tecnologia 
spaziale, in particolare rivolta all’esplorazione dell’universo, 
al monitoraggio della Terra dallo spazio e alle attività di 
costruzione e ricerca della Stazione Spaziale Internazionale. 

Il progetto, avviato nel 2014 nell’ambito di Horizon 2020, ha 
l’obiettivo di tracciare una tabella di marcia per l’attività del 
Cluster di Ricerca mirato allo sviluppo di tecnologie robotiche 
da impiegarsi nelle future missioni spaziali, per realizzare 
sistemi autonomi in grado di intervenire nella costruzione e 
manutenzione di satelliti e di basi su altri pianeti. Dai sensori 
agli algoritmi si cerca – mediante bandi periodici rivolti a 
imprese e centri di ricerca – di sviluppare tecnologie esistenti 
e di metterne a punto di nuove. Un tema su cui si lavora è la 
manutenzione dei satelliti per allungarne la vita e ritardarne la 
rimozione: i dispositivi robotici potrebbero in futuro intervenire 
sui satelliti per ripararli o rimuoverli dall’orbita a fine utilizzo.
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We call them drones, but we should more correctly call them 
remotely piloted aircraft (RPA). They have now become everyday 
items, but their potential can be further implemented, especially 
when it comes to emergencies. Andrea Sala has always been a 
fan of flight systems. With a degree in mechanical engineering in 
his pocket, he founded Aslatech in Bologna, turning his passion 
into a job; to conceive and implement RPA. 

In 2017 the European project SHERPA was concluded, in which 
Aslatech participated under the coordination of the University 
of Bologna. The aim was to create a system of sky and ground 
drones capable of quickly locating people buried under the 
snow to support rescuers in their recovery. The system consists 
of three robotic elements that contribute to the research: 
patrolling hawks, small drones flying over the avalanche area, 
intelligent donkeys, land transport rovers and trained wasps, 
drones that photograph the area and capture the signals from 
the instruments that the climbers wear. Aslatech has created the 
quadcopter drone Sherpa, the protagonist of the experiment, 
which today is renewed with AirBorne, an international project to 
improve the previous prototype, make it industrially viable and 
effectively use this technology in mountain rescue.

S E C U R I T Y
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Comunemente li chiamiamo droni, ma più correttamente 
dovremmo definirli aeromobili a pilotaggio remoto (APR). Ormai 
sono diventati oggetti comuni ma le loro potenzialità possono 
essere ancora implementate, in particolare quando si parla di 
emergenze. Andrea Sala da sempre è un appassionato di sistemi 
di volo. Con una laurea in ingegneria meccanica in tasca, ha 
fondato a Bologna Aslatech trasformando la sua passione in un 
lavoro: concepire e realizzare APR. 

Nel 2017 si è concluso il progetto europeo SHERPA a cui 
Aslatech ha partecipato sotto il coordinamento dell’Università di 
Bologna. Obiettivo era realizzare un sistema di droni da cielo e 
da terra in grado di localizzare in breve tempo persone sepolte 
sotto la neve per supportare i soccorritori nel loro recupero. 
Il sistema si compone di tre elementi robotici che concorrono 
nella ricerca: patrolling hawks, piccoli droni che sorvolano l’area 
della valanga, intelligent donkeys, rover terrestri da trasporto 
e trained wasps, droni che fotografano la zona e registrano i 
segnali provenienti dagli strumenti che gli scalatori portano 
addosso. Aslatech ha realizzato il drone quadricottero Sherpa 
protagonista della sperimentazione, che oggi si rinnova con 
AirBorne, progetto internazionale per migliorare il precedente 
prototipo, renderlo industrializzabile ed utilizzare effettivamente 
questa tecnologia nel soccorso alpino.
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We are witnessing the shift to industry 4.0, but someone 
is already thinking about the next step. Since 2002 
AutomationWare has been designing and manufacturing 
actuators, components that transform energy into the physical 
movement of the machine. Based in Martellago (VE) and with 
a very young staff, in 2019 the company has opened a new 
production plant in Maerne (VE) and has started a program for 
the construction of a modular robotic platform to build cobots 
tailored to the application for which they are used. 

Not all cobots are required to handle heavy weights or move 
bulky objects. For this reason, AutomationWare has decided 
to create joints of different sizes and performances that can 
be combined to build “tailor-made” cobots. Precise and fast, 
these joints have a very advanced technology that also uses 
STMicroelectronics components. Thanks to the presence of 
microprocessors equipped with analogue and digital inputs, 
each joint can be connected to various external devices and host 
sensors and software that allow the cobot to respond logically 
to stimuli, avoiding the need to switch to an external computer, 
increasing efficiency and safety. The company collaborates 
with the Fraunhofer Institute of Bolzano for the realization of 
collaborative robotics in robot Operating Systems and the 
development of Machine Learning technologies.

S T O R I A  N ° 6
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Stiamo assistendo al passaggio verso l’industria 4.0, ma c’è 
già chi pensa al passo successivo. AutomationWare dal 2002 
progetta e realizza attuatori, componenti che trasformano 
l’energia in movimento fisico della macchina. Con sede a 
Martellago (VE) e con personale molto giovane, l’azienda nel 
2019 ha inaugurato un nuovo sito produttivo a Maerne (VE) e da 
qualche tempo ha avviato un programma per la realizzazione di 
una piattaforma robotica modulare, che consenta di realizzare 
cobot a misura dell’applicazione per cui si utilizzano.

Non tutti i cobot, infatti, devono manipolare grandi pesi o 
spostare oggetti ingombranti. Per questo AutomationWare ha 
pensato di realizzare giunti di misure e prestazioni diverse che 
si possano combinare per costruire cobot “sartoriali”. Precisi e 
veloci, questi giunti hanno in più un’elettronica molto avanzata 
che si avvale anche di componenti firmati STMicroelectronics. 
Grazie alla presenza di microprocessori dotati di ingressi 
analogici e digitali, ogni giunto può collegarsi a vari dispositivi 
esterni e ospitare al suo interno sensori e software che 
consentono al cobot di rispondere in modo logico agli stimoli, 
evitando di passare per un computer esterno, aumentando 
efficienza e sicurezza. L’azienda collabora con il Fraunhofer 
Institute di Bolzano per la realizzazione di robotica collaborativa 
in ottica robot Operating System e sviluppo di tecnologie di 
Machine Learning.
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Adam’s hand outstretched towards God’s in the Sistine Chapel 
vault is one of the strongest images produced by human 
creativity. ADAM’S Hand (A Dialogic, Adaptive, Modular, 
Sensitive Hand) is also born from creativity and competence. 
It is a prosthetic hand made in Lecce by 13 young people who 
have passionately embraced the idea of Giovanni Zappatore, a 
mechanical engineer with the dream of making his thesis come 
true. 

A grant from the Puglia Region allowed them to create BionIT 
Labs and ADAM’S Hand, a myoelectric prosthesis that uses 
the impulses of the residual muscles of the arm to open and 
close the fingers, moved by a single motor. The sensors in the 
prosthesis detect the muscle contraction and an algorithm 
decodes it to transform it into movement, “learning” the 
characteristics of the user. The fingers adapt to the shape of 
the object they grasp and are printed in 3D. This makes them 
lightweight, robust and customized, while also reducing costs. 
While the European Patent Office welcomes the international 
patent application and the company completes a crowdfunding 
campaign, the team - winner of several awards including the 
Seal of Excellence of the European Commission - thinks about 
the future development of the prototype, with the integration 
to the prosthesis of a connection that allows technicians to 
intervene on the device even by remote.

S T O R I A  N ° 7
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La mano di Adamo protesa verso quella di Dio nella volta 
della Cappella Sistina è una delle immagini più forti prodotte 
dalla creatività umana. Da creatività e competenza nasce 
anche ADAM’S Hand (A Dialogic, Adaptive, Modular, Sensitive 
Hand), protesi di mano realizzata a Lecce da 13 giovani che 
hanno abbracciato con passione l’idea di Giovanni Zappatore, 
ingegnere meccanico con il sogno di trasformare la sua tesi in 
realtà. 

Un finanziamento della Regione Puglia ha permesso loro di 
dare vita a BionIT Labs e ad ADAM’S Hand, protesi mioelettrica 
che sfrutta gli impulsi dei muscoli residui del braccio per aprire 
e chiudere le dita, mosse da un unico motore. I sensori nella 
protesi rilevano la contrazione muscolare e un algoritmo la 
decodifica per trasformarla in movimento, “imparando” le 
caratteristiche dell’utilizzatore. Le dita si adattano alla forma 
dell’oggetto che afferrano e sono stampate in 3D. Questo le 
rende leggere, robuste e personalizzate, riducendo anche i 
costi. Mentre l’Ufficio Brevetti Europeo valuta positivamente la 
richiesta di brevetto internazionale e l’azienda porta a termine 
una campagna di crowdfunding, il team – vincitore di vari premi 
tra cui il Seal of Excellence della Commissione Europea – pensa 
agli sviluppi futuri del prototipo, con l’integrazione nella protesi 
di una connessione che permetta ai tecnici di intervenire sul 
dispositivo anche a distanza.
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BM Group was founded in 1993, in Trentino, with the provision 
of electrical and automation systems in the local area. The 
joining of ILVA Taranto marks the beginning of a process of 
specialization in innovative solutions for the steel industry. 
BM Group is now one of the protagonists of the 4.0 industry 
thanks to a consolidated turnover of over € 40 million, 150 
employees, offices in Borgo Chiese (TN), Verona, Brescia, Taranto 
(within ARCELOR MITTAL ITALIA) and a company in the United 
States. Polytec, the world’s leading brand in steel robotics, has 
200 robotic cells installed worldwide. Polytec robotics also 
supplies the aluminium, automotive, paper and pharmaceutical 
industries. 

BM Group carried out an outstanding research project under 
the coordination of the TeCIP Institute of the Sant’Anna School 
of Advanced Studies in Pisa, “ROBOHARSH”. It is a workstation 
built to support the maintenance of the components of the 
ladle, the large container where molten metal is collected and 
transferred to other processing phases. The perfect cleanliness 
of the ladle avoids the incandescent material to leak but requires 
uncomfortable work. The robot takes care of lifting the heavy 
components, cleaning the inside with an oxygen lance and 
checking their condition with an artificial vision system. The 
operator controls everything from a safe workstation.

S T O R I A  N ° 8
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BM Group nasce nel 1993, in Trentino, con la fornitura di 
impianti elettrici e di automazione in ambito locale. L’ingresso 
in ILVA Taranto segna l’avvio di un percorso di specializzazione 
in soluzioni innovative per il settore siderurgico. Fatturato 
consolidato di oltre 40 mln di €, 150 addetti, sedi a Borgo Chiese 
(TN), Verona, Brescia, Taranto (all’interno di ARCELOR MITTAL 
ITALIA) e una società negli Stati Uniti: BM Group è oggi uno 
dei protagonisti dell’industria 4.0. Polytec, brand della società 
leader mondiale nella robotica per l’acciaio, conta 200 isole 
robotizzate installate nel mondo. La robotica Polytec serve 
inoltre l’industria dell’alluminio, dell’automotive, della carta e 
della farmaceutica. 

Un progetto di ricerca di rilievo che BM Group Polytec ha 
seguito, con il coordinamento dell’Istituto TeCIP della Scuola 
Superiore Sant’Anna di Pisa, è stato “ROBOHARSH”, una 
workstation realizzata per supportare la manutenzione dei 
componenti della siviera, il grande contenitore dove viene 
raccolto il metallo fuso per essere trasferito ad altre fasi di 
lavorazione. La perfetta pulizia della siviera permette di evitare 
fuoriuscite di materiale incandescente ma richiede un lavoro 
non confortevole. Il robot si occupa di sollevare le parti pesanti, 
pulire l’interno con una lancia ad ossigeno e verificarne lo stato 
con un sistema di visione artificiale. L’operatore gestisce tutto 
da una postazione sicura. 
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To put man at the very centre of the 4.0 revolution is a necessity 
that is also satisfied through attention to ergonomics, human-
machine interaction and psychophysical well-being. BNP deals 
with ergonomics, designing and manufacturing components and 
accessories for industrial workstations that adapt to the workers’ 
needs. Automotive, white goods and electronics industries 
turn to this small company in Cittadella (PD) to improve their 
production in terms of traceability, time, quality and health of the 
worker. 

An example of a product is ZeroG, a zero-gravity arm that allows 
the screwing and handling of heavy tools without any effort 
for the user. In 2017 the company won the Innovation Award 
at MECSPE in Parma (Innovation Fair for the manufacturing 
industry) with a team of robots created for Anodica Trevigiana, 
a manufacturer of household appliance components. The 
workstation is managed by the Smart Manufacturing Manager 
(SMM) software, developed with Sogea Srl, which controls a 
collaborative robot for repetitive actions while the user handles 
the final control. The workstations can be adapted to different 
processes and are run centrally by a “manager” who, thanks 
to a control panel, can activate various functions based on the 
components and tools with which they are equipped.

BNP

32
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Mettere l’uomo al centro nella rivoluzione 4.0 è una necessità 
che si soddisfa anche attraverso l’attenzione all’ergonomia, 
all’interazione uomo-macchina e al benessere psicofisico. 
BNP si occupa proprio di ergonomia, progettando e realizzando 
componenti ed accessori per le postazioni di lavoro industriali 
che si adattano alle esigenze dei lavoratori. Industrie 
automobilistiche, del bianco e dell’elettronica si rivolgono 
a questa piccola azienda di Cittadella (PD) per migliorare la 
propria produzione in termini di tracciabilità, tempi, qualità e 
salute del lavoratore. 

Un esempio di prodotto è ZeroG, un braccio a gravità zero 
che consente di effettuare l’avvitatura e la movimentazione 
di pesanti tool senza sforzi per l’operatore. Nel 2017 l’azienda 
ha vinto il Premio Innovazione al MECSPE di Parma (Fiera 
di innovazioni per l’industria manifatturiera) con un’isola 
collaborativa realizzata per Anodica Trevigiana, produttrice di 
componenti per elettrodomestici. La postazione è gestita dal 
software Smart Manufacturing Manager (SMM), realizzato 
con Sogea Srl, che guida un robot collaborativo per le azioni 
ripetitive mentre l’uomo si occupa del controllo finale. Le 
postazioni si adattano a diverse lavorazioni e sono dirette 
centralmente da un “manager” che, grazie a un pannello 
di controllo, può attivare funzioni diverse sulla base dei 
componenti e degli utensili di cui sono dotate. 
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Bonfiglioli has been working in the field of motors for over 
50 years, producing gear motors, planetary gearboxes, drive 
systems and inverters for industrial automation, mobile 
machinery and renewable energy. Today the company is led 
by Sonia Bonfiglioli, winner of the 2018 Entrepreneur of the 
Year Award. Bonfiglioli has, in addition to its headquarters in 
Calderara di Reno (BO), 14 plants worldwide, 22 branches and a 
staff of 3.700. 

The company has developed a Power Drive System that 
combines a synchronous motor with magnetic reluctance and 
an electric drive that, thanks to mathematical characterisations, 
is able to optimise the work points according to the specific 
application, reducing energy consumption to levels that other 
non-integrated solutions cannot reach, while maintaining a 
stable power supply at very low-speed regimes. All this with the 
possibility of integrating smart sensors which, by connecting to 
the IoT platforms provided by Bonfiglioli, create the opportunity 
of monitoring product and application data to optimise the 
product life cycle and therefore the machinery to which they are 
applied. In addition, Bonfiglioli introduced its Digital Re-training 
at SPS Parma 2019; a training program for operators to provide 
them with the skills they need to work in the plant 4.0.
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Da oltre 50 anni Bonfiglioli si occupa di motori, producendo 
motoriduttori, riduttori epicicloidali, sistemi di azionamento 
e inverter per automazione industriale, macchine mobili 
ed energia rinnovabile. Oggi l’azienda è guidata da Sonia 
Bonfiglioli – premio imprenditrice dell’anno 2018 – e conta, oltre 
al quartier generale a Calderara di Reno (BO), 14 stabilimenti nel 
mondo, 22 filiali ed un totale di 3.700 dipendenti. 

L’azienda ha sviluppato un Power Drive System che combina 
motore sincrono a riluttanza magnetica ed azionamento elettrico 
che, grazie a caratterizzazioni matematiche, riesce ad ottimizzare 
i punti di lavoro anche in funzione delle specificità applicative 
abbattendo i consumi energetici a livelli che altre soluzioni non 
integrate non possono raggiungere mantenendo, peraltro, una 
stabile erogazione di potenza a bassissimi regimi di velocità. 
Il tutto con la possibilità di integrare sensori smart che, 
connettendosi alle piattaforme di IoT proposte da Bonfiglioli, 
danno vita alla possibilità di monitorare dati di prodotto ed 
applicativi al fine di ottimizzare il ciclo di vita del prodotto e 
quindi del macchinario a cui essi sono applicati. Inoltre, in 
occasione della fiera SPS Parma 2019, Bonfiglioli ha presentato 
il suo Digital Re-training: un programma per la formazione 
degli operatori, utile a fornire loro le competenze necessarie a 
lavorare nella fabbrica 4.0.
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It smiles, expresses fear, surprise, anger, disgust and sadness. 
It is called “Face” and is a robot unveiled in Pisa in 2017. When 
looking at its interlocutor, Face can understand the mood and 
respond through facial language. Thirty-two micromotors placed 
between the epidermis and the underlying structure allow it to 
control the movements, thus easily making contact with man. 
Face is one of the many results achieved in the Centro Piaggio, 
a research centre of the University of Pisa, founded in 1965 
and active in particular in bioengineering and robotics. The 
certification standards used for the safety of robots were born 
from the PHRIENDS project coordinated by the Centre in 2004. 

Among the ongoing projects, the robotic hand Pisa/IIT 
SoftHand that with a single motor moves the “tendons” of 
the fingers adapting to the object that grabs and connecting 
to the muscles of the limb through electrodes. Together with 
various international institutes, the Centre works to restore the 
tactile sensation to the amputee patient. AlterEgo, instead, is a 
semi-anthropomorphic robot designed to assist people from a 
distance and inspect dangerous areas such as earthquake zones. 
The Centre also has plans to automate warehouse logistics to 
create robots that work alongside humans, to improve their 
working conditions and increase productivity.
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Sorride, esprime paura, sorpresa, rabbia, disgusto e tristezza. 
Si chiama “Face” ed è un robot presentato a Pisa nel 2017. 
Guardando il suo interlocutore, Face è in grado di comprenderne 
lo stato d’animo e rispondere attraverso il linguaggio facciale. 32 
micromotori collocati tra l’epidermide e la struttura sottostante 
gli consentono di controllare i movimenti entrando facilmente 
in contatto con l’uomo. Face è uno dei tanti risultati ottenuti nel 
Centro Piaggio, polo di ricerca dell’Università di Pisa, fondato nel 
1965 e attivo in particolare nella bioingegneria e nella robotica. 
Sono nati dal progetto PHRIENDS coordinato dal Centro nel 2004 
gli standard di certificazione utilizzati per la sicurezza dei robot. 

Tra i progetti in corso, la mano robotica Pisa/IIT SoftHand che 
con un solo motore muove i “tendini” delle dita adattandosi 
all’oggetto che afferra e collegandosi ai muscoli dell’arto 
attraverso elettrodi. Insieme a vari istituti internazionali, il Centro 
lavora per restituire al paziente amputato anche la sensazione 
tattile. AlterEgo è invece il robot semi-antropomorfo pensato per 
assistere persone a distanza e ispezionare aree pericolose come 
le zone terremotate. Il Centro ha anche progetti per l’automazione 
della logistica nei magazzini con l’obiettivo di creare robot che 
operino al fianco dell’uomo, per migliorare le sue condizioni di 
lavoro ed aumentare la produttività.
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CMA ROBOTICS was founded in 1994 in Pavia di Udine (UD) and 
today ranks among the top ten most technological companies 
in the world in the industrial painting sector. The company 
projects, manufactures and installs a wide range of robots and 
painting systems providing complete solutions from design 
to incorporation. In addition to the single anthropomorphic 
robot or painting system, CMA can manage together with the 
customer the phase of integration of the painting system in 
the plant of destination. It guarantees cutting-edge technology: 
human intelligence and automatic execution. Thanks to direct 
self-learning programming (self-teaching), the control computer 
records the operator’s movements and repeats them at the 
desired speed. 

Based on the proposed solution, CMA provides point-to-point, 
off-line and auto-generation programming using sophisticated 
machine vision systems. In 2018 in Milan, the company 
presented the new small GR680 robot for painting in the 
automotive sector. Among its customers, there is also FCA. 
Moreover, in collaboration with universities and research centres 
(Trieste, Udine, Pittsburgh, Wuhu) the company studies systems 
that allow the robot to recognize the shape and characteristics 
of the object to paint to decide how to perform the operations 
independently.
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CMA ROBOTICS nasce nel 1994 a Pavia di Udine (UD) e oggi 
figura tra le prime dieci imprese al mondo più tecnologiche nel 
settore della verniciatura industriale. L’azienda infatti progetta, 
realizza e installa un’ampia gamma di robot e impianti per la 
verniciatura fornendo soluzioni complete dalla progettazione 
all’integrazione: oltre al singolo robot antropomorfo o impianto 
di verniciatura, CMA può gestire assieme al cliente la fase 
d’integrazione del sistema di verniciatura nell’impianto di 
destinazione. Garantisce tecnologia d’avanguardia: intelligenza 
umana ed esecuzione automatica. Grazie alla programmazione 
ad autoapprendimento diretto (self-teaching), il computer di 
controllo memorizza i movimenti dell’operatore e li ripete alla 
velocità desiderata. 

In base alla soluzione proposta CMA prevede programmazione 
punto a punto, offline e auto-generazione dei programmi per 
mezzo di sofisticati sistemi di visione artificiale. Nel 2018 a 
Milano l’azienda ha presentato il nuovo robot GR680 di piccole 
dimensioni per la verniciatura nel settore automotive. Tra i 
suoi clienti c’è anche FCA e in collaborazione con Università e 
centri di ricerca (Trieste, Udine, Pittsburgh, Wuhu) sta studiando 
sistemi che consentano al robot di riconoscere la forma e 
le caratteristiche dell’oggetto da verniciare così da decidere 
autonomamente in che modo svolgere le operazioni.
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Big eyes and a gentle expression: that’s enough for people to 
fearlessly approach Pepper, a commercial robot, which CNR-ICAR 
(Istituto di Calcolo e Reti ad Alte Prestazioni) uses to develop 
research on cognitive robotics. Its artificial intelligence is, of 
course, the work of researchers at the institute based in Rende 
(CS), Naples and Palermo. CNR-ICAR deals with Knowledge 
Engineering and therefore also with robotic systems and their 
interaction with man. The researchers study methodologies to 
make the man - robot interactions more “natural” and to make 
robots able to perceive the world around them. 

The thousands of pieces of information that the robot’s sensors 
receive every second from the environment are analysed and 
processed into sensations (which they call “roboceptions“) to 
obtain a sort of artificial somatosensory system. This system 
allows robots to have a perception of themselves and their 
relationship with reality. It is not enough to understand human 
language to establish a connection; other factors such as 
emotions and the ability to interpret them must come into play. 
CNR-ICAR uses Pepper to test these studies and verify their 
effectiveness through applications involving common users, 
especially children, who are very empathetic towards the young 
humanoid.
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Grandi occhi e un’espressione simpatica: tanto basta perché 
le persone si avvicinino senza timore a Pepper, un robot 
commerciale, che il CNR-ICAR (Istituto di Calcolo e Reti ad 
Alte Prestazioni) utilizza per sviluppare la ricerca sulla robotica 
cognitiva. La sua intelligenza, artificiale naturalmente, è opera 
dei ricercatori dell’Istituto che ha sede a Rende (CS), Napoli e 
Palermo. Il CNR-ICAR si occupa di Ingegneria della Conoscenza 
e quindi anche di sistemi robotici e della loro interazione con 
l’uomo. I ricercatori studiano metodologie per rendere più 
“naturali” le interazioni uomo-robot e per rendere i robot in 
grado di percepire il mondo che li circonda. 

Le migliaia di informazioni che i sensori del robot ricevono 
ogni secondo dall’ambiente sono analizzate e trasformate in 
sensazioni (che loro chiamano “robocezioni”) così da ottenere 
una sorta di sistema somatosensoriale artificiale. Questo 
sistema consente ai robot di avere una certa percezione di 
sé e del rapporto con la realtà. Per instaurare una relazione 
infatti non basta comprendere il linguaggio umano: occorre 
che entrino in gioco altri fattori come le emozioni e la capacità 
di interpretarle. Il CNR-ICAR utilizza Pepper per testare questi 
studi e verificarne l’efficacia con applicazioni che coinvolgono 
utenti comuni, in particolare bambini, che sono particolarmente 
empatici nei confronti del piccolo umanoide.
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Russia, 1970’s. Fiat engineers are called upon by the Soviet 
authorities to build a state-of-the-art car factory. Their success 
is so striking that they found COMAU, COnsorzio MAcchine 
Utensili in Grugliasco (TO). COMAU is now a giant in industrial 
automation with 32 offices worldwide, 5 innovation centres 
and 9,000 employees. Leadership built on skills and the ability 
to meet the ever-changing needs of industry, such as digital 
technologies, electric vehicle manufacturing and human-machine 
collaboration, which the company calls HUMANufacturing. 

This is where the AURA industrial cobot was born, capable of 
collaborating with man thanks to a series of sensors and safety 
systems. In 2018, to support operators working in repetitive 
activities, the company introduced MATE a wearable and 
lightweight exoskeleton. It is commercialised by COMAU (and 
produced in collaboration with IUVO S.r.l., a spin-off of the 
Institute of Biorobotics of Sant’Anna High School of Advanced 
Studies in Pisa, and the Icelandic company ÖSSUR), and 
relieves fatigue by supporting the torso and the upper limbs in 
their movements, improving the quality of work. e.DO, a small 
modular six-axis robot with open mechanical and electronic 
control, is designed to support teaching.
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Russia, anni ’70: alcuni ingegneri della Fiat vengono chiamati 
dalle autorità sovietiche a realizzare una fabbrica di automobili 
all’avanguardia. Il loro successo è così eclatante da indurli 
a fondare a Grugliasco (TO) il COnsorzio MAcchine Utensili, 
COMAU, oggi colosso dell’automazione industriale con 32 sedi 
in tutto il mondo, 5 centri di innovazione e 9.000 dipendenti. 
Una leadership costruita sulle competenze e sulla capacità di 
far fronte alle esigenze sempre nuove dell’industria, come le 
tecnologie digitali, quelle per la produzione dei veicoli elettrici 
e la collaborazione uomo-macchina, che in azienda chiamano 
HUMANufacturing. 

Da qui nasce il cobot industriale AURA, capace di collaborare 
con l’uomo grazie a una serie di sensori e sistemi di sicurezza. 
Per supportare gli operatori impegnati in attività ripetitive, nel 
2018 l’azienda ha presentato MATE, esoscheletro indossabile 
e leggero, commercializzato da COMAU (e realizzato in 
collaborazione con IUVO S.r.l., spin-off dell’Istituto di 
Biorobotica della Scuola Superiore Sant’Anna di Pisa, e l’azienda 
islandese ÖSSUR), in grado di attenuare la fatica sostenendo 
busto e arti superiori nei loro movimenti, migliorando la qualità 
del lavoro. e.DO, piccolo robot modulare a 6 assi dotato di un 
controllo meccanico ed elettronico aperto, è pensato per essere 
di supporto alla didattica.
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MoVer-1 is the modular robotic platform created by Co-Robotics, 
a spin-off of the Sant’Anna School of Advanced Studies in 
Pisa, to perform both the tasks of logistics in an industrial 
environment and man-machine interaction for social robotics 
applications. The platform consists of a low-cost industrial 
mobile base, which largely uses recycled/recyclable material. 
The modular base, in addition to transporting objects, allows 
the installation of a bust and a robotic head to improve human-
machine interaction in all those situations in which users are 
required to control the robotic platform intuitively. 

MoVer-1 robot’s design has been possible thanks to the 
experience of the partners of the company, who since 2011 have 
participated in several research projects funded by the European 
Community and the Tuscany Region. The know-how behind the 
MoVer-1 robot dates back to the Robot-Era project, in which 
three robots cooperated with networks of sensors to provide 
assistance and advanced services to elderly people, both self-
sufficient and not in their own homes. Besides, Handy is not a 
humanoid robot, but a biometric ring that monitors the gestures 
of the hand and the health of the wearer through miniaturized 
sensors.
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Si chiama MoVer-1, la piattaforma robotica modulare creata 
da Co-Robotics, spin-off della Scuola Superiore Sant’Anna di 
Pisa, per assolvere contemporaneamente ai compiti di logistica 
in ambiente industriale, e di interazione uomo-macchina per 
applicazioni di social robotics. La piattaforma infatti è costituita 
da una base mobile industriale a basso costo, che utilizza 
largamente materiale riciclato/riciclabile. La base modulare, oltre 
al trasporto di oggetti, permette l’installazione di un busto ed una 
testa robotica per migliorare l’interazione uomo-macchina in tutte 
quelle situazioni in cui è richiesto agli utenti di gestire in maniera 
intuitiva la piattaforma robotica. 

La progettazione del robot MoVer-1 è stata possibile grazie 
all’esperienza dei soci dell’azienda, che dal 2011 hanno 
partecipato a diversi progetti di ricerca finanziati dalla Comunità 
Europea e dalla regione Toscana. Il know-how dietro al robot 
MoVer-1 infatti risale al progetto Robot-Era, in cui tre robot 
cooperavano fra loro con reti di sensori per fornire assistenza 
e servizi avanzati ad anziani autosufficienti e non nelle proprie 
abitazioni. A questo si aggiunge Handy: non un robot umanoide, 
ma un anello biometrico che monitora i gesti della mano e lo 
stato di salute di chi lo indossa tramite sensori miniaturizzati.
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“Reality is made of little things, Cosberg assembles them”: a 
perfect introduction for the company from Terno d’Isola (BG) 
founded in 1983 by Gianluigi Viscardi and his brothers Antonino 
and Ermanno. Cosberg studies, designs and manufactures 
modules and machinery for the automation of the assembly of 
products for various sectors: from automotive to watchmaking, 
from accessories for furniture, to electromechanical industry. The 
company, an international point of reference, has three branches 
(in France, Slovenia and Brazil) and five affiliates, among which 
Automac (automotive sector) and Cosvic (electromechanical 
sector) stand out. The Group has a turnover of about € 22 million 
and exports equal to 70% of production. Here the 4.0 revolution 
began before this term was coined, and today people are the real 
value, driven to innovation by the company philosophy. 

Every year the Group devotes more than 10% of its turnover 
to R&D to satisfy a market that requires more and more 
customization. The systems of the Cosberg ecosystem, tailor-
made for each customer, are unique compositions of the 
best technologies available and their performance can be 
continuously monitored through a system that allows knowing 
in real-time and from remote the productivity of the machines. 
Cosberg offers this Know-How to young people through projects 
aimed at the academic world.
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“La realtà è fatta di piccole cose, Cosberg le assembla”: 
presentazione perfetta per l’azienda di Terno d’Isola (BG) nata 
nel 1983 da Gianluigi Viscardi e dai suoi fratelli Antonino ed 
Ermanno. Cosberg studia, progetta e costruisce moduli e 
macchinari per l’automazione dell’assemblaggio di prodotti 
destinati a svariati settori: dall’automotive all’orologeria, dagli 
accessori per mobili all’industria elettromeccanica. L’impresa, 
punto di riferimento internazionale, conta 3 filiali (in Francia, 
Slovenia e Brasile) e 5 consociate, tra cui spiccano Automac 
(settore automotive) e Cosvic (settore elettromeccanico). Il 
Gruppo ha un fatturato di circa 22 mln di € ed esportazioni pari 
al 70% della produzione. Qui la rivoluzione 4.0 è iniziata prima 
che questo termine venisse coniato e oggi il vero valore sono le 
persone, spinte all’innovazione per filosofia aziendale. 

Ogni anno l’azienda destina più del 10% del fatturato in R&S 
per rispondere ad un mercato che richiede sempre maggiore 
personalizzazione. Gli impianti dell’ecosistema Cosberg, creati 
“su misura” per ogni cliente, sono composizioni uniche delle 
migliori tecnologie a disposizione e il loro andamento può 
essere costantemente monitorato attraverso un sistema che 
permette di conoscere in tempo reale e da remoto la produttività 
delle macchine. Un know-how che Cosberg mette a disposizione 
dei giovani attraverso progetti destinati al mondo accademico.
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In the 90s, it was founded under the name of CM Engineering, 
but perhaps it is best remembered as Telerobot Labs. Its history 
is entirely linked to automation and in 2016 the Danieli Group 
of Buttrio (UD), a steel plant manufacturer, acquired it. Danieli 
Telerobot Labs has always been involved in robotics, from more 
specific applications for heavy industry (such as inspection 
of melting furnaces, pipe maintenance) to remote-controlled 
devices for monitoring contaminated areas, be it asbestos 
or high radioactivity. The company owns the robot used in 
the “cleaning” - technically scarifying - of the chimney in the 
Garigliano (FR) nuclear power plant undergoing dismantling, as 
well as some parts of the iCub child robot. 

With the IIT, it has established a long-term collaboration that 
is not limited to simple supplies but leads to a continuous 
exchange of knowledge. The Genoa-based company finds 
solutions for steep or inaccessible contexts, but its commitment 
also reaches people. 
In 2018 it received the Smau Innovation Award for having 
developed a robotic glove for hand rehabilitation. Through 
simple programming, the glove moves the fingers and 
accompanies the movements of the hand, adapting to the needs 
of the patient in active and passive rehabilitation.
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Negli anni ’90, quando è stata fondata, si chiamava CM 
Ingegneria, ma forse si ricorda meglio come Telerobot 
Labs. La sua storia è tutta legata all’automazione e nel 2016 
ha incrociato i destini del Gruppo Danieli di Buttrio (UD), 
produttore di impianti siderurgici, che l’ha acquisita. Da sempre 
si occupa di robotica, dalle applicazioni più specifiche per 
l’industria pesante (come l’ispezione dei forni di fusione, la 
manutenzione di tubature) fino a dispositivi a pilotaggio remoto 
per monitoraggio di zone contaminate, che si tratti di amianto 
o di alta radioattività. Suo è il robot utilizzato nelle operazioni 
di “pulizia” – tecnicamente scarificazione – del camino nella 
centrale nucleare del Garigliano (FR) in fase di smantellamento, 
così come sue sono alcune parti del robot bambino iCub. 

Con l’IIT ha attivato una collaborazione che dura da anni e 
non si esaurisce in semplici forniture ma porta uno scambio 
continuo di conoscenze. L’azienda genovese trova infatti 
soluzioni per contesti difficili o inaccessibili, ma il suo impegno 
arriva anche alle persone. Nel 2018 ha ricevuto il premio 
Innovazione Smau per aver messo a punto un guanto robotico 
per la riabilitazione della mano. Attraverso una semplice 
programmazione, il guanto muove le dita e accompagna i 
movimenti della mano adattandosi alle esigenze del paziente in 
riabilitazione attiva e passiva.
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ROSSINI “RObot enhanced SenSing, INtelligence and actuation 
to Improve job quality in manufacturing” project started in 
2018 and is coordinated by Datalogic for the development of 
robotic skills for the improvement of the quality of work in 
manufacturing. The aim is to design and implement a platform 
for the integration of robotic technologies in applications based 
on man-machine collaboration. Today’s collaborative robots are 
safe but slow and capable of carrying minor loads. Industrial 
robots are fast and powerful, but any interaction with humans is 
potentially dangerous. 

The project aims to overcome this dichotomy. The consortium 
is made up of long-standing partners in the field of industrial 
robotics with very different specialisations. This allows for 
developing new solutions on all components of a robotic station 
and the whole system. Special attention is to be paid to the 
interaction between man and robot and to the ergonomic and 
user-friendliness factors. This will be achieved by improving the 
products that Datalogic and its partners already manufacture 
and by developing a new collaborative robotic arm capable 
of reducing response time. The company from Calderara di 
Reno (BO) is now a world leader in the field of automatic data 
collection, with 12 research centres and 3,200 employees in 30 
countries.
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ROSSINI “RObot enhanced SenSing, INtelligence and actuation 
to Improve job quality in manufacturing” è un progetto iniziato 
nel 2018 e coordinato da Datalogic per lo sviluppo delle capacità 
robotiche per il miglioramento della qualità lavorativa nella 
manifattura. L’obiettivo è ideare e realizzare una piattaforma 
per l’integrazione di tecnologie robotiche in applicazioni 
basate sulla collaborazione uomo-macchina. Gli attuali robot 
collaborativi sono sicuri, ma lenti e capaci di portare piccoli 
carichi. I robot industriali sono veloci e potenti, ma ogni loro 
interazione con l’uomo è potenzialmente pericolosa. Il progetto 
ha lo scopo di superare questa dicotomia. 

Il consorzio è costituito da partner con lunga esperienza nel 
campo della robotica industriale con specializzazioni molto 
diverse. Questo permetterà di sviluppare nuove soluzioni su 
tutti i componenti di una stazione robotica e sull’intero sistema. 
Particolare attenzione sarà posta nell’interazione uomo-robot 
e ai fattori di ergonomia e semplicità d’uso. Ciò attraverso il 
miglioramento dei prodotti che Datalogic e gli altri partner 
già realizzano e lo sviluppo di un nuovo braccio robotico 
collaborativo in grado di ridurre i tempi di reazione. L’azienda di 
Calderara di Reno (BO) è oggi tra i leader mondiali nel settore 
dell’acquisizione automatica dei dati, con 12 centri di ricerca e 
3200 dipendenti in 30 Paesi.
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Interior design, industrial machinery design, brand restyling: 
in a word, design. That’s the work of ddp Studio, which, since 
2009, has been giving shape to everyday objects and spaces. 
Also Hannes, the robotic hand developed by Centro Protesi 
Inail of Budrio (BO) and IIT and winner of the national award 
for innovation “ADI Design Index 2018”, is signed by Lorenzo De 
Bartolomeis, Gabriele Diamanti and Filippo Poli, who founded 
the Milan Studio. The prosthesis, named after Johannes 
Schimidl, author of the first Inail-Ceca myoelectric prosthesis, 
allows the patient to recover 90% of the functionality and to 
adapt to objects thanks to the Dynamic Adaptive Grasp system. 

Just think of the action needed to transmit to the residual 
muscles and then to the prosthesis the impulse to make it 
move. The excellent functionality of Hannes lies in the perfect 
combination of engineering and aesthetics. To develop it, the 
team at ddp Studio analysed the proportions of the hand and 
compared it with the art world and with manufacturers of haute 
couture mannequins, to obtain the most natural result. The 
hand harmonises with the rest of the body, is lightweight and 
aesthetically beautiful. Besides this, ddp Studio has collaborated 
with Inail and IIT to the realisation of Hunova, the rehabilitation 
platform that supports the work of physiotherapists.

DDP 
STU~
DIO
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Progettazione di interni, disegno di macchine industriali, 
restyling di brand: in una parola design. È questo il
lavoro di ddp Studio, che dal 2009 dà forma a oggetti e spazi 
quotidiani. È firmata da Lorenzo De Bartolomeis, Gabriele 
Diamanti e Filippo Poli – fondatori dello Studio milanese – 
anche Hannes, la mano robotica sviluppata da Centro Protesi 
Inail di Budrio (BO) e IIT, vincitrice del Premio nazionale per 
l’innovazione “ADI Design Index 2018”. La protesi, chiamata 
così in onore di Johannes Schimidl autore della prima protesi 
mioelettrica Inail-Ceca, consente al paziente di recuperare il 90% 
delle funzionalità e di adattarsi agli oggetti grazie al sistema 
Dynamic Adaptive Grasp. 

Basta pensare all’azione da realizzare per trasmettere ai muscoli 
residui e quindi alla protesi l’impulso per farla muovere. La 
grande funzionalità di Hannes risiede nel perfetto connubio tra 
ingegneria ed estetica. Per svilupparla, il team di ddp Studio ha 
analizzato le proporzioni della mano confrontandosi anche con 
il mondo dell’arte e con produttori di manichini per l’alta moda, 
al fine di ottenere il risultato più naturale possibile. La mano 
si armonizza con il resto del corpo, è leggera ed esteticamente 
bella. Oltre ad essa, ddp Studio ha collaborato con Inail e IIT per 
la realizzazione di Hunova, la piattaforma di riabilitazione che 
supporta il lavoro dei fisioterapisti.
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In 2019 it received the Robotic Innovation Award at MECSPE, 
the most important trade fair dedicated to innovations in the 
manufacturing industry held annually in Parma (from this year 
also in Bari). We talk about Demur, a company from Savoca (ME) 
that specialises in industrial robotics. The “Solution Awards”, now 
in its fourth edition, recognised the innovation brought by the 
team of robots for handling citrus crates.

It is not just a simple palletiser, but a solution to pick up adjacent 
crates (a layer of the stack), lift them, rotate them and empty 
them with a patented “Soft Drop” system that allows depositing 
the content in a special processing area. After unloading, 
the robot brings the crates back to their initial position and 
stores them on a different platform, stacking them perfectly 
on the empty ones. This application can handle more than 
1000 boxes per hour in about 10 square metres of space. Since 
2012, the Messina - based company led by Carlo Depu has 
been developing solutions for boxing, handling and palletising 
products, creating electronic interfaces, grippers, lighting 
systems and software to facilitate the communication between 
robots and between machines and people.
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Nel 2019 ha ricevuto il Premio Innovazione Robotica nell’ambito 
di MECSPE, la fiera più importante dedicata alle innovazioni 
per l’industria manifatturiera che si tiene annualmente a Parma 
(e da quest’anno anche a Bari). Stiamo parlando di Demur, 
azienda di Savoca (ME) che si occupa di robotica industriale. 
Il “Solution Awards”, giunto alla sua quarta edizione, ha 
riconosciuto l’innovazione apportata dall’isola robotizzata per la 
manipolazione delle cassette di agrumi. 

Non si tratta di un semplice pallettizzatore ma di una soluzione 
che autonomamente è in grado di prelevare una serie di 
cassette vicine (uno strato della pila), di sollevarle, ruotarle e 
svuotarle con un sistema brevettato “Soft Drop” che consente 
di depositare delicatamente il contenuto in un’area apposita 
di lavorazione. Terminato lo svuotamento, il robot riporta le 
cassette nella posizione iniziale e le deposita su una diversa 
pedana, impilandole perfettamente sulle altre vuote. Con questa 
applicazione si possono movimentare più di 1000 cassette l’ora 
in circa 10 m2 di spazio. Dal 2012 l’azienda messinese guidata 
da Carlo Depu sviluppa soluzioni per inscatolare, manipolare, 
pallettizzare prodotti realizzando interfacce elettroniche, pinze di 
presa, sistemi di illuminazione e software che semplifichino la 
comunicazione tra robot e tra macchine e uomo.
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In Greek mythology it represented power, now it is the support to 
human work. Cratos (Collaborative robot addressed to operative 
solution robot) is the first European cobot for the integration of 
electronic systems on Cosmo-Skymed satellites. The company 
from Mirandola (MO) Egicon, specialized in the design and 
production of electrical, electronic and optical control systems, 
testing and inspection systems that use artificial vision and 
collaborative robotic systems; realized it with Thales Alenia Space. 
With approximately 60 employees, half of whom are involved 
in research and development, the company operates in the 
automotive, medical, industrial and aerospace sectors and its 
laboratory is accredited by the Emilia Romagna High Technology 
Network.

Cratos is a cobot capable of assembling satellite components, 
continuously monitoring the process and learning automatically. 
It can “see” objects thanks to recognition algorithms, reducing 
assembly time. Egicon’s experience began in 2008 with the 
creation of test stations equipped with anthropomorphic robots to 
test the integrity of various components. Since then, the company 
has grown with the creation of machines for testing and inspecting 
parts, automatically identifying them. With Kuka, it collaborates on 
the development of cobots for complex assemblies.

EGI~
CON
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Nella mitologia greca rappresentava il potere, ora diventa 
il supporto al lavoro umano. Cratos (Collaborative robot 
addressed to operative solution robot) è il primo cobot europeo 
per l’integrazione di sistemi elettronici su satelliti Cosmo-
Skymed. A realizzarlo, con Thales Alenia Space, l’azienda 
di Mirandola (MO) Egicon, specializzata nella progettazione 
e produzione di sistemi di controllo elettrici, elettronici e 
ottici, sistemi di collaudo e ispezione che sfruttano la visione 
artificiale e sistemi robotici collaborativi. Con circa 60 addetti, 
di cui la metà impiegata in ricerca e sviluppo, l’azienda opera 
nei settori automotive, medicale, industriale e aerospaziale e 
il suo laboratorio è accreditato presso la Rete Alta Tecnologia 
dell’Emilia Romagna. 

Cratos è un cobot in grado di assemblare componenti 
del satellite, monitorando continuamente il processo e 
apprendendo in modo automatico. Può “vedere” gli oggetti 
grazie ad algoritmi di riconoscimento riducendo i tempi di 
assemblaggio. L’esperienza di Egicon inizia nel 2008 con la 
realizzazione di stazioni di collaudo dotate di robot antropomorfi 
per testare l’integrità di vari componenti. Da allora l’azienda 
è cresciuta con la realizzazione di macchine per collaudare e 
ispezionare pezzi, identificandoli automaticamente. Con Kuka 
collabora per lo sviluppo di cobot per assemblaggi complessi.
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Designing a robot to work perfectly is not enough to make 
it useful to man; its shape must be familiar, adaptable and 
straightforward: in other words, mechatronics must be 
accompanied by design. Especially when it comes to prosthetics, 
beauty and functionality are never minor components. Evidence 
of it is the robotic hand Mia, winner in 2019 of the Red Dot 
Design Award, one of the most important international awards 
for design. Elastico Disegno, an architecture and design studio 
in Chieri (TO), designed the prosthesis. The studio worked with 
the engineers of Prensilia, creators of the hand. The hand has 
been awarded for combining a beautiful aesthetic profile with 
excellent functionality, responding to the needs for which it was 
designed.

The sensors that control its movements are surgically connected 
to the nerve endings still present on the limb, and its structure is 
designed for daily, continuous and long-lasting use. The motor 
and electrical circuits located in the palm are protected by an 
interchangeable and customizable shell, while the fingertips 
are made of soft silicone. The design was carried out by the 
two teams together as part of the DeTOP project funded by the 
European Community for Horizon 2020, and in 2019 the first 
experimental plant of Mia has been built in Sweden.
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Progettare un robot perché funzioni perfettamente non basta a 
renderlo utile all’uomo, occorre che le sue forme siano familiari, 
semplici, adattabili: in sostanza, occorre che alla meccatronica si 
accompagni il design. Soprattutto quando si parla di prostetica, 
bellezza e funzionalità non sono mai componenti secondarie. Lo 
dimostra la mano robotica Mia, vincitrice nel 2019 del premio 
Red Dot Design Award, uno dei più importanti riconoscimenti a 
livello internazionale per il design. La protesi è stata disegnata 
da Elastico Disegno, Studio di architettura e design di Chieri 
(TO), che ha lavorato insieme agli ingegneri di Prensilia, ideatori 
della mano. La mano è stata premiata perché coniuga un bel 
profilo estetico all’ottima funzionalità, rispondendo alle esigenze 
per cui è stata concepita. 

I sensori che ne controllano i movimenti sono collegati 
chirurgicamente alle terminazioni nervose ancora presenti 
sull’arto e la sua conformazione è studiata per un utilizzo 
quotidiano, continuo e duraturo nel tempo. I motori e i circuiti 
elettrici collocati nel palmo sono protetti da una scocca 
intercambiabile e personalizzabile, mentre i polpastrelli sono in 
silicone morbido. La progettazione è stata effettuata di concerto 
dai due team nell’ambito del progetto DeTOP finanziato dalla 
Comunità Europea per Horizon 2020 e nel 2019 è stato realizzato 
in Svezia il primo impianto sperimentale di Mia.
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L O G I S T I C S
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Men capable of great deeds are often driven by a dream. Enrico 
Grassi and Vittorio Cavirani, President and General Manager 
of Elettric80, dared to turn that dream into reality, founding a 
world-renowned mechatronics centre in Viano (RE) in the 1980s. 
Elettric80 is specialized in the realization of automated logistics 
solutions for companies that produce consumer goods. In 1992 
BEMA was founded to develop robotic systems in synergy with 
those of the Viano-based company. 

Thanks to innovative technologies and through the analysis 
of customers’ logistic processes, Elettric80 has pioneered the 
concept of Industry 4.0. Tailor-made solutions allow managing 
every supply chain activity, increasing factory efficiency and 
product traceability. The SM.I.LE80 (Smart Integrated Logistics) 
software platform controls the logistics flow. It ensures system 
integration and optimized management of all operations, from 
the entrance of raw materials to storage and shipment. Today 
the company has more than 800 employees and 13 branches 
worldwide; it has built approximately 300 integrated factories, 
installed more than 2.000 robotic systems, 4.500 automatic laser-
guided vehicles and offers remote and on-site service 24 hours 
a day. Thanks to constant investment in the territory and young 
people, the dream goes on.
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Gli uomini capaci di grandi imprese spesso sono mossi da un 
sogno. Enrico Grassi e Vittorio Cavirani, Presidente e Direttore 
Generale di Elettric80, hanno avuto il coraggio di trasformarlo 
in realtà, fondando a Viano (RE), negli anni ’80, un centro della 
meccatronica riconosciuto oggi a livello mondiale. Elettric80 
è infatti specializzata nella realizzazione di soluzioni logistiche 
automatizzate per imprese produttrici di beni di largo consumo. 
Nel 1992 nasce BEMA per sviluppare sistemi robotizzati sinergici 
con quelli dell’azienda di Viano. 

Grazie a tecnologie innovative e attraverso l’analisi dei processi 
logistici dei clienti, Elettric80 ha anticipato il concetto di 
Industry 4.0. Le soluzioni tailor-made permettono di gestire 
tutte le attività della supply chain aumentando l’efficienza di 
fabbrica e la tracciabilità dei prodotti movimentati. Il flusso 
logistico è gestito dalla piattaforma software SM.I.LE80 (Smart 
Integrated Logistics) che assicura l’integrazione dei sistemi 
e la conduzione ottimale di tutte le operazioni, dall’ingresso 
delle materie prime allo stoccaggio fino alle spedizioni. Oggi 
l’azienda conta oltre 800 dipendenti e 13 filiali in tutto il mondo; 
ha realizzato circa 300 fabbriche integrate, installando oltre 
2.000 sistemi robotizzati e 4.500 veicoli automatici a guida 
laser e offre un servizio di assistenza da remoto e in loco h 24. 
Grazie all’investimento costante su territorio e giovani, il sogno 
continua. 
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Among ENEA’s many fields of research, robotics is a must. 
The Distributed Intelligence and Robotics Laboratory for 
the Environment and the Person located in Casaccia (RM) 
is responsible for the design and production of submarine, 
terrestrial, space and “service” robots. Many projects are being 
developed here, including “HARNESS”, for the creation of a 
swarm of autonomous submarines for environmental monitoring 
and safety. VENUS is the prototype of an autonomous submarine 
that is going to be the core unit of the swarm, with sensors and 
detection systems able to collect data from the surroundings. 

ENEA has brought robotics to the Antarctic research program 
with RAS (Surface Antarctic Robot), capable of moving alone 
or guided at a distance on the Antarctic ground to collect 
information and data; and SARA (Autonomous Robotized 
Antarctic Submarine). PRASSI is the robot for inspections and 
surveillance of installations and hazardous areas. MASCOT is 
international excellence for work in the nuclear environment; 
the servo-controlled manipulator that supports human action 
by transmitting sensory information about the applied force. 
ENEA also works for people with special needs; a version of 
the humanoid robot NAO is currently being developed to help 
autistic children engage with people.

S T O R I A  N ° 2 4

Tra i numerosi campi di ricerca dell’ENEA, non poteva mancare 
la robotica. È il Laboratorio Intelligenza Distribuita e Robotica 
per l’Ambiente e la Persona situato nella sede di Casaccia 
(RM) ad occuparsi della progettazione e realizzazione di robot 
sottomarini, terrestri, spaziali e “di servizio”. Qui si portano 
avanti numerosi progetti tra cui “HARNESS”, per lo sviluppo 
di uno sciame di sottomarini autonomi per il monitoraggio 
ambientale e la sicurezza. VENUS è il prototipo di sottomarino 
autonomo che sarà l’elemento base dello sciame, con sensori e 
sistemi di rilevamento in grado di raccogliere dati dall’ambiente 
circostante. 

ENEA ha portato la robotica nel programma di ricerca in 
Antartide con il RAS (Robot Antartico di Superficie), capace 
di muoversi da solo o guidato a distanza sul suolo antartico 
per raccogliere informazioni e dati e con il SARA (Sottomarino 
Antartico Robotizzato Autonomo). Si chiama PRASSI invece il 
robot per ispezioni e sorveglianza di impianti e aree rischiose. 
Per il lavoro in ambiente nucleare un’eccellenza internazionale 
è MASCOT: il manipolatore servocontrollato che supporta 
l’azione umana trasmettendo informazioni sensoriali circa la 
forza applicata. ENEA lavora anche per le persone con bisogni 
speciali: è in corso d’opera una versione del robot umanoide 
NAO capace di aiutare i bambini autistici ad entrare in relazione 
con altre persone.
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Researchers at Era Endoscopy, a spin-off of the Sant’Anna School 
of Advanced Studies of Pisa located in Peccioli (PI), have studied 
what already exists in nature (biomimicry) and have been 
inspired by the inchworm. They have developed the Endotics 
technology for safe and painless colonoscopy. Endotics is a 
robotic system consisting of a flexible probe that, when inserted 
in the colon, moves like a caterpillar. It stretches and shortens 
the central part of the body and anchors its ends to the intestine 
walls through a sort of suction cup, without causing any pain. 

Unlike traditional endoscopes, which require that the organ 
adapts to their advance, Endotics moves to adjust to the 
surrounding environment, is managed by the practitioner via 
a joystick, thus avoiding the risk of perforation resulting from 
manual external thrust. Its flexible shape allows it to pass even 
in the most critical points of the intestine without the risk of 
causing injury and without any need for anaesthesia. Endotics, 
like the traditional system, is equipped with an operator 
channel for the use of surgical instruments (pliers, loops, 
etc.). In addition to being painless, it is safe: while traditional 
endoscopes, which cannot be sterilized, must be disinfected 
every time, Endotics is disposable. The system is portable, can 
be used outside the hospital and controlled remotely.
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Hanno studiato ciò che in natura già esiste (biomimetica) e si 
sono ispirati al bruco geometride i ricercatori di Era Endoscopy, 
spin-off della Scuola Superiore Sant’Anna di Pisa con sede a 
Peccioli (PI), che hanno messo a punto la tecnologia Endotics 
per la colonscopia sicura e indolore. Endotics è un sistema 
robotico costituito da una sonda flessibile che, inserita nel 
colon, può muoversi come un bruco, allungando e accorciando 
la parte centrale del corpo e ancorando le sue estremità alle 
pareti dell’intestino attraverso una sorta di ventosa, senza 
provocare dolore. 

A differenza dei tradizionali endoscopi, che prevedono che 
l’organo si adatti alla loro avanzata, Endotics si muove 
adattandosi all’ambiente circostante, gestito dall’operatore 
tramite un joystick, evitando il rischio di perforazione derivante 
dalla spinta manuale esterna. La sua forma flessibile gli 
consente di passare anche nei punti più critici dell’intestino 
senza pericolo di causare lesioni e senza necessità di anestesia. 
Endotics, come il sistema tradizionale, è dotato di canale 
operatore per l’utilizzo di strumenti chirurgici (pinze, anse, 
ecc.). Oltre ad essere indolore, è sicuro: mentre gli endoscopi 
tradizionali, non sterilizzabili, devono essere disinfettati ogni 
volta, Endotics è monouso. Il sistema è portatile, utilizzabile 
anche fuori dall’ospedale e controllabile a distanza.
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Among the five finalists of the Italian Mechatronics Award in 
2018, Fameccanica is a company that has believed in digital 
ever since IoT was still a topic for experts without any practical 
feedback from factories. Founded in 1975 for the design and 
construction of machines for sanitary absorbent products, today 
it is the world’s largest producer and has expanded its activities 
in the liquid filling sector. It has over 750 employees and plants 
in Italy, China and the USA, with headquarters in San Giovanni 
Teatino (CH). 

Fameccanica has often been ahead of its time by introducing 
pioneering technological innovations into its sector. In 1996 the 
first machine completely managed by servomotors; in 2009 the 
first fully automatic systems for loading and unrolling materials; 
in 2012 a digital transformation process that led to production 
monitoring systems, interactive documentation, speeding up of 
changeovers, consumption optimisation, as well as 3D virtual 
reality solutions for simulating the machine and checking its 
accessibility and maintainability in advance. Together with 
universities, partner companies and the Istituto Italiano di 
Tecnologia, Fameccanica has invested heavily in integrating 
robotic solutions targeted at customers who wish to automate 
the materials management process from their warehouses to the 
preparation and feeding of the machines.

FA~
MEC~
CANI~
CA
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Tra le 5 finaliste del Premio Italiano Meccatronica nel 2018, 
Fameccanica è un’azienda che ha creduto nel digitale sin da 
quando l’IoT era ancora un tema per esperti senza riscontri 
pratici nelle fabbriche. Nata nel 1975 per la progettazione e 
costruzione di macchine per prodotti assorbenti igienici, oggi ne 
è il maggior produttore mondiale ed ha espanso le attività anche 
nel settore riempimento liquidi. Conta oltre 750 dipendenti e 
stabilimenti in Italia, Cina e USA, con quartier generale a San 
Giovanni Teatino (CH). 

Fameccanica ha spesso precorso i tempi introducendo nel 
proprio settore innovazioni tecnologiche pionieristiche. Nel 1996 
la prima macchina completamente gestita da servomotori; nel 
2009 i primi sistemi completamente automatici di caricamento 
e svolgitura materiali; nel 2012 un percorso di trasformazione 
digitale che ha prodotto sistemi di monitoraggio produttivo, 
documentazione interattiva, velocizzazione cambi formato, 
ottimizzazione consumi, oltre che soluzioni di realtà virtuale 3D 
per simulare la macchina e verificarne in anticipo accessibilità e 
manutenibilità. Con Università, aziende partner e con l’Istituto 
Italiano di Tecnologia ha prodotto investimenti significativi per 
integrare soluzioni robotiche mirate ai clienti che desiderano 
automatizzare il processo di gestione materiali dai propri 
magazzini, fino alla preparazione e all’alimentazione delle 
macchine.
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Technology should make our life easier, but innovation may 
create exclusion: the digital divide leads to a lack of access 
to new technologies for part of the population. The work of 
Fondazione Mondo Digitale is essential because it democratises 
knowledge, allowing the elderly, children and the weak to meet 
new worlds such as robotics, which needs to be explained to 
become part of everyone’s heritage.

The non-profit Foundation, established in Rome in 2001 as 
Consorzio Gioventù Digitale, participated in the Robodidactics 
project in 2006, which aimed to develop a methodology for 
introducing robotics in schools as a teaching and learning 
support for scientific and IT subjects. Since then, many 
projects have been launched, including RomeCup, an event 
that, with conferences, demonstrations, orientation sessions 
and challenges between schools, brings together the school, 
academic and business worlds for exchanging experiences 
and ideas. At its thirteenth edition, every year RomeCup 
involves about 5000 people, allowing the winners of robotics 
competitions to access other tournaments such as the RoboCup 
world robotics championship. The Foundation was also the 
promoter, together with MIUR, of the first edition of the Robotics 
Olympics and is the founder of the multi-sector network for 
educational robotics in Italy.

MON~
DO 
DIGI~
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D I S S E M I N AT I O N
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La tecnologia dovrebbe semplificarci la vita, ma l’innovazione 
può creare esclusione: il “digital divide” causa il mancato 
accesso alle nuove tecnologie di parte della popolazione. Il 
lavoro di Fondazione Mondo Digitale è importante perché 
democratizza la conoscenza, consentendo anche ad anziani, 
bambini e fasce deboli di entrare in contatto con mondi nuovi 
come la robotica, che necessita di essere spiegata per diventare 
patrimonio di tutti. 

La Fondazione non profit, nata a Roma nel 2001 come 
Consorzio Gioventù Digitale, ha iniziato a occuparsene nel 2006 
partecipando al progetto Robodidactics che aveva lo scopo 
di sviluppare una metodologia per introdurre nelle scuole la 
robotica come supporto nell’insegnamento e nell’apprendimento 
di materie scientifiche e informatiche. Da allora tanti i progetti 
attivati, tra cui RomeCup, evento che tra convegni, dimostrazioni, 
sessioni di orientamento e sfide tra scuole, chiama a raccolta 
mondo scolastico, accademico e imprenditoriale per uno 
scambio di esperienze e idee. Giunta alla XIII edizione, ogni anno 
coinvolge circa 5000 persone, dando la possibilità ai vincitori 
delle competizioni robotiche di accedere ad altri tornei quali 
i mondiali di robotica RoboCup. La Fondazione è stata anche 
la promotrice, insieme al MIUR, della prima edizione delle 
Olimpiadi di Robotica ed è la fondatrice della Rete multisettoriale 
per la robotica educativa in Italia.
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Many factors determine the growing success of the use of robots 
in production processes. For example, robots can perform the 
same operation millions of times, with maximum reliability and 
repetition, moving weights that cannot be managed by operators 
and working in environments where exposure to dust or harmful 
substances could be detrimental to humans. The production of 
ceramic sanitaryware is another case in which the introduction 
of robots in the factory has significantly improved the production 
performance and the working conditions of operators. 

Gaiotto is the world’s leading company in the production of 
robotic systems for the manufacture of sanitaryware. The 
Piacenza-based company, operating since the 1960s, is part 
of the Sacmi Group and has always been looking for efficient 
solutions to meet the needs of the sector. Gaiotto has been 
ahead of its time developing solutions to facilitate the use of 
industrial robots. The implementation of self-learning procedures 
allows its glazing robots to be programmed directly by the line 
operator that can move them. By recording these movements, 
the robots can repeat them over and over without human 
intervention. Alternatively, Gaiotto has developed a simulation 
software that allows to define the mission of the robot in a 
virtual environment and to replicate it in-line.

GAI~
OT~
TO
AUTO~
MATION
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Il successo crescente dell’utilizzo dei robot nei processi 
produttivi è determinato da molteplici fattori. I robot sono 
ad esempio in grado di eseguire milioni di volte la stessa 
operazione, con la massima affidabilità e ripetibilità, 
movimentando pesi non gestibili dagli operatori e lavorando 
in ambienti dove l’esposizione a polveri o a sostanze nocive 
potrebbe essere dannosa per gli esseri umani. La produzione dei 
sanitari realizzati in ceramica è uno dei casi in cui l’introduzione 
in fabbrica dei robot ha consentito di migliorare in modo 
significativo le performance produttive e le condizioni di lavoro 
degli operatori. 

Gaiotto è l’azienda leader mondiale nella realizzazione di 
impianti robotizzati per produzione di sanitari. L’impresa di 
Piacenza, attiva dagli anni ’60 e oggi parte del Gruppo Sacmi, 
da sempre ricerca soluzioni efficaci per soddisfare le esigenze 
del settore. Gaiotto ha precorso i tempi sviluppando soluzioni 
per facilitare l’uso del robot in fabbrica. L’implementazione 
di procedure di autoapprendimento consente ai suoi robot di 
smaltatura di essere programmati direttamente dall’operatore 
di linea che può muoverli. I robot, registrando tali movimenti, 
sono in grado di ripeterli all’infinito senza l’intervento umano. 
In alternativa Gaiotto ha sviluppato software di simulazione che 
permettono di definire la missione del robot in un ambiente 
virtuale e di replicarla in linea. 
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Italy is the only country in the world to have a national edition 
of the global robotics and aerospace programming competition 
Zero Robotics. Every year, so many Italian teams take part in 
the international competition (in the 2018/19 edition, Italy has 
brought 25 teams out of approximately 180) that it is possible 
to hold a national championship. In the challenge, high school 
students compete by developing programs capable of making 
the SPHERES (Synchronized Position Hold Engage and Reorient 
Experimental Satellites) move. SPHERES are mini 18-sided 
satellites created mainly for teaching purposes by the MIT 
(Massachusetts Institute of Technology) and permanently 
positioned inside the International Space Station (ISS). 

The IIS “Sansi Leonardi Volta” of Spoleto (PG) won the first 
place of the Italian Championship of Zero Robotics, overtaking 
the students of the LSS Galileo Ferraris of Turin (second place). 
IIS Giulio Natta of Rivoli (TO), came third, ex aequo with Liceo 
Filippo Juvarra of Venaria Reale (TO). The finals took place in 
Erice (TP), at Ettore Majorana Centre for Scientific Culture, a 
reality created and chaired by the physicist Antonino Zichichi. 
Here the students of IIS “Sansi Leonardi Volta” won thanks to 
the team “LSA Spoleto A. Volta”, defeating the other 22 teams.

I IS 
SANSI 
LEO~
NARDI
VOLTA

S T O R I A  N ° 2 9

L’Italia è l’unico Paese al mondo ad avere un’edizione nazionale 
della competizione mondiale di programmazione robotica 
e aerospaziale Zero Robotics: ogni anno infatti sono così 
numerosi i team italiani che partecipano alla gara internazionale 
(nell’edizione 2018/19 l’Italia ha portato 25 squadre su circa 
180) da consentire la realizzazione di un campionato nazionale. 
Nella sfida, gli studenti dei licei gareggiano sviluppando 
programmi capaci di far compiere dei movimenti agli SPHERES 
(Synchronized Position Hold Engage and Reorient Experimental 
Satellites), ovvero dei mini satelliti a 18 facce realizzati, 
soprattutto per la didattica, dal MIT (Massachusetts Institute of 
Technology) e posizionati stabilmente all’interno della Stazione 
Spaziale Internazionale (ISS). 

L’IIS “Sansi Leonardi Volta” di Spoleto (PG) si è aggiudicato il 
primo posto del Campionato Italiano di Zero Robotics, superando 
gli studenti del LSS Galileo Ferraris di Torino (secondo posto) e 
dell’IIS Giulio Natta di Rivoli (TO), arrivati al terzo post ex aequo 
con i ragazzi del Liceo Filippo Juvarra di Venaria Reale (TO). La 
finale si è svolta a Erice (TP), al Centro di Cultura Scientifica 
Ettore Majorana, realtà creata e presieduta dal fisico Antonino 
Zichichi: qui gli studenti dell’IIS “Sansi Leonardi Volta” hanno 
riportato la vittoria grazie al team “LSA Spoleto A. Volta” 
sconfiggendo le altre 22 squadre partecipanti.
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I I T

Climbing plants, quadrupeds, exoskeletons and more: Italian 
robotics dwells at the Italian Institute of Technology (IIT), a 
research centre based in Genoa with 12 offices in Italy and the 
USA. A few years ago, IIT created Plantoide, the first plant-
inspired robot capable of reacting to external stimuli and of 
extending its roots in the ground while collecting environmental 
data. In 2019 comes the robot that coils like a vine shoot using 
the principle of osmosis, activated by a battery. These are just 
two of the many projects of IIT, also in collaboration with other 
research institutes and companies. Everybody knows iCub, 
the robot child, designed in Genoa by an international team: 
it is used by researchers to improve perception, movement, 
interaction between man and robot. 

Alongside humanoids, IIT has created quadrupeds such as HyQ 
Real and Centauro designed to intervene in high-risk areas and 
agriculture. Then there is Co-Aware: the world’s first ergonomic 
system for man-robot collaboration, operating in real time, 
which won the Kuka Innovation Award in 2018. Last but not 
least there are prosthetics, with a project created by the Rehab 
Technologies IIT-Inail laboratories for the creation of Hannes, a 
robotic hand that restores 90% of the functionality of a natural 
limb and is controlled by electrical signals coming from the 
residual muscles of the limb.

S T O R I A  N ° 3 0

Tralci rampicanti, quadrupedi, esoscheletri e non solo: la 
robotica italiana abita all’Istituto Italiano di Tecnologia (IIT), 
centro di ricerca con base a Genova e 12 sedi tra Italia e USA. 
Nei laboratori dell’IIT, qualche anno fa, nacque il Plantoide, 
primo robot ispirato alle piante in grado di reagire a stimoli 
esterni e di allungare le radici nel terreno raccogliendo dati 
ambientali. Nel 2019 arriva il robot che si arrotola come un 
tralcio di vite sfruttando il principio dell’osmosi, attivata da 
una batteria. Sono solo due dei tanti progetti che impegnano 
l’IIT, anche attraverso collaborazioni con altri istituti di ricerca 
e aziende. Tutti conosciamo iCub, il robot bambino, concepito 
a Genova da un team internazionale: è usato dai ricercatori per 
migliorare percezione, movimento, interazione uomo-robot. 

Accanto agli umanoidi, l’IIT ha realizzato quadrupedi come HyQ 
Real e Centauro pensati per intervenire in aree a rischio e in 
agricoltura. E ancora Co-Aware: il primo sistema ergonomico al 
mondo per la collaborazione uomo-robot funzionante in tempo 
reale che ha fatto vincere nel 2018 all’IIT il Kuka Innovation 
Award. Non ultima è la prostetica, con un progetto nato dai 
laboratori Rehab Technologies IIT-Inail per la realizzazione 
di Hannes, una mano robotica che restituisce il 90% della 
funzionalità di un arto naturale e si controlla con i segnali 
elettrici provenienti dai muscoli residui dell’arto. 
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Made in Italy manufacturing has many records, but in a 
particular sector, it has reached the highest level: the packaging 
industry. Our country is among the first in the world for the 
production of packaging machines, and IMA is a world leader 
in the sector. With about 6,000 employees and 45 plants 
worldwide, the Vacchi family company, based in Ozzano 
dell’Emilia (BO), produces automatic machines for packaging 
pharmaceutical, cosmetic, food, tea and coffee products. For 
example, IMA machines are used to produce 70% of the world’s 
tea bags. For such a company, digitalization is an opportunity to 
stay competitive. 

For this reason, a few years ago IMA Digital was launched, a 
project dedicated to the introduction of digital technologies 
into production processes and the development of the smart 
factory, where automation assists and supports people in the 
most repetitive operations. Most importantly, the analysis of 
data allows improving performance even in terms of predictive 
maintenance. IMA has launched a project for man-robot 
collaboration in the packaging sector, developing algorithms 
able to guide the robot in recognizing objects, picking them 
up and placing them on the machine. This system is equipped 
with sophisticated software and a 3D vision system, capable of 
working alongside man.
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La manifattura made in Italy ha molti primati ma in un settore 
in particolare è ai massimi livelli: l’industria del packaging. Il 
nostro Paese è tra i primi al mondo per produzione di macchine 
per imballaggio e IMA è leader mondiale in questo settore. 
Con circa 6.000 dipendenti e 45 stabilimenti nel mondo, 
l’azienda della famiglia Vacchi, con sede a Ozzano dell’Emilia 
(BO), produce macchine automatiche per il confezionamento di 
prodotti farmaceutici, cosmetici, alimentari, tè e caffè. Il 70% 
delle bustine da tè nel mondo, solo per fare un esempio, viene 
prodotto con macchine IMA. Per un’azienda così, quella della 
digitalizzazione è un’occasione per rimanere competitivi. 

Per questo da qualche anno ha avviato IMA Digital, un 
programma dedicato all’introduzione di tecnologie digitali nei 
processi produttivi e alla costruzione della fabbrica smart, in 
cui l’automazione affianca e supporta l’uomo nelle operazioni 
più ripetitive, ma soprattutto dove l’analisi dei dati consente 
di migliorare le performance anche in termini di manutenzione 
predittiva. Ha avviato un progetto per la collaborazione uomo-
robot nel settore del confezionamento, sviluppando algoritmi 
in grado di guidare il robot a riconoscere gli oggetti, prenderli 
e montarli sulla macchina. Un sistema dotato di un sofisticato 
software e di un sistema di visione 3D, capace di lavorare 
accanto all’uomo. 
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It grasps objects and moves naturally, but instead of bones and 
tendons there is a highly advanced technology, result of the work 
of Rehab Technologies IIT - Inail Lab of Genoa, a joint initiative 
born in 2013 from the collaboration between Centro Protesi Inail 
of Vigorso di Budrio (BO) and the Italian Institute of Technology 
(IIT). In addition to prevention, Inail is committed to improving 
the quality of life of injured workers. 

Introduced in 2018, Hannes hand is a jewel of robotic prosthetics. 
Two sensors placed in its socket, in contact with the muscles of 
the residual part of the arm, detect its movements and transfer 
the information to the wrist and hand that move accordingly. 
The prosthesis does not require invasive surgery but clings 
to the residual limb. The patented Dynamic Adaptive Grasp 
mechanism that moves the fingers allows the hand, through a 
single motor, to adapt to external shapes and stresses. Thanks 
to its thumb, which moves in three directions, Hannes can grasp 
heavy objects or manipulate small ones, even moving the wrist 
in five positions. A software connected via Bluetooth with the 
hand, calibrates the parameters to adapt it to the needs of the 
user and coating gloves make it suitable for men and women. 
It is no coincidence that the Association for Industrial Design 
has awarded Hannes with the National Prize for Innovation “ADI 
Design Index 2018”.
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Afferra oggetti e si muove naturalmente, ma al posto di ossa e 
tendini c’è una tecnologia avanzatissima, frutto del lavoro del 
Rehab Technologies IIT – Inail Lab di Genova, iniziativa congiunta 
nata nel 2013 dalla collaborazione tra Centro Protesi Inail di 
Vigorso di Budrio (BO) e Istituto Italiano di Tecnologia (IIT). 
Oltre alla prevenzione infatti, Inail è impegnato nella ricerca per 
migliorare la qualità della vita dei lavoratori vittime di infortunio. 

Presentata nel 2018, la mano Hannes è un gioiello di protesi 
robotica. Due sensori posti nel suo invaso, a contatto con i 
muscoli della parte residua del braccio, ne rilevano i movimenti 
trasferendo l’informazione al polso e alla mano che si muovono 
di conseguenza. La protesi non necessita di interventi invasivi 
ma si applica sul residuo dell’arto. Il meccanismo brevettato 
che fa muovere le dita, Dynamic Adaptive Grasp, consente 
alla mano, attraverso un unico motore, di adattarsi a forme 
e sollecitazioni esterne. Grazie al pollice che si orienta in tre 
direzioni, Hannes può afferrare oggetti pesanti o manipolarne 
di piccoli, muovendo anche il polso in cinque posizioni. Un 
software collegato via Bluetooth con la mano permette di 
calibrarne i parametri per adattarla alle esigenze dell’utilizzatore 
e guanti di rivestimento la rendono adatta a uomo e donna: non 
a caso l’Associazione per il Disegno Industriale l’ha premiata con 
il Premio nazionale per l’innovazione “ADI Design Index 2018”. 
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Not all young people go abroad to achieve their dreams: some 
stay in Italy and seize available opportunities. Nicolò Bordoli 
was only 19 years old when he took part in a call for tender by 
the Lombardy Region for innovative companies; he had little 
experience but clear ideas. He wanted to start his own business 
and create jobs for other people. He won the call, and his 
Inventio settled in the Innovation Hub ComoNext in Lomazzo 
(CO). Today it is a private company that designs and develops 
tailor-made electronics and software solutions for robotics and 
industrial automation. 

In collaboration with Caracol, another company based in 
ComoNext, Inventio has created Scalprum 13800, a 3D printing 
extruder designed for assembly on 6-axis robotic arms for use 
in the aerospace, automotive, marine, motorsport and more 
generally for additive manufacturing using high-performance 
materials on large volumes. Inventio’s first project is Primus, the 
robotic development platform designed for use by both basic 
and advanced users.  The 30 cm long robot is suitable for indoor 
use but can move on any surface, and its software interfaces 
allow it to be programmed either by a beginner through a block 
diagram, or by more experienced users through Arduino or by 
intervening directly on the electronic control.

IN~
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Non tutti i giovani partono per coronare i propri sogni: alcuni 
restano in Italia e colgono le opportunità che ci sono qui. Aveva 
soltanto 19 anni Nicolò Bordoli quando partecipò a un bando 
della Regione Lombardia per le imprese innovative: poca 
esperienza ma idee chiare. Voleva fondare una sua impresa e 
creare lavoro per altre persone. Vinse il bando e la sua Inventio 
si insediò nell’Innovation Hub ComoNext a Lomazzo (CO). Oggi 
è un’azienda individuale che progetta e sviluppa soluzioni di 
elettronica e software su misura per robotica ed automazione 
industriale. 

In collaborazione con Caracol, un’altra azienda insediata a 
ComoNext, Inventio ha dato vita a Scalprum 13800, un estrusore 
per la stampa 3D ideato per il montaggio su bracci robotici 
a 6 assi per impieghi nel settore aerospaziale, automotive, 
nautico, motorsport e più in generale per la manifattura 
additiva tramite materiali tecnici molto performanti e su grandi 
volumi. Il primo progetto di Inventio è Primus, la piattaforma 
di sviluppo robotica pensata per l’utilizzo da parte di utenti con 
competenze sia basilari che avanzate. Il robot lungo 30 cm è 
adatto per l’interno ma può muoversi su qualsiasi terreno e le 
sue interfacce software gli consentono di essere programmato 
sia da un principiante attraverso uno schema a blocchi, sia da 
utenti più esperti tramite Arduino o intervenendo direttamente 
sull’elettronica di controllo. 
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L’I-RIM è l’Istituto di Robotica e Macchine Intelligenti, 
un’associazione non-profit nata per intrecciare le eccellenze 
italiane della ricerca con il mondo dell’impresa, mettendo 
insieme tutti i protagonisti della robotica made in Italy. Come 
racconta lo slogan, “diamo corpo all’intelligenza artificiale”, 
l’I-RIM vuole portare le più innovative tecnologie nel quotidiano 
della società, integrando l’intelligenza artificiale alla vita delle 
persone. Per farlo, vuole liberare il concetto di “macchina” 
dai tanti falsi miti che lo attanagliano, per declinarlo invece 
come miglioramento delle condizioni di vita, di lavoro, aiuto 
ad anziani e disabili, progresso diagnostico e chirurgico, 
sostenibilità produttiva e soprattutto valorizzazione economica 
dell’attività di ricerca.

Il tutto, non solo tutelando gli interessi di chi studia e investe 
in robotica e automazione, ma anche creando un incontro tra 
domanda e offerta sul piano nazionale e internazionale. 
L’Istituto si pone come un acceleratore capace di promuovere 
l’applicazione industriale, identificare i bisogni tecnologici e 
trasformare la ricerca in prodotti. L’I-RIM, fondato nel luglio 2019 
da importanti esponenti della ricerca robotica italiana, è stato 
presentato ufficialmente a Roma in ottobre, durante la tre giorni 
dedicata alle macchine intelligenti, organizzata in collaborazione 
con Maker Faire – The European Edition 2019. 

8382

T
E

R
Z

O
 S

E
T

T
O

R
E

 /
 A

G
E

N
Z

IE
 P

U
B

B
L

IC
H

E
T

H
IR

D
 S

E
C

T
O

R
 /

 P
U

B
L

IC
 A

G
E

N
C

IE
S

P
IS

A

T
O

S
C

A
N

A
W

W
W

.I
-R

IM
.I

T

I-
R

IM
 

3
4

/1
O

O

D I S S E M I N AT I O N D I V U L G A Z I O N E

I-RIM, Institute of Robotics and Intelligent Machines is a non-
profit association created to intertwine the Italian research 
excellence with the world of business, bringing together all 
the protagonists of Made in Italy robotics. Just like the slogan, 
“Let’s give shape to artificial intelligence”, I-RIM wants to bring 
the most innovative technologies into everyday life, integrating 
artificial intelligence with people’s lives. To do so, I-RIM intends 
to set the concept of “machine” free from the many false myths 
that bind it, to interpret it as an improvement of living and 
working conditions, help for the elderly and disabled, diagnostic 
and surgical progress, productive sustainability and above all 
economic valorization of the research activity. 

This is done by protecting the interests of those who study 
and invest in robotics and automation, and by facilitating 
the matching between supply and demand at national and 
international level. The Institute acts as an accelerator to 
promote industrial implementation, identify technological 
needs and transform research into products. I-RIM, founded in 
July 2019 by important personalities of Italian robotic research, 
was officially presented in Rome in October, during three days 
dedicated to intelligent machines, organized in collaboration 
with Maker Faire - The European Edition 2019.
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Zero Robotics è una gara a squadre che vede gli studenti delle 
scuole superiori di tutto il mondo sfidarsi nella programmazione 
robotica e aerospaziale. Dopo le fasi di selezione i team finalisti 
devono formare alleanze di tre squadre provenienti da almeno 
due continenti e programmare piccoli satelliti didattici realizzati 
dal MIT, i cosiddetti SPHERES (Synchronized Position Hold 
Engage and Reorient Experimental Satellites), che si trovano 
a bordo della Stazione Spaziale Internazionale (ISS). L’Italia 
partecipa sempre con un gran numero di squadre, tanto da 
essere – nell’edizione 2018/19 – la nazione con più partecipanti in 
assoluto: è inoltre l’unico Paese al mondo ad avere una propria 
competizione nazionale di Zero Robotics. 

Proprio l’Italia ha trionfato nel gennaio 2019 con due squadre 
dell’Istituto d’Istruzione Superiore Avogadro di Vercelli: una è 
diventata campione mondiale di Zero Robotics vincendo la gara 
di programmazione dei robot presenti a bordo della ISS, l’altra 
è arrivata prima nella competizione virtuale, la cui finale si è 
comunque svolta a bordo della ISS, in alleanza con il liceo F. 
Vercelli di Asti ed una squadra americana. La squadra vincitrice 
assoluta del torneo mondiale, Naughty Dark Spaghetti, è 
composta da The Dark Team of LSA (ovvero gli studenti dell’IIS 
Avogadro) e due team americani: i ragazzi si sono imposti su un 
totale di circa 180 scuole iscritte, di cui 25 italiane.
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Zero Robotics is a team competition where high school students 
from around the world compete in robotic and aerospace 
programming. After the selection stages, the final teams have 
to form three-team alliances involving at least two continents 
and program small educational satellites developed by the MIT, 
the so-called SPHERES (Synchronized Position Hold Engage 
and Reorient Experimental Satellites), which are on board the 
International Space Station (ISS). Italy always participates with a 
large number of teams, so as to be - in the 2018/19 edition - the 
nation with the most participants ever: it is also the only country 
in the world to have its own national competition of Zero 
Robotics. 

Italy triumphed in January 2019 with two teams from the 
Istituto d’Istruzione Superiore Avogadro of Vercelli: one became 
world champion of Zero Robotics, winning the programming 
competition of the robots on board the ISS; the other arrived 
first in the virtual competition, the final of which was held on 
board the ISS, in partnership with the high school F. Vercelli of 
Asti and an American team. The overall winning team of the 
world competition, Naughty Dark Spaghetti, is made up of The 
Dark Team of LSA (i.e. the students of the IIS Avogadro) and two 
American teams: the boys have stood out over approximately 
180 participating schools, 25 of which are Italian. C
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A car that comes off the ground and gets airborne is a 
spectacular picture. It seems to be coming out of the imagination 
of a child, and perhaps many have dreamt of owning one. In 
the not so distant future, we can use it. For now, there is a 
prototype designed, developed and built by Italdesign. A 1:4 
scale model of Pop.Up Next was presented during the Drone 
Week in Amsterdam on November 2018, where it made its first 
test flight in entirely autonomous mode.  The prototype suggests 
something related to science fiction. It consists of three parts: an 
airborne module, a passenger capsule and a ground module. 

The capsule, connecting to the ground module, becomes an 
electric and self-driven car. For overcoming an area of high 
traffic density, the cabin can detach from the ground module 
and dock to the air module that, taking off and landing vertically, 
quickly brings passengers to their destination. Pop.Up Next 
aims to overcome the problems of road traffic congestion by 
using the air route as a sustainable alternative.  The shapes were 
created by Italdesign, which celebrated its 50th anniversary 
with this project. Founded in 1968 by Giorgetto Giugiaro and 
Aldo Mantovani, the Turin-based company has accompanied 
the history of the automobile with projects that bring the future 
closer.
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Un’auto che si stacca da terra e prende quota è un’immagine 
che ha del favoloso. Sembra uscire dalla fantasia di un bambino 
e forse molti hanno sognato di averla a disposizione. In un 
futuro non così lontano potremo realmente utilizzarla. Per 
ora ne esiste un prototipo ideato, sviluppato e costruito da 
Italdesign. Un modello in scala 1:4 di Pop.Up Next è stato 
presentato durante la Drone Week di Amsterdam nel novembre 
2018, dove ha effettuato il primo volo di test in modalità 
completamente autonoma; a vederlo fa pensare a qualcosa di 
fantascientifico. Si compone di tre parti: un modulo aereo, una 
capsula per il trasporto passeggeri e un modulo terrestre. 

La capsula, agganciandosi al modulo terrestre, diviene di fatto 
un’auto elettrica e a guida autonoma. Per spostamenti che 
implicano il superamento di una zona ad alta densità di traffico, 
la cabina può sganciarsi dal modulo terrestre ed agganciarsi 
al modulo aereo che, decollando e atterrando verticalmente, 
porta velocemente i passeggeri a destinazione. Pop.Up Next 
ha l’obiettivo di superare i problemi legati alla congestione 
del traffico stradale utilizzando la via aerea come alternativa 
sostenibile. Le forme sono frutto del lavoro di Italdesign, che ha 
festeggiato con questo progetto i suoi 50 anni. Fondata nel 1968 
da Giorgetto Giugiaro e Aldo Mantovani, la società torinese 
ha accompagnato la storia dell’automobile con progetti che 
rendono il futuro più vicino.
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Technology makes everything more familiar and even allows 
to wear robots. IUVO was founded in 2015 to develop wearable 
robotic systems and promote their use in various fields, from 
medicine to industry. IUVO, based in Pontedera (PI) is a spin-
off from the wearable robotics laboratory of the Biorobotics 
Institute of the Sant’Anna School of Advanced Studies of Pisa. 
In 2017 COMAU (an FCA group company, leader in robotics 
and industrial automation) and the Icelandic company Össur 
(leader in the field of lower-limb prosthetics) decided to invest 
in IUVO by creating a joint venture that owns the majority of the 
company and in which COMAU is the majority shareholder. 

In the industrial field, IUVO has developed MATE, a passive 
upper limb exoskeleton that is commercialized by COMAU. This 
system helps the operators who wear it to reduce the effort in 
those jobs where they perform handling tasks with their arms 
raised. In the medical sector, IUVO is developing a walking 
assistance system that will be launched on the market by Össur. 
IUVO is also very active in collaborating on European scientific 
research projects. It is a partner in the H2020 CYBERLEGs Plus 
Plus, H2020 EUROBENCH and H2020 INBOTS projects.
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La tecnologia rende tutto più familiare e permette ai robot di 
essere persino indossati. IUVO nasce nel 2015 con l’obiettivo 
di sviluppare sistemi robotici indossabili e favorire il loro 
utilizzo in vari campi, dalla medicina all’industria. L’azienda 
di Pontedera (PI) è una spin-off del laboratorio di robotica 
indossabile dell’Istituto di Biorobotica della Scuola Superiore 
Sant’Anna di Pisa. Nel 2017 COMAU (azienda del gruppo FCA, 
leader nel settore della robotica ed automazione industriale) e 
l’azienda islandese Össur (leader nel settore della protesica per 
gli arti inferiori) decidono di investire in IUVO creando una joint 
venture che detiene la maggioranza della società e all’interno 
della quale COMAU è socio di maggioranza. 

Nell’ambito industriale, IUVO ha sviluppato MATE, un 
esoscheletro passivo per l’arto superiore che è commercializzato 
da COMAU. Questo sistema aiuta gli operatori che lo indossano 
a ridurre lo sforzo in quei lavori dove eseguono compiti di 
manipolazione con le braccia alzate. Nel settore medicale, IUVO 
sta sviluppando un sistema per l’assistenza al cammino che sarà 
portato sul mercato da Össur. Inoltre, IUVO è molto attiva anche 
nella collaborazione in progetti di ricerca scientifica europei. È 
infatti partner nei progetti H2020 CYBERLEGs Plus Plus, H2020 
EUROBENCH e H2020 INBOTS. 

P
O

N
T

E
D

E
R

A
 (

P
I)

T
O

S
C

A
N

A
W

W
W

.I
U

V
O

.C
O

M
PA

N
Y

IU
V

O
3

7
/1

O
O

IM
P

R
E

S
E

C
O

M
PA

N
IE

S

IU~
VO

A U T O M AT I O N A U T O M A Z I O N E



B
o

rn
 o

n
 th

e b
asis o

f th
e research

 carried
 o

u
t b

y D
r Lam

b
erto 

P
iro

n
 o

n
 th

e u
se o

f virtu
al reality in

 n
eu

ro
lo

g
ical recovery at 

M
IT

 in
 B

o
sto

n
, sin

ce 1998 K
hym

eia h
as b

een
 d

evelo
p

in
g

 d
evices 

w
ith

 a h
ig

h
 rate o

f tech
n

o
lo

g
ical in

n
ovatio

n
 fo

r th
e m

ed
ical 

secto
r, w

ith
 a p

articu
lar fo

cu
s o

n
 reh

ab
ilitatio

n
. In

 a g
lo

b
al 

co
n

text o
f co

n
stan

t g
ro

w
th

 o
f life exp

ectan
cy an

d
 co

n
cu

rren
t 

in
crease o

f p
ath

o
lo

g
ies, K

hym
eia b

o
asts an

 exten
sive p

o
rtfo

lio 
o

f p
articu

larly in
n

ovative so
lu

tio
n

s, in
clu

d
in

g
 th

e V
R

R
S

-V
irtu

al 
R

eality R
eh

ab
ilitatio

n
 S

ystem
 eco

system
, th

e m
o

st ad
van

ced
, 

co
m

p
lete an

d
 clin

ically tested
 virtu

al reality m
ed

ical d
evice fo

r 
reh

ab
ilitatio

n
 an

d
 telereh

ab
ilitatio

n
 in

 th
e w

o
rld

. 

T
h

e p
latfo

rm
 is a “b

rain” to
 w

h
ich

 m
any sp

ecialized
 p

erip
h

eral 
d

evices can
 co

n
n

ect acco
rd

in
g

 to
 sp

ecifi
c reh

ab
ilitatio

n
 n

eed
s, 

fro
m

 n
eu

ro
lo

g
ical to

 co
g

n
itive, sp

eech
, p

o
stu

ral, o
rth

o
p

aed
ic, 

resp
irato

ry an
d

 m
any m

o
re. O

n
ce d

isch
arg

ed
, th

e p
atien

t is 
p

rovid
ed

 w
ith

 a b
riefcase w

ith
 w

h
ich

 to
 u

n
d

erg
o

 reh
ab

ilitatio
n 

th
erap

ies fro
m

 h
o

m
e. It is p

o
ssib

le eith
er o

ff-lin
e, assisted

 b
y 

an
 in

teg
rated

 in
teractive “sm

art virtu
al assistan

t”; o
r o

n
lin

e, 
co

n
n

ected
 in

 real-tim
e w

ith
 th

e th
erap

ist; th
e kin

em
atic, 

in
frared

 an
d

 lig
h

t d
etectio

n
 sen

so
rs allo

w
 to

 p
erfo

rm
 m

o
to

r 
telereh

ab
ilitatio

n
. V

R
R

S
 is th

e o
n

ly system
 in

 th
e w

o
rld

 to
 d

o
 so

.

K
H

Y
~

M
E

~
IA

S
T

O
R

I
A

 
N

°
3

8

9
1

N
ata su

lla sco
rta d

elle ricerch
e co

m
p

iu
te d

al D
o

tt. Lam
b

erto 
P

iro
n

 al M
IT

 d
i B

o
sto

n
 circa l’u

tilizzo
 d

ella realtà virtu
ale n

el 
recu

p
ero

 n
eu

ro
lo

g
ico

, d
al 1998 K

hym
eia svilu

p
p

a d
isp

o
sitivi ad 

alto
 tasso

 d
i in

n
ovazio

n
e tecn

o
lo

g
ica p

er il setto
re m

ed
icale, 

co
n

 p
artico

lare fo
cu

s su
lla riab

ilitazio
n

e. In
 u

n
 co

n
testo 

m
o

n
d

iale d
i co

stan
te crescita d

ell’asp
ettativa d

i vita e p
arallelo 

au
m

en
to

 d
elle p

ato
lo

g
ie, K

hym
eia van

ta u
n

 am
p

io
 p

o
rtafo

g
lio 

d
i so

lu
zio

n
i p

artico
larm

en
te in

n
ovative, tra le q

u
ali l’eco

sistem
a 

V
R

R
S

-V
irtu

al R
eality R

eh
ab

ilitatio
n

 S
ystem

, il d
isp

o
sitivo 

m
ed

icale p
iù

 avan
zato

, co
m

p
leto

 e clin
icam

en
te testato

 d
i realtà 

virtu
ale p

er la riab
ilitazio

n
e e la teleriab

ilitazio
n

e al m
o

n
d

o
. 

La p
iattafo

rm
a è in

fatti u
n

 “cervello” a cu
i si p

o
sso

n
o 

co
llegare n

u
m

ero
si d

isp
o

sitivi p
eriferici sp

ecialistici in 
fu

n
zio

n
e d

ell’esig
en

za sp
ecifica riab

ilitativa, d
a q

u
ella 

m
o

to
ria n

eu
ro

lo
g

ica a q
u

ella co
g

n
itiva, lo

g
o

p
ed

ica, p
o

stu
rale, 

o
rto

p
ed

ica, resp
irato

ria e m
o

lte altre an
co

ra. Il p
azien

te 
u

n
a vo

lta d
im

esso
 vien

e d
o

tato
 d

i u
n

a valig
etta co

n
 cu

i p
u

ò 
svo

lg
ere le terap

ie riab
ilitative d

a casa, sia in
 m

o
d

alità o
ff 

lin
e assistito

 d
a u

n
o

 “sm
art virtu

al assistan
t” in

terattivo 
in

teg
rato

, sia co
llegato

 o
n

lin
e in

 tem
p

o
 reale co

n
 il terap

ista; i 
sen

so
ri d

i acq
u

isizio
n

e cin
em

atica, a in
fraro

ssi e a rilevazio
n

e 
lu

m
in

o
sa co

n
sen

to
n

o
, u

n
ico

 sistem
a al m

o
n

d
o

, d
i eseg

u
ire la 

teleriab
ilitazio

n
e an

ch
e m

o
to

ria. 

9
0

NOVENTA PADOVANA (PD)

VENETOWWW.KHYMEIA.COM

KHYMEIA
3 8 / 1 O O

IMPRESE
COMPANIES

H
E

A
L

T
H

S
A

L
U

T
E



Leo
n

ard
o

 is a lead
in

g
 in

tern
atio

n
al in

d
u

stry ch
am

p
io

n
, am

o
n

g 
th

e to
p

 10 co
m

p
an

ies in
 th

e w
o

rld
 in

 th
e aero

sp
ace, d

efen
ce 

an
d

 secu
rity secto

rs, w
ith

 reven
u

es o
f over €12 b

illio
n

 an
d 

R
&

D
 investm

en
ts rep

resen
tin

g
 12%

. M
o

re th
an

 46 th
o

u
san

d 
em

p
lo

yees w
o

rld
w

id
e, 29 th

o
u

san
d

 o
f th

em
 in

 Italy an
d 

p
ro

d
u

cts reach
in

g
 150 co

u
n

tries. E
xcellen

ce th
at b

rin
g

s th
e b

est 
Italian

 tech
n

o
lo

g
y also

 to
 S

p
ace. S

o
o

n
 it w

ill reach
 M

ars w
ith

 a 
fu

n
d

am
en

tal co
m

p
o

n
en

t fo
r th

e exp
lo

ratio
n

 o
f th

e red
 p

lan
et. 

T
h

e E
xo

M
ars m

issio
n

, in
 co

llab
o

ratio
n

 w
ith

 A
S

I, E
S

A
 an

d
 th

e 
R

u
ssian

 S
p

ace A
g

en
cy w

ith
 th

e co
n

trib
u

tio
n

 o
f N

A
S

A
, started

 in 
2016 w

ith
 th

e lau
n

ch
 o

f a d
evice to

 d
etect gas in

 th
e atm

o
sp

h
ere. 

T
h

e m
issio

n
 w

ill co
n

tin
u

e in
 2020 w

ith
 an

 au
to

n
o

m
o

u
s E

u
ro

p
ean 

rover th
at w

ill take sam
p

les fro
m

 M
artian

 so
il to

 an
alyze it an

d 
learn

 ab
o

u
t th

e enviro
n

m
en

t, lo
o

kin
g

 fo
r traces o

f life p
resen

t 
o

r p
ast.  T

h
e rover w

ill d
ig

 th
e su

rface, arrivin
g

 at a d
ep

th
 o

f tw
o 

m
eters w

h
ere th

e extern
al in

terferen
ce is n

o
t relevan

t. Leo
n

ard
o 

w
ill p

ro
d

u
ce th

e d
rill fo

r th
is o

p
eratio

n
 in

 its p
lan

t in
 N

ervian
o 

(M
I). In

 2018, th
e testin

g
 in

 an
 enviro

n
m

en
t sim

ilar to
 th

at o
f 

M
ars w

as co
m

p
leted

. T
h

e d
rill w

ill o
p

erate at tem
p

eratu
res 

b
etw

een
 -100°C

 an
d

 +35°C
, w

ill h
ave a p

o
w

er o
f o

n
e-fi

fth
 o

f 
h

o
u

seh
o

ld
 d

rills (ab
o

u
t 80 w

atts) an
d

 a p
o

lycrystallin
e d

iam
o

n
d 

tip
 to

 m
ake a 25 m

m
 d

iam
eter h

o
le.

S
T

O
R

I
A

 
N

°
3

9

9
3

È
 u

n
 cam

p
io

n
e d

ell’in
d

u
stria in

tern
azio

n
ale, tra le p

rim
e 10 

so
cietà al m

o
n

d
o

 n
ei setto

ri aero
sp

azio
, d

ifesa e sicu
rezza, 

co
n

 ricavi su
p

erio
ri ai 12 m

iliard
i d

i eu
ro

 e investim
en

ti in 
R

&
S

 p
ari al 12%

 d
i essi. O

ltre 46 m
ila d

ip
en

d
en

ti n
el m

o
n

d
o

, 
d

i cu
i 29 m

ila in
 Italia e p

ro
d

o
tti ch

e rag
g

iu
n

g
o

n
o

 150 Paesi: 
u

n’eccellen
za ch

e p
o

rta la m
ig

lio
re tecn

o
lo

g
ia italian

a 
an

ch
e n

ello
 S

p
azio

. E
 p

ro
ssim

am
en

te sarà su
 M

arte co
n

 u
n 

co
m

p
o

n
en

te fo
n

d
am

en
tale p

er l’esp
lo

razio
n

e d
el p

ian
eta ro

sso
. 

La m
issio

n
e E

xo
M

ars (a cu
i co

llab
o

ran
o

 A
S

I, E
S

A
 e A

g
en

zia 
S

p
aziale R

u
ssa co

n
 il co

n
trib

u
to

 d
ella N

A
S

A
), avviata n

el 2016 
co

n
 il lan

cio
 d

i u
n

 d
isp

o
sitivo

 p
er rilevare gas in

 atm
o

sfera, 
p

ro
seg

u
irà n

el 2020 co
n

 u
n

 rover eu
ro

p
eo

 au
to

n
o

m
o

 ch
e 

p
releverà cam

p
io

n
i d

al su
o

lo
 m

arzian
o

 p
er an

alizzarlo
 e 

co
n

o
scere l’am

b
ien

te, cercan
d

o
 tracce d

i vita p
resen

te o 
p

assata. Per farlo
 il rover scaverà la su

p
erficie arrivan

d
o

 alla 
p

ro
fo

n
d

ità d
i 2 m

 d
ove l’in

terferen
za co

n
 l’estern

o
 n

o
n

 è 
sig

n
ificativa. La trivella p

er q
u

esta o
p

erazio
n

e, realizzata n
ello 

stab
ilim

en
to

 d
i N

ervian
o

 (M
I), sarà firm

ata Leo
n

ard
o

. N
el 

2018 si so
n

o
 co

n
clu

si p
o

sitivam
en

te i test p
er p

rovarla in
 u

n 
am

b
ien

te u
g

u
ale a q

u
ello

 m
arzian

o
. Il p

erfo
rato

re d
ovrà o

p
erare 

co
n

 tem
p

eratu
re tra -100°C

 e +35°C
, avrà u

n
a p

o
ten

za p
ari a u

n 
q

u
in

to
 risp

etto
 ai trap

an
i casalin

g
h

i (circa 80 w
att) e u

n
a p

u
n

ta 
in

 d
iam

an
te p

o
licristallin

o
 p

er realizzare u
n

 fo
ro

 d
i 25 m

m
 d

i 
d

iam
etro

. 

9
2

ROMA

LAZIOWWW.LEONARDOCOMPANY.COM

LEONARDO
3 9 / 1 O O

IMPRESE
COMPANIES

L
E

O
~

N
A

R
~

D
O

A
E

R
O

S
P

A
Z

IO
A

E
R

O
S

P
A

C
E



S
in

ce 1968 Lo
ccio

n
i h

as b
een

 th
e lead

in
g

 in
n

ovato
r w

ith
 tailo

r-
m

ad
e so

lu
tio

n
s fo

r vario
u

s n
eed

s, fro
m

 in
tellig

en
t sto

rag
e to 

in
d

u
strial au

to
m

atio
n

. In
 th

e lab
o

rato
ries o

f R
o

so
ra (A

N
) serial 

p
ro

d
u

ctio
n

 d
o

es n
o

t exist, th
ere is o

n
ly th

e cu
sto

m
-m

ad
e. 

T
h

e co
m

p
any d

evelo
p

s in
teg

rated
 ro

b
o

tic system
s fo

r q
u

ality 
co

n
tro

l o
n

 every level an
d

 vario
u

s secto
rs, in

clu
d

in
g

 au
to

m
o

tive, 
aero

sp
ace an

d
 h

ealth
. O

n
 th

e h
ealth

 fro
n

t, A
P

O
T

E
C

A
ch

em
o

, 
Lo

ccio
n

i’s ro
b

o
tic system

, is alread
y o

p
eratin

g
 in

 h
o

sp
ital 

p
h

arm
acies all over th

e w
o

rld
. It p

ro
d

u
ces ch

em
o

th
erap

eu
tic 

p
rep

aratio
n

s (sp
ecifi

c fo
r each

 p
atien

t), d
irectly fo

llo
w

in
g

 th
e 

p
rescrip

tio
n

, avo
id

in
g

 exp
o

su
re to

 toxic m
aterials an

d
 in

co
rrect 

ad
m

in
istratio

n
 b

y staff an
d

 p
atien

ts. 

In
 view

 o
f in

d
u

stry 4.0, Lo
ccio

n
i h

as d
evelo

p
ed

 several 
ap

p
licatio

n
s in

 w
h

ich
 ro

b
o

ts g
ive fl

exib
ility to

 sen
so

rs (i.e. 
cam

eras) an
d

 h
as d

evelo
p

ed
 th

e O
p

en
 R

o
b

o
t In

terface 
(O

R
I) w

h
ich

 aim
s to

 p
rovid

e a sin
g

le in
terface fo

r lo
w

-level 
p

ro
g

ram
m

in
g

 o
f ro

b
o

ts. E
ach

 m
ach

in
e h

as, in
 fact, a sp

ecifi
c 

p
ro

g
ram

m
in

g
 lan

g
u

ag
e. In

 2017 Lo
ccio

n
i w

o
n

 th
e S

M
A

U
 

In
n

ovatio
n

 A
w

ard
 w

ith
 a m

o
d

u
lar ro

b
o

tic system
 co

n
sistin

g 
o

f m
o

d
u

les w
ith

 in
d

ivid
u

al in
tellig

en
ce b

u
t cap

ab
le o

f 
co

m
m

u
n

icatin
g

 w
ith

 each
 o

th
er. T

h
is system

 can
 reco

g
n

ize an
d 

d
ecid

e o
n

 a referen
ce p

o
in

t fro
m

 w
h

ich
 to

 o
p

erate, reco
n

fi
g

u
rin

g 
itself as n

eed
ed

.
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C
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~
N
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°
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9
5

D
al 1968 Lo

ccio
n

i è p
ro

tag
o

n
ista d

ell’in
n

ovazio
n

e co
n

 so
lu

zio
n

i 
su

 m
isu

ra p
er varie esig

en
ze, d

allo
 sto

rag
e in

tellig
en

te 
all’au

to
m

azio
n

e in
d

u
striale. N

ei lab
o

rato
ri d

i R
o

so
ra (A

N
) 

la p
ro

d
u

zio
n

e seriale n
o

n
 esiste, c’è so

lo
 il su

 m
isu

ra. 
L’im

p
resa svilu

p
p

a sistem
i ro

b
o

tici in
teg

rati p
er il co

n
tro

llo 
q

u
alità su

 tu
tta la lin

ea e p
er vari setto

ri, tra cu
i au

to
m

o
tive, 

aero
sp

azio
 e salu

te. S
u

l fro
n

te d
ella salu

te, è g
ià o

p
erativo 

n
elle farm

acie o
sp

ed
aliere d

i tu
tto

 il m
o

n
d

o
 A

P
O

T
E

C
A

ch
em

o
, 

sistem
a ro

b
o

tizzato
 Lo

ccio
n

i in
 g

rad
o

 d
i realizzare p

rep
arazio

n
i 

ch
em

io
terap

ich
e (sp

ecifich
e p

er o
g

n
i p

azien
te), seg

u
en

d
o 

d
irettam

en
te la p

rescrizio
n

e, evitan
d

o
 ag

li o
p

erato
ri 

l’esp
o

sizio
n

e a m
ateriali to

ssici e ai p
azien

ti so
m

m
in

istrazio
n

i 
errate. 

In
 o

ttica d
i in

d
u

stria 4.0, h
a realizzato

 d
iverse ap

p
licazio

n
i in

 cu
i 

i ro
b

o
t so

n
o

 u
tilizzati p

er d
are flessib

ilità ai sen
so

ri, q
u

ali ad 
esem

p
io

 telecam
ere, e h

a svilu
p

p
ato

 la O
p

en
 R

o
b

o
t In

terface 
(O

R
I) ch

e m
ira a fo

rn
ire u

n’in
terfaccia u

n
ica d

i p
ro

g
ram

m
azio

n
e 

a b
asso

 livello
 d

ei ro
b

o
t: o

g
n

i m
acch

in
a in

fatti h
a il su

o 
lin

g
u

ag
g

io
 d

i p
ro

g
ram

m
azio

n
e sp

ecifico
. N

el 2017 h
a vin

to
 il 

Prem
io

 In
n

ovazio
n

e S
M

A
U

 co
n

 u
n

 sistem
a ro

b
o

tico
 m

o
d

u
lare 

co
m

p
o

sto
 d

a m
o

d
u

li d
o

tati d
i in

tellig
en

za p
ro

p
ria m

a in
 g

rad
o 

d
i co

m
u

n
icare tra d

i lo
ro

. Q
u

esto
 sistem

a p
u

ò
 rico

n
o

scere e 
d

ecid
ere u

n
 p

u
n

to
 d

i riferim
en

to
 d

a cu
i p

artire p
er effettu

are 
u

n’o
p

erazio
n

e, rico
n

fig
u

ran
d

o
si in

 b
ase alle n

ecessità. 
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A
nyo

n
e can

, w
ith

 th
e h

elp
 o

f sim
p

le an
d

 lo
w

 co
st tech

n
o

lo
g

ies, 
create th

eir o
w

n
 little ro

b
o

t. In
 M

aker Faire R
o

m
e’s D

N
A

 yo
u

 can 
fi

n
d

 th
is to

o
. O

rgan
ized

 b
y th

e C
h

am
b

er o
f C

o
m

m
erce o

f R
o

m
e, 

M
aker Faire R

o
m

e - T
h

e E
u

ro
p

ean
 E

d
itio

n
 w

as b
o

rn
 in

 2013 as 
th

e E
u

ro
p

ean
 ed

itio
n

 o
f M

aker Faire in
 S

an
 Fran

cisco
 (2006) an

d 
h

as b
eco

m
e th

e larg
est M

aker Faire in
 th

e w
o

rld
 (o

u
t o

f a to
tal o

f 
220 fairs in

 400 co
u

n
tries) fo

r n
u

m
b

er o
f visito

rs: 105 th
o

u
san

d 
visito

rs in
 th

e 2019 ed
itio

n
. “M

ake:”, th
e fi

rst m
agazin

e en
tirely 

d
ed

icated
 to

 tech
n

o
lo

g
ical p

ro
jects b

ased
 o

n
 o

p
en

 so
ftw

are 
an

d
 o

p
en

 h
ard

w
are, an

d
 M

aker Faire, w
h

ich
 fro

m
 “M

ake:” w
as 

b
o

rn
, are th

e tip
 o

f th
e iceb

erg
 o

f a g
lo

b
al m

ovem
en

t in
 w

h
ich 

co
n

su
m

ers are aw
are o

f th
e p

o
ssib

ility o
f p

layin
g

 an
 active ro

le 
in

 th
e inven

tio
n

 o
f tech

n
o

lo
g

ical everyd
ay o

b
jects an

d
 b

eco
m

e 
p

ro
tag

o
n

ists inven
tin

g
, d

esig
n

in
g

, exch
an

g
in

g
 in

fo
rm

atio
n

 an
d 

free so
ftw

are. 

T
h

e fair fo
cu

ses o
n

 ro
b

o
tics th

at in
teract an

d
 h

elp
 m

an
 in 

everyd
ay life. D

u
rin

g
 th

e last ed
itio

n
 it w

as p
o

ssib
le to

 ad
m

ire 
fro

m
 ro

b
o

tic m
u

sician
s to

 ro
b

o
ts p

layin
g

 fo
o

tb
all, p

ro
g

ram
m

ed 
th

ro
u

g
h

 artifi
cial in

tellig
en

ce, u
p

 to
 tech

n
o

lo
g

ies fo
r im

p
rovin

g 
h

ealth
 an

d
 q

u
ality o

f life an
d

 assistin
g

 in
 w

o
rk, fro

m
 w

earab
le 

d
evices to

 d
ro

n
es fo

r m
o

n
ito

rin
g

 sites th
at are d

an
g

ero
u

s fo
r 

m
an

. T
h

e fair also
 h

o
sted

 th
e fi

rst co
n

feren
ce o

f th
e n

ew
b

o
rn 

I-R
IM

, In
stitu

te o
f R

o
b

o
tics an

d
 In

tellig
en

t M
ach

in
es, w

h
ich 

rep
resen

ts th
e b

est o
f th

e Italian
 A

cad
em

y in
 th

e fi
eld

.
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N

°
4

1

Tu
tti p

o
ssiam

o
, co

n
 l’aiu

to
 d

i tecn
o

lo
g

ie sem
p

lici e lo
w

 co
st, 

creare il n
o

stro
 p

icco
lo

 ro
b

o
t. N

el D
N

A
 d

i M
aker Faire R

o
m

e 
c’è an

ch
e q

u
esto

. O
rgan

izzato
 d

alla C
am

era d
i C

o
m

m
ercio

 d
i 

R
o

m
a, M

aker Faire R
o

m
e - T

h
e E

u
ro

p
ean

 E
d

itio
n

 n
asce n

el 
2013 co

m
e ed

izio
n

e eu
ro

p
ea d

el M
aker Faire d

i S
an

 Fran
cisco 

(2006) e d
iven

ta il p
iù

 g
ran

d
e M

aker Faire al m
o

n
d

o
 (su

 u
n 

to
tale d

i 220 fi
ere in

 400 Paesi) p
er n

u
m

ero
 d

i visitato
ri: 105 m

ila 
p

resen
ze n

ell’ed
izio

n
e 2019. “M

ake:”, la p
rim

a rivista d
ed

icata 
in

teram
en

te a p
ro

g
etti tecn

o
lo

g
ici b

asati su
 o

p
en

 so
ftw

are e 
o

p
en

 h
ard

w
are, e M

aker Faire, ch
e d

a “M
ake:” n

asce, so
n

o
 la 

p
u

n
ta d

ell’iceb
erg

 d
i u

n
 m

ovim
en

to
 g

lo
b

ale in
 cu

i i co
n

su
m

ato
ri 

p
ren

d
o

n
o

 co
scien

za d
ella p

o
ssib

ilità d
i avere u

n
 ru

o
lo

 attivo 
n

ell’inven
zio

n
e d

i o
g

g
etti tecn

o
lo

g
ici d

i u
so

 q
u

o
tid

ian
o

 e n
e 

d
iven

tan
o

 p
ro

tag
o

n
isti inven

tan
d

o
, p

ro
g

ettan
d

o
, scam

b
ian

d
o

si 
in

fo
rm

azio
n

i e so
ftw

are lib
eri. 

La fi
era h

a co
m

e fo
cu

s la ro
b

o
tica ch

e in
terag

isce e aiu
ta l’u

o
m

o 
n

ella vita d
i tu

tti i g
io

rn
i. N

ell’u
ltim

a ed
izio

n
e si p

o
tevan

o 
in

fatti o
sservare d

ai ro
b

o
t m

u
sicisti a q

u
elli ch

e g
io

can
o

 a 
calcio

, p
ro

g
ram

m
ati attraverso

 l’in
tellig

en
za artifi

ciale, fi
n

o 
alle tecn

o
lo

g
ie p

er m
ig

lio
rare la salu

te e la q
u

alità d
ella 

vita ed
 aiu

tare n
el lavo

ro
, d

ai w
earab

le d
evice ai d

ro
n

i p
er 

il m
o

n
ito

rag
g

io
 d

ei siti risch
io

si p
er l’u

o
m

o
. La fi

era in
o

ltre 
h

a o
sp

itato
 il p

rim
o

 co
n

g
resso

 d
el n

eo
n

ato
 I-R

IM
, Istitu

to
 d

i 
R

o
b

o
tica e M

acch
in

e In
tellig

en
ti, ch

e rap
p

resen
ta il m

eg
lio 

d
ell’A

ccad
em

ia Italian
a in

 m
ateria.
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H
ave yo

u
 ever m

et To
n

i, th
e b

arten
d

er w
h

o
 can

 p
rep

are m
o

re 
th

an
 80 d

rin
ks in

 o
n

e h
o

u
r b

y h
an

d
lin

g
 158 d

ifferen
t b

o
ttles at a 

tim
e? H

e’s fro
m

 Tu
rin

, m
akes any co

cktails yo
u

 w
an

t, an
d

 ab
ove 

all... h
e’s 100%

 a ro
b

o
t! N

o
t ju

st any ro
b

o
t: it’s th

e first ro
b

o
tic 

b
ar in

 th
e w

o
rld

. B
esid

es h
im

, th
ere is B

ru
n

o
, th

e “p
o

rtab
le” 

versio
n

, a co
n

tain
er w

ith
 th

e m
ech

an
ical stru

ctu
re read

y to
 u

se, 
an

d
 G

u
id

o
, ju

st a co
n

cep
t o

f w
h

at co
u

ld
 b

e th
e b

ar o
f th

e fu
tu

re, 
fo

r n
o

w
. A

ll p
ro

d
u

cts are sig
n

ed
 b

y M
akr S

h
akr, a Tu

rin
 co

m
p

any 
th

at b
rin

g
s in

d
u

strial m
ach

in
es fro

m
 th

e facto
ry to

 th
e city, 

inven
tin

g
 n

ew
 in

teractio
n

s b
etw

een
 m

an
 an

d
 ro

b
o

ts. 

In
 d

etail, To
n

i an
d

 G
u

id
o

 h
ave tw

o
 m

ech
an

ical arm
s each 

an
d

 b
eh

ave like real b
arm

en
. T

h
ey p

rep
are d

rin
ks, sh

ake an
d 

even
 d

an
ce, tran

sfo
rm

in
g

 th
e creatio

n
 o

f th
e co

cktail in
to

 a 
360-d

eg
ree en

tertain
m

en
t. E

n
tertain

m
en

t, b
u

t also
 so

ciality: 
cu

sto
m

ers o
rd

er th
e co

cktail th
ro

u
g

h
 th

e ap
p

, ch
o

o
sin

g
 fro

m
 th

e 
m

en
u

 o
r cu

sto
m

izin
g

 it, th
en

 alw
ays o

n
 th

e p
latfo

rm
 p

ay an
d 

sh
are th

eir recip
es. T

h
e M

akr S
h

akr ro
b

o
tic b

ar, also
 d

esig
n

ed 
b

y C
arlo

 R
atti A

sso
ciati, is so

ld
 w

o
rld

w
id

e, b
u

t if yo
u

 w
an

t to 
try its co

cktails in
 Italy, yo

u
 m

u
st g

o
 to

 T
h

e V
iew

 b
y M

akr S
h

akr 
R

o
o

fto
p

, in
 P

iazza d
el D

u
o

m
o

 in
 M

ilan
.

S
T

O
R

I
A

 
N

°
4

2

9
9

A
vete m

ai co
n

o
sciu

to
 To

n
i, il b

arten
d

er cap
ace d

i p
rep

arare p
iù 

d
i 80 d

rin
k in

 u
n’o

ra g
esten

d
o

 158 d
iverse b

o
ttig

lie alla vo
lta? È 

d
i To

rin
o

, p
rep

ara q
u

alu
n

q
u

e co
cktail d

esid
eriate, e so

p
rattu

tto
…

 
è u

n
 ro

b
o

t al 100%
! M

a n
o

n
 u

n
o

 q
u

alu
n

q
u

e: si tratta d
el p

rim
o 

b
ar ro

b
o

tico
 al m

o
n

d
o

. O
ltre a lu

i ci so
n

o
 an

ch
e B

ru
n

o
, ovvero 

la versio
n

e “p
o

rtatile”, u
n

 co
n

tain
er co

n
 all’in

tern
o

 la stru
ttu

ra 
m

eccan
ica p

ro
n

ta all’u
so

, e G
u

id
o

, p
er o

ra so
lo

 u
n

 co
n

cep
t d

i 
q

u
ello

 ch
e p

o
treb

b
e essere il b

ar d
el fu

tu
ro

. Tu
tti p

ro
d

o
tti firm

ati 
M

akr S
h

akr, azien
d

a to
rin

ese ch
e p

o
rta le m

acch
in

e in
d

u
striali 

d
alla fab

b
rica alle città, inven

tan
d

o
 n

u
ove in

terazio
n

i tra l’u
o

m
o 

e i ro
b

o
t. 

N
ello

 sp
ecifico

, To
n

i e G
u

id
o

 so
n

o
 co

m
p

o
sti o

g
n

u
n

o
 d

a d
u

e 
b

raccia m
eccan

ich
e e so

n
o

 cap
aci d

i co
m

p
o

rtarsi co
m

e veri e 
p

ro
p

ri b
arm

an
: p

rep
aran

o
 d

rin
k, sh

akeran
o

 e b
allan

o
 p

erfin
o

, 
trasfo

rm
an

d
o

 la creazio
n

e d
el co

cktail in
 u

n
 in

tratten
im

en
to 

a 360 g
rad

i. In
tratten

im
en

to
, m

a an
ch

e so
cialità: i clien

ti 
o

rd
in

an
o

 il d
rin

k tram
ite l’ap

p
, sceg

lien
d

o
 d

al m
en

ù
 o

p
p

u
re 

p
erso

n
alizzan

d
o

lo
, p

o
i sem

p
re su

ll’ap
p

o
sita p

iattafo
rm

a 
p

o
sso

n
o

 p
agare il co

cktail e co
n

d
ivid

ere le lo
ro

 ricette. Il b
ar 

ro
b

o
tico

 M
akr S

h
akr, firm

ato
 an

ch
e d

allo
 stu

d
io

 C
arlo

 R
atti 

A
sso

ciati, è ven
d

u
to

 in
 tu

tto
 il m

o
n

d
o

, m
a se vo

lete p
rovare i 

su
o

i co
cktail in

 Italia d
ovete an

d
are al T

h
e V

iew
 b

y M
akr S

h
akr 

R
o

o
tfo

p
, in

 p
iazza d

el D
u

o
m

o
 a M

ilan
o

.
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M
A

K
R

 
S

H
A

~
K

R

E
D

U
T

A
IN

M
E

N
T

 &
 S

P
O

R
T

E
D

U
T

A
IN

M
E

N
T

 E
 S

P
O

R
T



W
h

ere co
m

p
an

ies an
d

 train
in

g
 in

stitu
tio

n
s g

en
erate an 

exch
an

g
e, co

n
tin

u
o

u
s in

n
ovatio

n
 o

ccu
rs b

ecau
se th

ere is 
co

n
tin

u
ity b

etw
een

 skills an
d

 n
ew

 id
eas. T

h
is is th

e case in 
th

e B
ari m

ech
atro

n
ics d

istrict, w
h

ere m
u

ltin
atio

n
als, S

M
E

s, 
Po

lytech
n

ics an
d

 H
ig

h
er Tech

n
ical In

stitu
tes create a w

in
n

in
g 

system
. O

n
e o

f th
e p

ro
tag

o
n

ists is M
asm

ec, a co
m

p
any fro

m
 

M
o

d
u

g
n

o
 (B

A
) th

at p
ro

d
u

ces assem
b

ly an
d

 testin
g

 lin
es fo

r th
e 

au
to

m
o

tive secto
r. R

eco
g

n
ized

 in
 2019 as a “W

elfare C
h

am
p

io
n” 

b
y th

e W
elfare In

d
ex P

M
I, w

h
ich

 an
alyses th

e w
elfare level o

f 
Italian

 S
M

E
s, M

asm
ec h

as ju
st celeb

rated
 th

irty years o
f activity 

an
d

 is am
o

n
g

 th
e fi

rst co
m

p
an

ies to
 in

teg
rate ro

b
o

tics in
to 

assem
b

ly lin
es. 

To
d

ay it h
as ab

o
u

t 250 em
p

lo
yees, w

h
o

 are also
 invo

lved
 in 

th
e B

io
m

ed
 d

ivisio
n

, d
evo

ted
 to

 b
io

m
ed

ical so
lu

tio
n

s, fro
m

 
n

avigatio
n

 d
evices th

at g
u

id
e d

o
cto

rs d
u

rin
g

 su
rg

ery to 
w

o
rkstatio

n
s fo

r d
iag

n
o

stic an
d

 research
 lab

o
rato

ries. In
 2018 

M
asm

ec lau
n

ch
ed

 th
e A

R
O

N
A

 p
ro

ject as co
o

rd
in

ato
r, to

 stu
d

y 
an

d
 create a ro

b
o

tic system
 p

ro
to

typ
e fo

r m
in

im
ally invasive 

su
rg

ery assisted
 b

y a n
avigato

r in
 virtu

al an
d

 au
g

m
en

ted
 reality. 

T
h

is system
 w

ill m
ake it p

o
ssib

le to
 overco

m
e th

e d
iffi

cu
lties o

f 
cu

rren
t tech

n
iq

u
es, m

akin
g

 th
e su

rg
eo

n’s actio
n

s m
o

re reliab
le 

an
d

 p
recise, even

 in
 th

e ab
sen

ce o
f p

erfect o
r co

m
p

lete visib
ility 

o
f th

e o
p

eratin
g

 fi
eld

.

M
A

S
~

M
E

C

S
T

O
R

I
A

 
N

°
4

3

101

Lad
d

ove im
p

rese e istitu
zio

n
i fo

rm
ative g

en
eran

o
 u

n
o 

scam
b

io
 si crea in

n
ovazio

n
e co

n
tin

u
a p

erch
é c’è co

n
tin

u
ità tra 

co
m

p
eten

ze e n
u

ove id
ee. È

 co
sì n

el d
istretto

 d
ella m

eccatro
n

ica 
b

arese, d
ove m

u
ltin

azio
n

ali, p
m

i, Po
litecn

ico
 e Istitu

ti Tecn
ici 

S
u

p
erio

ri d
an

n
o

 vita a u
n

 sistem
a vin

cen
te. U

n
o

 d
ei p

ro
tag

o
n

isti 
è M

asm
ec, azien

d
a d

i M
o

d
u

g
n

o
 (B

A
) p

ro
d

u
ttrice d

i lin
ee d

i 
assem

b
lag

g
io

 e test p
er il setto

re au
to

m
o

tive. R
ico

n
o

sciu
ta n

el 
2019 “W

elfare C
h

am
p

io
n” d

al W
elfare In

d
ex P

M
I, ch

e an
alizza il 

livello
 d

i w
elfare d

elle p
m

i italian
e, h

a co
m

p
iu

to
 d

a p
o

co
 tren

ta 
an

n
i d

i attività ed
 è stata tra i p

rim
i a in

teg
rare la ro

b
o

tica n
elle 

lin
ee d

i assem
b

lag
g

io
. 

O
g

g
i co

n
ta circa 250 d

ip
en

d
en

ti, im
p

eg
n

ati an
ch

e n
ella 

d
ivisio

n
e B

io
m

ed
, d

ed
icata alle so

lu
zio

n
i p

er il b
io

m
ed

icale, 
d

ai d
isp

o
sitivi d

i n
avigazio

n
e ch

e g
u

id
an

o
 i m

ed
ici d

u
ran

te 
g

li in
terven

ti ch
iru

rg
ici alle w

o
rkstatio

n
 p

er i lab
o

rato
ri d

i 
d

iag
n

o
stica e d

i ricerca. N
el 2018 h

a avviato
 co

m
e co

o
rd

in
ato

re 
il p

ro
g

etto
 A

R
O

N
A

, co
n

 l’o
b

iettivo
 d

i stu
d

iare e realizzare u
n 

p
ro

to
tip

o
 d

i sistem
a ro

b
o

tico
 p

er la ch
iru

rg
ia m

in
i-invasiva 

assistito
 d

a u
n

 n
avigato

re in
 realtà virtu

ale e au
m

en
tata. Q

u
esto 

sistem
a co

n
sen

tirà d
i su

p
erare le d

iffico
ltà d

elle tecn
ich

e attu
ali, 

ren
d

en
d

o
 p

iù
 affid

ab
ili e p

recise le azio
n

i d
el ch

iru
rg

o
, an

ch
e 

in
 m

an
can

za d
i u

n
a p

erfetta o
 co

m
p

leta visib
ilità d

el cam
p

o
 d

i 
in

terven
to

.
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If th
e n

o
to

rio
u

s Z
en

o
 o

f Italian
 literatu

re cam
e to

 life fro
m

 th
e 

p
en

 o
f Italo

 S
vevo

, th
e m

o
st fam

o
u

s o
n

e o
f ro

b
o

tics w
as b

o
rn 

fro
m

 a g
ro

u
p

 o
f p

ro
fesso

rs an
d

 research
ers o

f th
e D

ep
artm

en
t 

o
f In

d
u

strial E
n

g
in

eerin
g

 o
f th

e U
n

iversity o
f Flo

ren
ce, w

h
ich 

in
 2012 fo

u
n

d
ed

 th
e sp

in
-o

ff co
m

p
any M

D
M

 Team
. Z

en
o 

(Z
en

o
 E

nviro
n

m
en

t N
au

tical O
p

erato
r) is an

 au
to

n
o

m
o

u
s 

u
n

d
erw

ater veh
icle (A

U
V

), a so
rt o

f u
n

d
erw

ater d
ro

n
e created

 fo
r 

u
n

d
erw

ater arch
aeo

lo
g

ical m
issio

n
s d

u
rin

g
 th

e E
u

ro
p

ean
 p

ro
ject 

A
R

C
H

E
O

S
U

b
 (A

u
to

n
o

m
o

u
s u

n
d

erw
ater R

o
b

o
tic an

d
 sen

sin
g 

system
s fo

r C
u

ltu
ral H

E
ritag

e d
iscovery cO

n
servatio

n
 an

d
 in

 S
itU

 
valo

rizatio
n

), w
h

ich
 aim

s ab
ove all to

 create a lo
w

-co
st b

u
t h

ig
h

-
p

erfo
rm

an
ce A

U
V, cap

ab
le o

f research
in

g
, in

sp
ectin

g
, p

reservin
g 

an
d

 p
ro

tectin
g

 th
e arch

aeo
lo

g
ical h

eritag
e o

f th
e u

n
d

erw
ater 

w
o

rld
. 

M
D

M
 Team

 h
as d

esig
n

ed
, b

u
ilt an

d
 tested

 Z
en

o
, w

h
ich

 h
as 

d
istin

g
u

ish
ed

 itself fo
r its h

ig
h

 p
erfo

rm
an

ce in
 term

s o
f 

m
an

ag
eab

ility an
d

 sp
eed

 in
 ch

an
g

in
g

 b
atteries (45 seco

n
d

s th
e 

d
u

ratio
n

 o
f th

e rep
lacem

en
t fo

r ab
o

u
t 4 h

o
u

rs o
f au

to
n

o
m

y). 
T

h
e u

se o
f Z

en
o

 is n
o

t lim
ited

 to
 th

e arch
aeo

lo
g

ical fi
eld

, 
h

o
w

ever, b
u

t can
 b

e exten
d

ed
 to

 safety an
d

 p
o

rt secu
rity o

r even 
enviro

n
m

en
tal m

o
n

ito
rin

g
. T

h
an

ks to
 Z

en
o

 an
d

 th
e co

m
p

eten
ce 

o
f its team

 o
f p

ro
fessio

n
als, M

D
M

 Team
 is o

n
e o

f th
e lead

in
g 

p
layers in

 th
e fi

eld
 o

f u
n

d
erw

ater ro
b

o
tics.

M
D

M
T

E
~

A
M

S
T

O
R

I
A

 
N

°
4

4

10
3

S
e lo Zeno più noto della letteratura italiana ha preso vita dalla 

penna di Italo S
vevo, quello più fam

oso della robotica nasce 
invece da un gruppo di professori e ricercatori del D

ipartim
ento 

di Ingegneria Industriale dell’U
niversità di Firenze, che nel 

2012 ha fondato la società spin-off M
D

M
 Team

. Zeno (Zeno 
Environm

ent N
autical O

perator) è infatti un veicolo autonom
o 

sottom
arino (A

U
V

), una sorta di drone subacqueo creato per le 
m

issioni archeologiche in im
m

ersione durante il progetto europeo 
A

R
C

H
EO

S
U

b (A
utonom

ous underw
ater R

obotic and sensing 
system

s for C
ultural H

Eritage discovery cO
nservation and in S

itU
 

valorization), che m
ira soprattutto alla realizzazione di un A

U
V

 
dai costi bassi m

a con prestazioni elevate, capace di ricercare, 
ispezionare, conservare e proteggere il patrim

onio archeologico 
subacqueo. 

M
D

M
 Team

 ha curato la progettazione, la realizzazione e il collaudo 
di Zeno, che si è distinto per le sue elevate perform

ance in 
term

ini di m
anovrabilità e di rapidità nel cam

bio delle batterie (45 
secondi la durata della sostituzione per circa 4 ore di autonom

ia). 
L’uso di Zeno non si lim

ita però al cam
po archeologico, m

a può 
essere esteso alla sicurezza e alla sorveglianza portuale o anche 
al m

onitoraggio am
bientale. G

razie a Zeno e alla com
petenza dei 

suoi professionisti, M
D

M
 Team

 si propone com
e uno dei principali 

player nel cam
po della robotica subacquea.

10
2

FIRENZE

TOSCANAWWW.MDMTEAM.EU

MDM TEAM 
4 4 / 1 O O

IMPRESE
COMPANIES

S
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Fo
r years o

u
r co

u
n

try h
as b

een
 facin

g
 an

 ag
ein

g
 p

o
p

u
latio

n
, 

w
h

ich
 calls fo

r a refl
ectio

n
 o

n
 th

e n
eed

 fo
r ad

eq
u

ate services fo
r 

in
creasin

g
ly less active g

ro
u

p
s o

f citizen
s. In

 Peccio
li, a villag

e 
in

 th
e p

rovin
ce o

f P
isa, M

o
B

o
t, a m

o
b

ile ro
b

o
t th

at serves as 
a sh

o
p

p
in

g
 cart an

d
 d

o
es n

o
t n

eed
 to

 b
e p

u
sh

ed
 to

 m
ove, h

as 
taken

 active service. M
ed

iate S
rl h

as created
 it, a sp

in
-o

ff o
f 

th
e S

an
t’A

n
n

a S
ch

o
o

l o
f A

d
van

ced
 S

tu
d

ies o
f P

isa lo
cated

 in 
Po

n
ted

era (P
I) w

h
ich

, to
g

eth
er w

ith
 th

e M
u

n
icip

ality o
f Peccio

li 
an

d
 B

elved
ere S

p
a co

m
p

any, h
as stu

d
ied

 th
e n

eed
s o

f citizen
s 

b
y creatin

g
 th

is “assistan
t” o

n
 fo

u
r w

h
eels. M

o
B

o
t fo

llo
w

s th
e 

p
erso

n
 in

 th
eir m

ovem
en

ts, resp
ects th

eir gait an
d

 tran
sp

o
rts 

w
h

at is n
ecessary. M

o
B

o
t (eq

u
ip

p
ed

 w
ith

 an
 electric m

o
to

r) can 
also

 m
ove in

d
ep

en
d

en
tly th

ro
u

g
h

 th
e city cen

tre streets avo
id

in
g 

cars an
d

 o
th

er o
b

stacles, sim
p

ly activatin
g

 itself th
ro

u
g

h
 a 

sm
artp

h
o

n
e ap

p
. 

A
 so

lu
tio

n
 to

 im
p

rove th
e lives o

f p
eo

p
le like E

n
d

o
o

, 
a co

llab
o

rative ro
b

o
tic p

latfo
rm

 th
at allo

w
s a p

ain
less 

co
lo

n
o

sco
p

y, d
evelo

p
ed

 b
y th

e co
m

p
any in

 co
llab

o
ratio

n
 w

ith 
o

th
er co

m
p

an
ies an

d
 u

n
iversities, as p

art o
f th

e E
u

ro
p

ean 
p

ro
ject E

n
d

o
o

. T
h

e p
latfo

rm
 co

m
b

in
es a “so

ft” en
d

o
sco

p
ic 

d
evice w

ith
 an

 extern
al m

ag
n

etic g
u

id
e to

 overco
m

e th
e lim

its 
o

f th
e cu

rren
t tech

n
iq

u
e in

 term
s o

f invasiven
ess, an

d
 th

erefo
re 

accep
tan

ce o
f th

e p
ro

ced
u

re b
y p

eo
p

le.
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N

°
4

5

10
5

D
a an

n
i il n

o
stro

 Paese fa i co
n

ti co
n

 l’invecch
iam

en
to

 d
ella 

p
o

p
o

lazio
n

e, ch
e im

p
o

n
e u

n
a riflessio

n
e su

lla n
ecessità d

i 
servizi ad

eg
u

ati a fasce d
i cittad

in
i sem

p
re m

en
o

 attive. A
 

Peccio
li, b

o
rg

o
 in

 p
rovin

cia d
i P

isa, h
a p

reso
 servizio

 effettivo 
M

o
B

o
t, ro

b
o

t m
o

b
ile ch

e fu
n

g
e d

a carrello
 d

ella sp
esa, m

a n
o

n 
h

a b
iso

g
n

o
 d

i essere sp
in

to
 p

er m
u

oversi. È
 o

p
era d

i M
ed

iate 
S

rl, sp
in

-o
ff d

ella S
cu

o
la S

u
p

erio
re S

an
t’A

n
n

a d
i P

isa co
n

 b
ase 

a Po
n

ted
era (P

I) ch
e, in

siem
e al C

o
m

u
n

e d
i Peccio

li e all’azien
d

a 
B

elved
ere S

p
a, h

a stu
d

iato
 le esig

en
ze d

ei cittad
in

i crean
d

o 
q

u
esto

 “aiu
tan

te” su
 q

u
attro

 ru
o

te. O
ltre a seg

u
ire la p

erso
n

a 
n

ei su
o

i sp
o

stam
en

ti, risp
ettan

d
o

 la su
a an

d
atu

ra e trasp
o

rtan
d

o 
q

u
an

to
 le è n

ecessario
, M

o
B

o
t (d

o
tato

 d
i u

n
 m

o
to

re elettrico
) è 

an
ch

e in
 g

rad
o

 d
i m

u
oversi au

to
n

o
m

am
en

te p
er le strad

e d
el 

cen
tro

 evitan
d

o
 au

to
 e altri o

staco
li, attivan

d
o

si sem
p

licem
en

te 
attraverso

 u
n’ap

p
 p

er sm
artp

h
o

n
e. 

U
n

a p
ro

p
o

sta p
en

sata p
er m

ig
lio

rare la vita d
elle p

erso
n

e co
m

e 
E

n
d

o
o

, p
iattafo

rm
a ro

b
o

tica co
llab

o
rativa ch

e co
n

sen
te d

i 
eseg

u
ire u

n
a co

lo
n

sco
p

ia in
d

o
lo

re, m
essa a p

u
n

to
 d

all’azien
d

a 
in

 co
llab

o
razio

n
e co

n
 altre im

p
rese e u

n
iversità, n

ell’am
b

ito
 d

el 
p

ro
g

etto
 eu

ro
p

eo
 E

n
d

o
o

. La p
iattafo

rm
a co

m
b

in
a u

n
 d

isp
o

sitivo 
en

d
o

sco
p

ico
 “m

o
rb

id
o” co

n
 u

n
a g

u
id

a m
ag

n
etica estern

a p
er 

su
p

erare i lim
iti d

ella tecn
ica attu

ale, in
 term

in
i d

i invasività e 
q

u
in

d
i accettab

ilità d
ella p

ro
ced

u
ra d

a p
arte d

elle p
erso

n
e.

PONTEDERA (PI)

TOSCANAWWW.MEDIATE-COMPANY.COM

MEDIATE
4 5 / 1 O O

IMPRESE
COMPANIES

M
E

~
D

IA
~

T
E

N
U

R
S

IN
G

/
C

A
R

E
N

U
R

S
IN

G
/

A
S

S
IS

T
E

N
Z

A



S
T

O
R

I
A

 
N

°
4

6

10
7

La ro
b

o
tica ch

iru
rg

ica n
o

n
 è u

n
a n

ovità. G
ià d

a q
u

alch
e an

n
o

 in 
alcu

n
i o

sp
ed

ali so
n

o
 o

p
erativi ro

b
o

t ch
iru

rg
ici so

p
rattu

tto
 p

er 
o

p
erazio

n
i lap

aro
sco

p
ich

e. La sfid
a è am

p
liare le p

o
ssib

ilità ed 
il valo

re d
ella ro

b
o

tica in
 ch

iru
rg

ia arrivan
d

o
 alla scala m

icro 
e M

ed
ical M

icro
in

stru
m

en
ts sem

b
ra esserci riu

scita. L’azien
d

a, 
co

n
 sed

e a C
alci (P

I), h
a in

fatti m
esso

 a p
u

n
to

 u
n

a p
iattafo

rm
a 

ro
b

o
tica p

er m
icro

ch
iru

rg
ia ch

e n
el 2018 h

a ricevu
to

 d
a u

n 
g

ru
p

p
o

 d
i investito

ri 20 m
ilio

n
i d

i eu
ro

 u
tili al co

m
p

letam
en

to 
d

el su
o

 svilu
p

p
o

. La p
iattafo

rm
a co

n
sen

te d
i realizzare su

tu
re in 

ch
iru

rg
ia a cielo

 ap
erto

 g
razie a m

icro
stru

m
en

ti artico
lati. 

S
i tratta u

n
 ro

b
o

t co
n

 u
n’estrem

ità sim
ile a u

n
 p

o
lso

 ch
e, 

m
u

oven
d

o
si co

n
 g

ran
d

e p
recisio

n
e, rep

lica il m
ovim

en
to

 d
el 

ch
iru

rg
o

 in
 scala m

in
o

re (rim
p

iccio
len

d
o

lo
 d

a 5 a 20 vo
lte a 

seco
n

d
a d

ell’in
g

ran
d

im
en

to
 o

ttico
 u

tilizzato
), evitan

d
o

 i trem
o

ri 
n

atu
rali d

ella m
an

o
 u

m
an

a. È
 u

tilizzab
ile p

er rico
stru

zio
n

i in 
ch

iru
rg

ia p
lastica ed

 o
rto

p
ed

ica, in
 am

b
ito

 ad
u

lto
 e p

ed
iatrico 

m
a an

ch
e p

er il trap
ian

to
 d

i o
rgan

i, in
 o

n
co

lo
g

ia e o
ftalm

o
lo

g
ia. 

Il team
 d

i M
M

I, attivo
 d

al 2015, è g
u

id
ato

 d
a G

iu
sep

p
e Prisco

, 
u

n
o

 d
eg

li id
eato

ri d
el fam

o
so

 ro
b

o
t D

aV
in

ci, il p
iù

 u
tilizzato 

p
er la ch

iru
rg

ia ro
b

o
tica. To

rn
ato

 d
ag

li U
S

A
, h

a fatto
 d

ella 
su

a esp
erien

za la b
ase p

er realizzare q
u

esto
 ro

b
o

t p
er la 

m
icro

ch
iru

rg
ia, in

 g
rad

o
 d

i aiu
tare i ch

iru
rg

h
i a o

tten
ere risu

ltati 
m

ig
lio

ri p
er stru

ttu
re o

sp
ed

aliere e p
azien

ti.
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S
u

rg
ical ro

b
o

tics is n
o

th
in

g
 n

ew
. S

o
m

e h
o

sp
itals h

ave 
b

een
 u

sin
g

 su
rg

ical ro
b

o
ts fo

r so
m

e years n
o

w
, esp

ecially 
fo

r lap
aro

sco
p

ic o
p

eratio
n

s. T
h

e ch
allen

g
e is to

 exp
an

d
 th

e 
p

o
ssib

ilities an
d

 th
e valu

e o
f ro

b
o

tics in
 su

rg
ery reach

in
g 

th
e m

icro
scale an

d
 M

ed
ical M

icro
in

stru
m

en
ts seem

s to
 h

ave 
su

cceed
ed

. T
h

e co
m

p
any, b

ased
 in

 C
alci (P

I), h
as d

evelo
p

ed 
a ro

b
o

tic p
latfo

rm
 fo

r m
icro

su
rg

ery th
at in

 2018 received 
20 m

illio
n

 eu
ro

s fro
m

 a g
ro

u
p

 o
f investo

rs to
 co

m
p

lete its 
d

evelo
p

m
en

t. T
h

e p
latfo

rm
 allo

w
s realizin

g
 o

p
en

 su
rg

ery su
tu

res 
th

an
ks to

 articu
lated

 m
icro

-in
stru

m
en

ts. 

It is a ro
b

o
t w

ith
 a w

rist-like en
d

 th
at, m

ovin
g

 w
ith

 h
ig

h 
p

recisio
n

, rep
licates th

e m
ovem

en
t o

f th
e su

rg
eo

n
 o

n
 a sm

aller 
scale (sh

rin
kin

g
 it fro

m
 5 to

 20 tim
es d

ep
en

d
in

g
 o

n
 th

e o
p

tical 
m

ag
n

ifi
catio

n
 u

sed
), avo

id
in

g
 th

e n
atu

ral trem
o

rs o
f th

e 
h

u
m

an
 h

an
d

. It can
 b

e u
sed

 in
 p

lastic an
d

 o
rth

o
p

aed
ic su

rg
ical 

reco
n

stru
ctio

n
s, o

n
 ad

u
lt an

d
 ch

ild
ren

, in
 o

rgan
 tran

sp
lan

tatio
n

, 
o

n
co

lo
g

y an
d

 o
p

h
th

alm
o

lo
g

y. T
h

e M
M

I team
, active sin

ce 2015, 
is led

 b
y G

iu
sep

p
e Prisco

, o
n

e o
f th

e creato
rs o

f th
e fam

o
u

s 
ro

b
o

t D
aV

in
ci, th

e m
o

st u
sed

 fo
r ro

b
o

tic su
rg

ery. H
e tu

rn
ed

 h
is 

exp
erien

ce in
 th

e U
S

A
 in

to
 th

e b
asis fo

r creatin
g

 th
is ro

b
o

t fo
r 

m
icro

su
rg

ery, ab
le to

 h
elp

 su
rg

eo
n

s ach
ieve b

etter resu
lts fo

r 
h

o
sp

itals an
d

 p
atien

ts.

M
E

~
D

I~
C

A
L

M
IC

R
O

~
IN

S
T

R
U

~
M

E
N

T
S

H
E

A
L

T
H

S
A

L
U

T
E



C
an a physiotherapist evaluate the rehabilitation of a patient based 

on objective param
eters? Today it is possible, thanks to H

unova, 
the first robotic physiotherapist in the w

orld for orthopaedic, 
neurological, geriatric and sports rehabilitation. H

unova w
as 

created by M
ovendo Technology, a spin-off com

pany of the Italian 
Institute of Technology in G

enoa and held 50%
 by S

ergio D
om

pé, 
ow

ner of the eponym
ous pharm

aceutical com
pany. A

s a result of 
the collaboration w

ith the designers of ddp S
tudio, hunova is easy 

to use. The robotic seat equipped w
ith sensors, m

oves in m
ultiple 

directions, helping the patient during the rehabilitation session. 

H
unova offers exercises in the form

 of interactive gam
es through 

its screen, and the patient can m
easure their rehabilitation by 

exceeding their scores over and over again, turning the recovery 
process into a leisure activity. The physiotherapist, receives 
inform

ation about the patient and the progress on a tablet, thus 
being able to advise on activities and evaluating objectively the 
param

eters of the person being treated, not to m
ention the large 

am
ount of data that hunova collects and m

akes available to the 
doctor. M

oreover, thanks to the easiness of use and the possibility 
of using pre-established standard protocols, the physiotherapist 
can follow

 m
ore patients at the sam

e tim
e.

M
O

~
V

E
N

~
D

O
T

E
C

H
~

N
O

~
L

O
G

Y

S
T

O
R

I
A

 
N

°
4

7

10
9

Pu
ò

 u
n

 fisio
terap

ista valu
tare d

a p
aram

etri o
g

g
ettivi la 

riab
ilitazio

n
e d

i u
n

 p
azien

te? O
g

g
i sì, g

razie a H
u

n
ova, il p

rim
o 

aiu
to

 fisio
terap

ista ro
b

o
tico

 al m
o

n
d

o
, n

ato
 p

er la riab
ilitazio

n
e 

o
rto

p
ed

ica, n
eu

ro
lo

g
ica, g

eriatrica e sp
o

rtiva, creato
 d

a 
M

oven
d

o
 Tech

n
o

lo
g

y, so
cietà sp

in
-o

ff d
ell’Istitu

to
 Italian

o
 d

i 
Tecn

o
lo

g
ia d

i G
en

ova e rilevata al 50%
 d

a S
erg

io
 D

o
m

p
é, 

p
ro

p
rietario

 d
ell’o

m
o

n
im

a azien
d

a farm
aceu

tica. Fru
tto

 d
ella 

co
llab

o
razio

n
e co

n
 i d

esig
n

er d
i d

d
p

 S
tu

d
io

, h
u

n
ova è sem

p
lice 

d
a u

tilizzare: la sed
u

ta ro
b

o
tica d

o
tata d

i sen
so

ri è cap
ace 

d
i m

u
oversi in

 p
iù

 d
irezio

n
i aiu

tan
d

o
 il p

azien
te d

u
ran

te la 
sessio

n
e riab

ilitativa. 

G
razie allo

 sch
erm

o
 d

i cu
i è p

rovvisto
 il d

evice, h
u

n
ova 

p
ro

p
o

n
e esercizi so

tto
fo

rm
a d

i g
io

ch
i in

terattivi e il p
azien

te 
p

u
ò

 m
isu

rare la su
a riab

ilitazio
n

e su
p

eran
d

o
 o

g
n

i vo
lta i p

ro
p

ri 
p

u
n

teg
g

i, trasfo
rm

an
d

o
 il p

ro
cesso

 d
i recu

p
ero

 in
 u

n’attività 
d

iverten
te. Il fisio

terap
ista, d

al su
o

 tab
let, riceve in

fo
rm

azio
n

i 
su

l p
azien

te e su
ll’an

d
am

en
to

 d
ella riab

ilitazio
n

e, p
o

ten
d

o 
q

u
in

d
i d

are in
d

icazio
n

i su
lle attività e valu

tan
d

o
 in

 m
o

d
o 

o
g

g
ettivo

 i p
aram

etri d
ella p

erso
n

a in
 cu

ra, sen
za co

n
tare il 

g
ran

 n
u

m
ero

 d
i d

ati ch
e h

u
n

ova racco
g

lie e m
ette a d

isp
o

sizio
n

e 
d

el m
ed

ico
. In

o
ltre, g

razie alla facilità d
’u

so
 d

ella tecn
o

lo
g

ia 
e alla p

o
ssib

ilità d
i u

tilizzare p
ro

to
co

lli stan
d

ard
 p

restab
iliti, 

il fisio
terap

ista è in
 g

rad
o

 d
i seg

u
ire p

iù
 p

azien
ti n

ello
 stesso 

m
o

m
en

to
.
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N

°
4

8

111

S
em

b
ra stran

o
 m

a an
ch

e n
ell’arte, il p

iù
 creativo

 d
eg

li am
b

iti 
u

m
an

i, la ro
b

o
tica trova u

n
o

 sp
azio

 d
i azio

n
e. N

u
zo

o
 R

o
b

o
tics 

n
e sa q

u
alco

sa, g
iacch

é realizza ro
b

o
t p

er m
ovim

en
tare le 

o
p

ere d
’arte tecn

o
lo

g
ica e in

terattiva. Lo
 h

a fatto
 p

er q
u

elle 
d

i A
le G

u
zzetti, tra i p

rim
i artisti italian

i d
i q

u
esto

 g
en

ere e 
p

er la m
o

stra R
ealb

o
d

ies, d
ove l’azien

d
a h

a esp
o

sto
 i p

ro
p

ri 
ro

b
o

t u
m

an
o

id
i e C

yb
erH

ead
, testa ro

b
o

tica svilu
p

p
ata p

er 
m

ovim
en

tare i m
an

ich
in

i n
ei n

eg
o

zi. Il p
ro

g
etto

 d
elle vetrin

e 
an

im
ate p

reved
e la realizzazio

n
e d

i m
an

ich
in

i ro
b

o
tici in

 g
rad

o 
d

i rich
iam

are l’atten
zio

n
e d

ei p
assan

ti co
n

 m
ovim

en
ti ch

e 
in

d
u

can
o

 l’in
terazio

n
e. N

u
Z

o
o

, co
m

e su
g

g
erisce il n

o
m

e, vu
o

le 
essere il lu

o
g

o
 d

ove si racco
g

lie il n
u

ovo
 in

 tem
a d

i ro
b

o
tica. 

L’azien
d

a d
i V

im
o

d
ro

n
e (M

I) n
asce n

el 2011, si o
ccu

p
a d

i 
in

g
eg

n
eria e p

ro
g

ettazio
n

e p
er la ro

b
o

tica d
i servizio

 e d
i 

in
tratten

im
en

to
 ed

 è in
serita n

ell’elen
co

 d
elle p

m
i in

n
ovative. 

U
n

o
 d

ei su
o

i p
ro

d
o

tti p
iù

 co
n

o
sciu

ti è R
a.R

o
, ro

b
o

t p
er la 

so
rveg

lian
za e il m

o
n

ito
rag

g
io

 am
b

ien
tale. A

d
atto

 sia a sp
azi 

in
tern

i ch
e estern

i, si m
u

ove rilevan
d

o
 an

o
m

alie q
u

ali fu
g

h
e d

i 
gas o

 in
tru

sio
n

e d
i p

erso
n

e u
tilizzan

d
o

 u
n

a telecam
era term

ica 
e trasm

etten
d

o
 tu

tto
 in

 tem
p

o
 reale alla cen

trale d
i co

n
tro

llo
. 

R
a.R

o
 p

u
ò

 essere co
n

tro
llato

 d
a rem

o
to

 p
er ag

ire in
 co

n
testi d

i 
p

erico
lo

, m
a p

u
ò

 an
ch

e m
u

oversi au
to

n
o

m
am

en
te rico

n
o

scen
d

o 
u

n
a “seg

n
aletica” d

isp
o

sta lu
n

g
o

 il p
erco

rso
.
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It seem
s stran

g
e, b

u
t even

 in
 art, th

e m
o

st creative o
f h

u
m

an 
enviro

n
m

en
ts, ro

b
o

tics fi
n

d
s a sp

ace. N
u

zo
o

 R
o

b
o

tics kn
o

w
s 

a little so
m

eth
in

g
 ab

o
u

t it sin
ce it creates ro

b
o

ts to
 en

liven 
tech

n
o

lo
g

ical an
d

 in
teractive w

o
rks o

f art. N
u

zo
o

 h
as w

o
rked 

fo
r A

le G
u

zzetti, o
n

e o
f th

e fi
rst Italian

 artists o
f th

is g
en

re an
d 

th
e exh

ib
itio

n
 R

ealb
o

d
ies, w

h
ere th

e co
m

p
any d

isp
layed

 its 
h

u
m

an
o

id
 ro

b
o

ts an
d

 C
yb

erH
ead

, a ro
b

o
tic h

ead
 d

evelo
p

ed
 to 

m
ove m

an
n

eq
u

in
s in

 sto
res. T

h
e p

ro
ject o

f th
e an

im
ated

 sh
o

p 
w

in
d

o
w

s invo
lves th

e creatio
n

 o
f ro

b
o

tic m
an

n
eq

u
in

s th
at 

can
 d

raw
 th

e p
u

b
lic’s atten

tio
n

 w
ith

 m
ovem

en
ts th

at in
d

u
ce 

in
teractio

n
. N

u
Z

o
o

, as th
e n

am
e su

g
g

ests, w
an

ts to
 b

e th
e p

lace 
th

at gath
ers th

e n
ew

 ro
b

o
tic th

em
e. 

T
h

e co
m

p
any fro

m
 V

im
o

d
ro

n
e (M

I) w
as fo

u
n

d
ed

 in
 2011, w

o
rks 

in
 en

g
in

eerin
g

 an
d

 d
esig

n
 fo

r service an
d

 en
tertain

m
en

t ro
b

o
tics 

an
d

 is o
n

 th
e list o

f in
n

ovative S
M

E
s. O

n
e o

f its m
o

st p
o

p
u

lar 
p

ro
d

u
cts is R

a.R
o

, a ro
b

o
t fo

r enviro
n

m
en

tal su
rveillan

ce an
d 

m
o

n
ito

rin
g

. S
u

itab
le fo

r b
o

th
 in

d
o

o
r an

d
 o

u
td

o
o

r sp
aces, it 

m
oves an

d
 d

etects an
o

m
alies su

ch
 as gas leaks o

r in
tru

d
ers 

u
sin

g
 a th

erm
al cam

era an
d

 tran
sm

ittin
g

 everyth
in

g
 in

 real-
tim

e to
 th

e co
n

tro
l cen

tre. R
a.R

o
 can

 b
e co

n
tro

lled
 rem

o
tely to 

o
p

erate in
 d

an
g

ero
u

s co
n

texts, b
u

t can
 also

 m
ove in

d
ep

en
d

en
tly 

reco
g

n
izin

g
 “sig

n
ag

e” alo
n

g
 th

e w
ay.

N
U

Z
O

O
R

O
B

O
~

T
IC

S

S
E

C
U

R
IT

Y
S

IC
U

R
E

Z
Z

A



W
h

at if yo
u

 g
o

 to
 sch

o
o

l n
o

t to
 stu

d
y ro

b
o

tics b
u

t to
 learn 

“fro
m

” ro
b

o
tics? Valeria C

ag
n

in
a an

d
 Fran

cesco
 B

ald
assarre 

cam
e u

p
 w

ith
 th

is id
ea w

h
en

 th
ey fo

u
n

d
ed

 th
eir O

Fp
assiO

N
, very 

yo
u

n
g

 (sh
e w

as b
o

rn
 in

 2001, h
e w

as b
o

rn
 in

 1992). E
veryth

in
g 

started
 - as o

ften
 h

ap
p

en
s w

h
en

 it co
m

es to
 tech

n
o

lo
g

y, co
d

in
g

, 
m

akers - fro
m

 A
rd

u
in

o
, th

e w
ell-kn

o
w

n
 o

p
en

 so
u

rce h
ard

w
are 

p
latfo

rm
: at th

e ag
e o

f 11 Valeria m
et h

er fi
rst A

rd
u

in
o

 at 
C

o
d

erD
o

jo
 in

 M
ilan

, an
d

 it w
as love at fi

rst sig
h

t. Fro
m

 th
ere 

cam
e h

er love fo
r ro

b
o

tics an
d

 th
e invitatio

n
 to

 b
e a sp

eaker at 
th

e T
E

D
xM

ilan
o

W
o

m
en

, at th
e C

N
R

 in
 P

isa, at th
e S

en
ate o

f th
e 

R
ep

u
b

lic an
d

 at th
e o

p
en

in
g

 co
n

feren
ce o

f th
e 2015 M

aker Faire 
R

o
m

e. 

In
 2019, at th

e ag
e o

f 18, n
ew

ly n
o

m
in

ated
 in

 th
e “#100U

N
D

E
R

30 
th

at w
ill ch

an
g

e Italy” Fo
rb

es list, sh
e fo

u
n

d
ed

 O
Fp

assiO
N

 
to

g
eth

er w
ith

 Fran
cesco

 B
ald

assarre (a co
m

p
u

ter scien
tist w

ith 
a kn

ack fo
r p

h
ilo

so
p

hy): an
 ed

u
catio

n
al ro

b
o

tics co
m

p
any th

at 
targ

ets ch
ild

ren
 an

d
 yo

u
n

g
 p

eo
p

le b
u

t also
 train

s team
-b

u
ild

in
g 

in
 co

m
p

an
ies su

ch
 as C

isco
, M

ich
elin

, E
n

el, A
llian

z, IB
M

 an
d 

E
lectro

lu
x. T

h
e p

h
ilo

so
p

hy b
eh

in
d

 O
Fp

assiO
N

 is th
at ro

b
o

tics can 
b

e a m
ean

s an
d

 n
o

t an
 en

d
, an

d
 can

 b
e u

sed
 - th

ro
u

g
h

 fu
n

 an
d 

gam
es in

stead
 o

f lectu
res - to

 co
nvey so

ft skills an
d

 tran
sversal 

co
m

p
eten

ces as so
u

g
h

t-after as im
p

o
ssib

le to
 fi

n
d

: fro
m

 team
 

w
o

rkin
g

 to
 creative p

ro
b

lem
 so

lvin
g

 u
p

 to
 reverse m

en
to

rin
g

.

O
F

~
P

A
S

~
S

I~
O

N

S
T

O
R

I
A

 
N

°
4

9
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E
 se si an

d
asse a scu

o
la n

o
n

 p
er im

p
arare la ro

b
o

tica m
a p

er 
im

p
arare “d

alla” ro
b

o
tica? Lo

 h
an

n
o

 p
en

sato
 Valeria C

ag
n

in
a 

e Fran
cesco

 B
ald

assarre q
u

an
d

o
 h

an
n

o
 fo

n
d

ato
, g

iovan
issim

i 
(lei è d

el 2001, lu
i d

el 1992), la lo
ro

 O
Fp

assiO
N

. Tu
tto

 n
asce – 

co
m

e accad
e sp

esso
 q

u
an

d
o

 d
i p

arla d
i tecn

o
lo

g
ia, co

d
in

g
, 

m
akers – d

a u
n

 A
rd

u
in

o
, la n

o
ta p

iattafo
rm

a h
ard

w
are o

p
en 

so
u

rce: all’età d
i 11 an

n
i Valeria in

co
n

tra al C
o

d
erD

o
jo

 d
i M

ilan
o 

il su
o

 p
rim

o
 A

rd
u

in
o

, ed
 è am

o
re a p

rim
a vista. A

rrivan
o

 d
a lì 

il su
o

 am
o

re p
er la ro

b
o

tica e l’essere invitata co
m

e sp
eaker al 

T
E

D
xM

ilan
o

W
o

m
en

, al C
N

R
 d

i P
isa, al S

en
ato

 d
ella R

ep
u

b
b

lica e 
all’o

p
en

in
g

 co
n

feren
ce d

ella M
aker Faire R

o
m

e 2015.

N
el 2019, a 18 an

n
i, fresca d

ella n
o

m
in

a tra i “#100U
N

D
E

R
30 ch

e 
cam

b
ieran

n
o

 l’Italia” d
i Fo

rb
es, in

siem
e a Fran

cesco
 B

ald
assarre 

(in
fo

rm
atico

 co
l p

allin
o

 d
ella filo

so
fia) fo

n
d

a O
Fp

assiO
N

: 
azien

d
a d

i R
o

b
o

tica E
d

u
cativa ch

e si rivo
lg

e a b
am

b
in

i e ragazzi 
m

a ch
e in

seg
n

a team
 b

u
ild

in
g

 an
ch

e in
 realtà co

m
e C

isco
, 

M
ich

elin
, E

n
el, A

llian
z, IB

M
 ed

 E
lectro

lu
x. La filo

so
fia ch

e sta 
d

ietro
 O

Fp
assiO

N
 è ch

e la ro
b

o
tica p

o
ssa essere u

n
 m

ezzo 
e n

o
n

 u
n

 fin
e, e p

o
ssa essere im

p
iegata – attraverso

 g
io

co
 e 

d
ivertim

en
to

 an
zich

é lezio
n

i fro
n

tali – p
er trasm

ettere so
ft skill 

e co
m

p
eten

ze trasversali tan
to

 rich
ieste q

u
an

to
 in

trovab
ili: 

d
al team

 w
o

rkin
g

 al p
ro

b
lem

 so
lvin

g
 creativo

 fin
o

 al reverse 
m

en
to

rin
g

.
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To
 m

ove an
 o

b
ject w

ith
 th

e p
o

w
er o

f th
o

u
g

h
t: a co

nven
ien

ce 
th

at w
o

u
ld

 b
e u

sefu
l to

 m
any, an

d
 n

o
t ju

st o
u

t o
f lazin

ess. T
h

in
k 

o
f p

eo
p

le w
ith

 d
isab

ilities. B
ein

g
 ab

le to
 m

ove a m
ech

an
ical 

d
evice th

ro
u

g
h

 th
o

u
g

h
t, w

o
u

ld
 co

n
trib

u
te to

 th
eir au

to
n

o
m

y 
b

y im
p

rovin
g

 th
e q

u
ality o

f life. T
h

e research
ers o

f th
e D

esig
n 

o
f E

lectro
n

ic In
teg

rated
 S

ystem
s Lab

o
rato

ry o
f Po

lytech
n

ic 
U

n
iversity o

f B
ari (S

cien
tifi

c D
irecto

r: Pro
f. D

an
iela D

e Ven
u

to
) 

are w
o

rkin
g

 o
n

 th
is, w

ith
 th

e p
ro

ject “U
ser-C

en
tred

 B
C

I fo
r 

M
ech

atro
n

ic A
ctu

atio
n

 b
y S

p
atio

-Tem
p

o
ral P

300 M
o

n
ito

rin
g

”. 

T
h

e aim
 is to

 create a B
C

I (B
rain

-C
o

m
p

u
ter In

terface), i.e. a 
co

m
m

u
n

icatio
n

 p
latfo

rm
 b

etw
een

 th
e h

u
m

an
 b

rain
 an

d
 a 

m
ech

atro
n

ic d
evice, b

e it a w
h

eelch
air o

r a car. T
h

e p
latfo

rm
 is 

b
ased

 o
n

 th
e d

etectio
n

 o
f co

rtical sig
n

als p
icked

 u
p

 b
y electro

d
es 

an
d

 sen
t to

 artifi
cial in

tellig
en

ce th
at in

terp
rets th

em
 an

d 
tran

sfo
rm

s th
em

 in
to

 co
m

m
an

d
s fo

r th
e actu

atio
n

 system
 th

at 
m

akes th
e m

ach
in

e m
ove. T

h
e in

terp
retatio

n
 o

f th
e sig

n
als an

d 
th

eir im
p

lem
en

tatio
n

 m
u

st take p
lace in

 real-tim
e an

d
 w

ith
o

u
t 

erro
rs. T

h
e system

 co
u

ld
 b

e u
sed

 in
 assistive tech

n
o

lo
g

y, in 
reh

ab
ilitatio

n
 an

d
 as a su

p
p

o
rt to

 au
to

n
o

m
o

u
s d

rivin
g

. A
t 

th
e m

o
m

en
t th

e system
 h

as b
een

 d
evelo

p
ed

 an
d

 tested
 o

n
 a 

p
ro

to
typ

e car b
ased

 o
n

 a m
icro

co
n

tro
ller, b

u
t w

ith
 th

e n
ecessary 

im
p

rovem
en

ts, it co
u

ld
 alread

y b
e viab

le fo
r in

d
u

stry.
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N

°
5

0

M
uovere un oggetto con la forza del pensiero: una com

odità 
che sarebbe utile a m

olti, e non solo per pigrizia. Pensiam
o 

alle persone affette da disabilità. Poter m
uovere un dispositivo 

m
eccanico attraverso il pensiero contribuirebbe alla loro 

autonom
ia m

igliorando la qualità della vita. S
u questo stanno 

lavorando i ricercatori del Laboratorio di Progettazione dei S
istem

i 
Elettronici Integrati del Politecnico di B

ari (R
esp. S

cientifico: 
Prof. D

aniela D
e Venuto), con il progetto “U

ser-C
entred B

C
I for 

M
echatronic A

ctuation by S
patio-Tem

poral P300 M
onitoring”. 

L’obiettivo è creare una B
C

I (B
rain C

om
puter Interface), ossia una 

piattaform
a di com

unicazione tra cervello um
ano e dispositivo 

m
eccatronico, sia esso una carrozzina che un’autom

obile. La 
piattaform

a si basa sul rilevam
ento di segnali corticali captati 

m
ediante elettrodi ed inviati ad un’intelligenza artificiale che li 

interpreta e li trasform
a in com

andi per il sistem
a di attuazione 

che fa m
uovere la m

acchina. L’interpretazione dei segnali e la 
loro attuazione deve avvenire in tem

po reale e senza errori. Il 
sistem

a potrebbe essere utilizzato nella tecnologia assistiva, nella 
riabilitazione e com

e sostegno alla guida autonom
a. A

l m
om

ento il 
sistem

a è stato sviluppato e testato su un prototipo di auto basato 
su m

icrocontrollore, m
a con opportuni m

iglioram
enti, potrebbe 

già essere pronto per l’industria.
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Po
litecn

ico
 d

i M
ilan

o
 is o

n
e o

f th
e th

ree Italian
 h

u
b

s invo
lved

 in 
th

e p
ro

ject “D
ig

ital In
n

ovatio
n

 H
u

b
s in

 H
ealth

care R
o

b
o

tics” fo
r 

th
e creatio

n
 o

f a p
latfo

rm
 to

 accelerate th
e im

p
lem

en
tatio

n
 o

f 
ro

b
o

tics in
 th

e h
ealth

care fi
eld

. T
h

e aim
 is to

 co
n

n
ect b

u
sin

esses, 
h

ealth
 facilities, u

n
iversities an

d
 investo

rs to
 m

ake ro
b

o
tic 

p
ro

d
u

cts availab
le to

 h
ealth

 p
ro

fessio
n

als. In
 th

e ro
b

o
tic su

rg
ery 

fi
eld

, at Po
litecn

ico
, N

E
A

R
Lab

 (Lab
o

rato
ry o

f N
eu

ro
en

g
in

eerin
g 

an
d

 M
ed

ical R
o

b
o

tics) w
o

rks o
n

 th
e p

ro
ject “S

M
A

R
T

su
rg

”, to 
d

evelo
p

 a system
 o

f ro
b

o
t-assisted

 lap
aro

sco
p

y th
ro

u
g

h
 su

rg
ical 

in
stru

m
en

ts co
n

tro
lled

 b
y an

 exo
skeleto

n
 an

d
 au

g
m

en
ted

 reality 
to

 g
u

id
e th

e p
hysician

 w
ith

in
 th

e o
p

eratin
g

 fi
eld

. A
n

o
th

er p
ro

ject 
is “E

D
E

N
2020” fo

r th
e d

evelo
p

m
en

t o
f a fl

exib
le ro

b
o

tic cath
eter 

to
 release d

ru
g

s in
 a co

n
tro

lled
 w

ay an
d

 in
 situ

 in
 case o

f b
rain 

g
lio

m
as. 

“C
ereb

N
E

S
T

” is th
e p

ro
ject lau

n
ch

ed
 in

 2017 fo
r th

e creatio
n

 o
f a 

cereb
ellu

m
 m

o
d

el th
at receives in

p
u

t fro
m

 sen
so

rs an
d

 activates 
a ro

b
o

t. N
E

A
R

Lab
 is also

 invo
lved

 in
 reh

ab
ilitatio

n
 w

ith
 th

e 
d

evelo
p

m
en

t o
f u

p
p

er lim
b

 exo
skeleto

n
s fo

r p
o

st-stro
ke p

atien
ts 

an
d

 to
 im

p
rove th

e au
to

n
o

m
y o

f severely d
isab

led
 p

atien
ts. T

h
en 

th
ere is in

d
u

stry; M
E

R
LIN

 Lab
o

rato
ry stu

d
ies th

e b
est m

an
-ro

b
o

t 
in

teractio
n

, o
r h

o
w

 th
e m

ach
in

e, u
n

d
erstan

d
in

g
 w

h
at th

e p
erso

n 
is d

o
in

g
, can

 co
m

p
lete th

eir w
o

rk.
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Il Politecnico di M
ilano è uno dei tre hub italiani coinvolti nel 

progetto “D
igital Innovation H

ubs in H
ealthcare R

obotics” per la 
creazione di una piattaform

a che acceleri l’im
plem

entazione della 
robotica nel cam

po della salute. Lo scopo è collegare im
prese, 

strutture sanitarie, università e investitori per rendere i prodotti 
robotici disponibili agli operatori sanitari. N

el cam
po della chirurgia 

robotica, al Politecnico si lavora presso il N
EA

R
Lab (Laboratorio di 

neuroingegneria e robotica m
edica) al progetto “S

M
A

R
Tsurg”, per 

sviluppare un sistem
a di laparoscopia assistita da robot attraverso 

strum
enti chirurgici controllabili da un esoscheletro e realtà 

aum
entata per guidare il m

edico all’interno del cam
po operatorio, 

e al progetto “ED
EN

2020” per sviluppare un catetere robotico 
flessibile che rilasci i farm

aci in m
odo controllato e in situ in caso di 

gliom
i cerebrali.

“C
erebN

ES
T” è invece il progetto avviato nel 2017 per la creazione 

di un m
odello di cervelletto che riceva input dai sensori e faccia 

m
uovere un robot. N

EA
R

Lab si occupa inoltre di riabilitazione con 
lo sviluppo di esoscheletri per arto superiore per pazienti post-
ictus e per m

igliorare l’autonom
ia di pazienti gravem

ente disabili. 
E poi l’industria: presso il Laboratorio M

ER
LIN

 si studia la m
igliore 

interazione uom
o-robot, ossia com

e la m
acchina, com

prendendo 
cosa l’uom

o stia facendo, possa com
pletare il suo lavoro. 
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K
now

ledge m
ust be shared to grow

: only the com
bination of 

different and interdisciplinary skills can lead to continuous 
innovation. For this reason, the PIC

4S
eR

 - PoliTO
 Interdepartm

ental 
C

entre for S
ervice R

obotics - w
as set up at Politecnico di Torino. 

This is w
here the studies on service robotics conducted in fi

ve 
D

epartm
ents of the Politecnico com

e together, in particular for 
their application in precision agriculture, sm

art cities, em
ergency 

m
anagem

ent, assistance to people and m
onitoring of cultural 

heritage. 

A
m

ong the ongoing projects is the developm
ent of a m

obile 
robotic ground-to-air platform

 for m
apping, m

onitoring and 
m

anagem
ent of crops, in particular vineyards. B

esides, there’s the 
developm

ent of technologies for dom
estic care services and the 

study and testing of system
s for the inspection of infrastructure in 

com
plex, underground and subm

arine environm
ents. Particular 

focus is placed on hum
an-m

achine interaction for safety at w
ork 

and a positive social, econom
ic and ethical im

pact. PIC
4S

eR
 

offers a m
ultidisciplinary approach to the design and use of a new

 
generation of robots and related technologies. S

ervice robotics 
capable of supporting people in an ever-increasing num

ber of 
innovative applications.
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N

°
5

2

Per m
oltiplicarsi, la conoscenza va condivisa: soltanto dalla m

essa 
in com

une di com
petenze diverse ed interdisciplinari può nascere 

innovazione continua. Per questo m
otivo nasce al Politecnico di 

Torino il C
entro PIC

4S
eR

 - PoliTO
 Interdepartm

ental C
entre for 

S
ervice R

obotics. Q
ui si riuniscono e trovano sintesi le ricerche sulla 

robotica di servizio condotte in 5 D
ipartim

enti del Politecnico, in 
particolare per applicazioni nell’agricoltura di precisione, nelle sm

art 
city, nella gestione delle em

ergenze, nell’assistenza alle persone e 
nel m

onitoraggio del patrim
onio culturale. 

Tra i progetti in corso c’è lo sviluppo di una piattaform
a robotica 

m
obile terra-aria per operazioni di m

appatura, m
onitoraggio 

e gestione delle coltivazioni, in particolare vigneti. M
a anche 

lo sviluppo di tecnologie abilitanti per servizi di assistenza 
dom

estica e lo studio e sperim
entazione di sistem

i per l’ispezione 
di infrastrutture in am

bienti com
plessi, sotterranei e sottom

arini. 
Particolare attenzione è posta all’interazione uom

o-m
acchina per 

la sicurezza sul lavoro e un positivo im
patto sociale, econom

ico ed 
etico. Il centro PIC

4S
eR

 propone un approccio m
ultidisciplinare alla 

progettazione ed all’im
piego di una nuova generazione di robot 

e delle tecnologie ad essi collegate. U
na robotica di servizio in 

grado di affiancare le persone in un num
ero sem

pre crescente di 
applicazioni innovative. 
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The hum
an hand is characterized by the presence of the opposable 

thum
b and num

erous sensory-m
otor m

echanism
s that m

ake it 
possible to achieve grip types and m

ovem
ents unique in nature. 

Prensilia studies these m
echanism

s to realize robotic hands for 
prosthetics and industry, able to replicate as faithfully as possible 
the hum

an capabilities. A
 decade after its foundation as a spin-

off of the S
ant’A

nna S
chool of advanced S

tudies, the team
 based 

in Pontedera (PI) celebrated by introducing M
ia, the electric 

anthropom
orphic hand (or, m

ore precisely, the end effector) that, 
besides being functional is also beautiful, so m

uch so that in 2019 
it w

on the R
ed D

ot D
esign A

w
ard. 

M
ia, w

hich has already been experim
ented in S

w
eden, has three 

m
otors - for the thum

b, the index finger and the other three fingers 
- inserted in the palm

, w
hich allow

 creating different pow
er and 

precision grips. The sensors in the fingers regulate the pressure, 
m

aking the gesture natural and giving the user a tactile sensation. 
The hand, the result of the European D

eTO
P project for the 

developm
ent of new

 generation prosthetic technologies, is not 
the first hand developed by the com

pany. Prensilia has already 
been aw

arded in 2009 by the R
egion of  Tuscany for a trans-radial 

prosthesis project. In 2011 it launched IH
2 A

zzurra, the first 5-axis 
anthropom

orphic hand w
ith palm

 integrated system
s on the 

m
arket w

hich is still the least expensive.

1
2

0

S
T

O
R

I
A

 
N

°
5

3

1
2

1

C
iò

 ch
e caratterizza la m

an
o

 u
m

an
a è la p

resen
za d

el p
o

llice 
o

p
p

o
n

ib
ile e d

i n
u

m
ero

si m
eccan

ism
i sen

so
-m

o
to

ri ch
e 

p
erm

etto
n

o
 d

i realizzare tip
i d

i p
resa e m

ovim
en

ti u
n

ici in 
n

atu
ra. Pren

silia stu
d

ia q
u

esti m
eccan

ism
i p

er realizzare m
an

i 
ro

b
o

tich
e p

er p
ro

tesica e in
d

u
stria in

 g
rad

o
 d

i rep
licare q

u
an

to 
p

iù
 fed

elm
en

te le cap
acità u

m
an

e. A
 u

n
 d

ecen
n

io
 d

alla su
a 

fo
n

d
azio

n
e co

m
e sp

in
-o

ff d
ella S

cu
o

la S
u

p
erio

re S
an

t’A
n

n
a 

d
i P

isa, il team
 co

n
 b

ase a Po
n

ted
era (P

I) h
a festeg

g
iato 

p
resen

tan
d

o
 al m

o
n

d
o

 M
ia, la m

an
o

 (o
, p

iù
 p

recisam
en

te, l’en
d 

effecto
r) elettrica an

tro
p

o
m

o
rfa ch

e, o
ltre ad

 essere fu
n

zio
n

ale, 
è an

ch
e b

ella, tan
to

 d
a m

eritare n
el 2019 il R

ed
 D

o
t D

esig
n 

A
w

ard
. 

M
ia, g

ià im
p

ian
tata in

 m
o

d
alità sp

erim
en

tale in
 S

vezia, p
resen

ta 
tre m

o
to

ri – p
er il p

o
llice, p

er l’in
d

ice e p
er le altre tre d

ita – 
in

seriti n
el p

alm
o

, ch
e co

n
sen

to
n

o
 d

i realizzare d
iverse p

rese 
d

i fo
rza e d

i p
recisio

n
e. I sen

so
ri in

seriti n
elle d

ita reg
o

lan
o

 la 
fo

rza ren
d

en
d

o
 n

atu
rale il g

esto
 e restitu

en
d

o
 all’u

tilizzato
re la 

sen
sazio

n
e tattile. La m

an
o

, fru
tto

 d
el p

ro
g

etto
 eu

ro
p

eo
 D

eTO
P 

p
er lo

 svilu
p

p
o

 d
i tecn

o
lo

g
ie p

ro
tesich

e d
i n

u
ova g

en
erazio

n
e, 

n
o

n
 è la p

rim
a realizzata d

all’azien
d

a. Prem
iata g

ià n
el 2009 

d
alla R

eg
io

n
e To

scan
a p

er u
n

 p
ro

g
etto

 d
i p

ro
tesi tran

s-rad
iale, 

n
el 2011 h

a lan
ciato

 IH
2 A

zzu
rra, p

rim
a m

an
o

 an
tro

p
o

m
o

rfa a 5 
assi co

n
 sistem

i in
teg

rati n
el p

alm
o

 su
l m

ercato
 e an

co
ra o

g
g

i la 
p

iù
 eco

n
o

m
ica. 
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“H
ere ro

b
o

ts an
d

 h
en

s m
arry”: th

is is h
o

w
 G

io
rg

io
 B

o
cca 

d
efin

ed
 th

e o
rig

in
al h

ead
q

u
arters o

f Prim
a In

d
u

strie, a sh
ed

 in 
th

e Tu
rin

 co
u

n
trysid

e. A
n

 iro
n

ic im
ag

e to
 d

escrib
e so

m
eth

in
g 

p
io

n
eerin

g
, n

o
t o

n
ly fo

r Italy. It w
as 1977 an

d
 a g

ro
u

p
 o

f 
tech

n
ician

s fro
m

 D
E

A
, a m

ech
atro

n
ic co

m
p

any, fo
u

n
d

ed
 a n

ew
 

co
m

p
any fo

r th
e d

esig
n

 o
f m

ach
in

es fo
r th

ird
 p

arties, w
h

ich 
to

d
ay em

p
lo

ys 1700 p
eo

p
le an

d
 h

as an
 an

n
u

al tu
rn

over o
f 400 

m
illio

n
. T

h
e secret o

f th
e co

m
p

any fro
m

 C
o

lleg
n

o
 (TO

) is called 
laser ro

b
o

t, an
 au

to
m

atic laser m
ach

in
e cap

ab
le o

f cu
ttin

g
 th

e 
m

o
st varied

 m
aterials. 

A
fter th

e first few
 years, th

e co
m

p
any d

ecid
ed

 to
 fo

cu
s o

n
 th

is 
tech

n
o

lo
g

y, p
ro

d
u

cin
g

 th
e first th

ree-d
im

en
sio

n
al laser cu

ttin
g 

m
ach

in
e, b

eco
m

in
g

 th
e th

ird
 in

 th
e w

o
rld

 in
 th

is secto
r. In

 th
e 

b
eg

in
n

in
g

, th
ey fo

cu
sed

 m
ain

ly o
n

 p
lastics fo

r th
e au

to
m

o
tive 

in
d

u
stry, b

u
t th

en
 cam

e sh
eet m

etal an
d

 th
e g

reat su
ccess 

o
f ro

b
o

ts th
at h

ave m
ad

e th
e h

isto
ry o

f au
to

m
atio

n
. Prim

a 
In

d
u

strie, listed
 o

n
 th

e S
to

ck E
xch

an
g

e sin
ce 1999, to

d
ay 

p
ro

d
u

ces laser m
ach

in
es (w

ith
 th

e D
ivisio

n
e Prim

a Po
w

er), 
electro

n
ics (w

ith
 Prim

a E
lectro

) an
d

 ad
d

itive m
an

u
factu

rin
g 

(w
ith

 Prim
a A

d
d

itive), th
e m

o
st recen

t arrival in
 2018. T

h
e 

ro
b

o
ts, w

h
ich

 n
o

w
 h

ave 25 axes, cu
t, b

en
d

 an
d

 d
rill, co

llectin
g 

d
ata th

at p
rovid

es real-tim
e in

fo
rm

atio
n

 to
 im

p
rove efficien

cy 
an

d
 m

ain
ten

an
ce, fro

m
 an

 In
d

u
stry 4.0 p

ersp
ective.
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“Q
u

i si fan
n

o
 i m

atrim
o

n
i tra i ro

b
o

t e le gallin
e”: co

sì G
io

rg
io 

B
o

cca d
efin

iva la sed
e o

rig
in

aria d
i Prim

a In
d

u
strie, u

n 
cap

an
n

o
n

e n
elle cam

p
ag

n
e to

rin
esi. U

n’im
m

ag
in

e iro
n

ica 
p

er d
escrivere q

u
alco

sa d
i p

io
n

ieristico
, n

o
n

 so
lo

 p
er l’Italia. 

È
 il 1977 e u

n
 g

ru
p

p
o

 d
i tecn

ici fu
o

riu
sciti d

alla D
E

A
, azien

d
a 

m
eccatro

n
ica, fo

n
d

a u
n

a n
u

ova so
cietà p

er la p
ro

g
ettazio

n
e 

d
i m

acch
in

e co
n

to
 terzi ch

e o
g

g
i co

n
ta 1700 d

ip
en

d
en

ti e 400 
m

ilio
n

i d
i fattu

rato
 an

n
u

o
. Il seg

reto
 d

ell’azien
d

a d
i C

o
lleg

n
o 

(TO
) si ch

iam
a ro

b
o

t laser, u
n

a m
acch

in
a au

to
m

atica a laser in 
g

rad
o

 d
i tag

liare i m
ateriali p

iù
 d

iversi. 

D
o

p
o

 i p
rim

i an
n

i l’azien
d

a d
ecid

e in
fatti d

i p
u

n
tare su

 q
u

esta 
tecn

o
lo

g
ia p

ro
d

u
cen

d
o

 la p
rim

a m
acch

in
a trid

im
en

sio
n

ale 
laser p

er tag
lio

, d
iven

tan
d

o
 la terza al m

o
n

d
o

 in
 q

u
esto

 setto
re. 

S
e all’in

izio
 ci si co

n
cen

tra m
ag

g
io

rm
en

te su
lla p

lastica p
er 

l’au
to

m
o

tive, su
ccessivam

en
te arriva la lam

iera e il g
ran

d
e 

su
ccesso

 d
i ro

b
o

t ch
e h

an
n

o
 fatto

 la sto
ria d

ell’au
to

m
azio

n
e. 

Prim
a In

d
u

strie, d
al 1999 q

u
o

tata in
 B

o
rsa, o

g
g

i p
ro

d
u

ce 
m

acch
in

ari laser (co
n

 la D
ivisio

n
e Prim

a Po
w

er), elettro
n

ica 
(co

n
 Prim

a E
lectro

), m
an

ifattu
ra ad

d
itiva (co

n
 Prim

a A
d

d
itive), 

u
ltim

a arrivata n
el 2018. I su

o
i ro

b
o

t, ch
e o

g
g

i arrivan
o

 a 25 
assi, tag

lian
o

, p
iegan

o
 e fo

ran
o

 racco
g

lien
d

o
 d

ati ch
e in

 tem
p

o 
reale restitu

isco
n

o
 in

fo
rm

azio
n

i u
tili a m

ig
lio

rare l’efficien
za e la 

m
an

u
ten

zio
n

e, in
 o

ttica d
i in

d
u

stria 4.0.
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T
h

e h
an

d
, m

o
re th

an
 any o

th
er b

o
d

y p
art, is th

e em
b

lem
 o

f th
e 

h
u

m
an

 ab
ility to

 in
teract w

ith
 th

e w
o

rld
 b

y m
o

d
ifyin

g
 reality. q

b 
S

o
ftH

an
d

 is an
 an

th
ro

p
o

m
o

rp
h

ic ro
b

o
tic h

an
d

 th
at im

p
lem

en
ts 

so
ft-ro

b
o

tics tech
n

o
lo

g
y, d

esig
n

ed
 an

d
 b

u
ilt b

y q
b

ro
b

o
tics, a 

sp
in

-o
ff co

m
p

any o
f th

e U
n

iversity o
f P

isa (C
en

tro
 d

i R
icerca E

. 
P

iag
g

io
) an

d
 IIT. T

h
e m

o
to

r o
n

 th
e d

evice allo
w

s th
e m

ovem
en

t 
o

f a ten
d

o
n

, w
h

ich
 fu

n
ctio

n
s acco

rd
in

g
 to

 th
e p

rin
cip

le o
f 

h
u

m
an

 articu
latio

n
: th

e h
an

d
 is u

n
-sen

so
rized

 an
d

 can
 ad

ap
t 

th
e g

rip
 to

 o
b

jects o
f d

ifferen
t sh

ap
es an

d
 sizes th

an
ks to

 th
e 

m
ech

an
ics. 

q
b

 S
o

ftH
an

d
 is m

ad
e in

 several versio
n

s d
ep

en
d

in
g

 o
n

 th
e 

in
ten

d
ed

 u
se: “R

esearch
” is u

sed
 in

 th
e E

d
u

catio
n

al field
 w

h
ile 

“In
d

u
stry” is d

esig
n

ed
 fo

r in
ten

sive in
d

u
strial ap

p
licatio

n
s. 

T
h

e d
evice is co

m
p

atib
le an

d
 easily in

teg
rated

 w
ith

 th
e 

lead
in

g
 in

d
u

strial an
d

 co
llab

o
rative ro

b
o

ts (co
-b

o
ts) o

n
 th

e 
m

arket. O
f p

articu
lar im

p
o

rtan
ce is th

e p
artn

ersh
ip

 w
ith 

U
n

iversal R
o

b
o

ts, w
h

ich
 h

as m
ad

e it p
o

ssib
le to

 o
b

tain
 U

R
+ 

certificatio
n

. q
b

ro
b

o
tics o

p
erates fro

m
 its h

ead
q

u
arters at 

N
avacch

io
 Tech

n
o

lo
g

ical Po
le an

d
, sin

ce 2011, h
as em

b
arked

 o
n 

an
 in

tern
atio

n
alisatio

n
 p

ro
cess th

at estab
lish

ed
 th

e co
m

p
any 

as th
e w

o
rld

’s lead
in

g
 p

ro
d

u
cer o

f ro
b

o
tic h

an
d

s, th
an

ks to
 a 

d
istrib

u
tio

n
 n

etw
o

rk lo
cated

 o
n

 all five co
n

tin
en

ts an
d

 cap
ab

le 
o

f reach
in

g
 th

irty co
u

n
tries.

Q
B

~
R

O
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O
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T
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N

°
5

5

1
2

5

La m
an

o
, p

iù
 d

i o
g

n
i altra p

arte d
el co

rp
o

, è l’em
b

lem
a d

ella 
cap

acità u
m

an
a d

i in
terag

ire co
n

 il m
o

n
d

o
 m

o
d

ifican
d

o
 la 

realtà. q
b

 S
o

ftH
an

d
 è u

n
a m

an
o

 ro
b

o
tica an

tro
p

o
m

o
rfa ch

e 
im

p
lem

en
ta la tecn

o
lo

g
ia d

ella so
ft-ro

b
o

tics, p
ro

g
ettata e 

realizzata d
a q

b
ro

b
o

tics, azien
d

a sp
in

-o
ff d

ell’U
n

iversità d
i P

isa 
(C

en
tro

 d
i R

icerca E
. P

iag
g

io
) e d

ell’IIT. Il m
o

to
re p

resen
te su

l 
d

isp
o

sitivo
 p

erm
ette la m

ovim
en

tazio
n

e d
i u

n
 ten

d
in

e, il cu
i 

fu
n

zio
n

am
en

to
 è b

asato
 su

l p
rin

cip
io

 d
elle artico

lazio
n

i u
m

an
e: 

la m
an

o
 è d

e-sen
so

rizzata ed
 in

 g
rad

o
 d

i ad
attare la p

resa ad 
o

g
g

etti d
alle d

iverse fo
rm

e e d
im

en
sio

n
i g

razie alla m
eccan

ica.

q
b

 S
o

ftH
an

d
 è realizzata in

 p
iù

 versio
n

i a seco
n

d
a d

ella 
d

estin
azio

n
e d

’u
so

: la “R
esearch

” è u
tilizzata in

 am
b

ito 
E

d
u

catio
n

al m
en

tre la “In
d

u
stry” è stata p

ro
g

ettata p
er 

ap
p

licazio
n

i in
ten

sive d
i tip

o
 in

d
u

striale. Il d
isp

o
sitivo

 è 
co

m
p

atib
ile e facilm

en
te in

teg
rab

ile co
n

 i p
rin

cip
ali ro

b
o

t 
in

d
u

striali e co
llab

o
rativi (co

-b
o

ts) p
resen

ti su
l m

ercato
: d

i 
p

artico
lare rilevan

za la p
artn

ersh
ip

 co
n

 U
n

iversal R
o

b
o

ts ch
e 

h
a p

erm
esso

 d
i o

tten
ere la certificazio

n
e U

R
+. q

b
ro

b
o

tics o
p

era 
d

alla p
ro

p
ria sed

e p
resso

 il Po
lo

 Tecn
o

lo
g

ico
 d

i N
avacch

io
 e d

al 
2011 h

a in
trap

reso
 u

n
 p

ro
cesso

 d
i in

tern
azio

n
alizzazio

n
e ch

e 
h

a p
o

rtato
 l’azien

d
a ad

 essere il p
rim

o
 p

ro
d

u
tto

re al m
o

n
d

o
 d

i 
m

an
i ro

b
o

tich
e g

razie ad
 u

n
a rete d

istrib
u

tiva d
islo

cata n
ei 5 

co
n

tin
en

ti ed
 in

 g
rad

o
 d

i co
p

rire 30 Paesi.
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Z

IO
N
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T
h

e in
h

ab
itan

ts o
f Peccio

li (P
I) h

o
ld

 a p
articu

lar p
rim

acy: th
ey 

w
ere th

e fi
rst in

 th
e w

o
rld

 to
 b

eco
m

e fam
iliar w

ith
 an

 u
rb

an 
ro

b
o

t. T
h

e sm
all to

w
n

 h
o

sted
 th

e fi
rst exp

erim
en

tatio
n

 w
ith 

actu
al u

sers o
f ro

b
o

ts d
ed

icated
 to

 w
aste co

llectio
n

. In
 2010 tw

o 
D

u
stcarts (th

is is th
eir n

am
e) w

alked
 th

e streets o
f th

e cen
tre 

to
 co

llect w
aste an

d
 d

em
o

n
strate th

e feasib
ility o

f th
e p

ro
ject. 

T
h

e p
ro

ject w
as realized

 b
y R

o
b

o
tech

 a sp
in

-o
ff o

f th
e S

an
t’A

n
n

a 
S

ch
o

o
l o

f ad
van

ced
 S

tu
d

ies o
f P

isa, fo
u

n
d

ed
 in

 2004 b
y N

ico
la 

C
an

elli an
d

 C
ecilia Lasch

i (a p
io

n
eer o

f so
ft ro

b
o

tics) to
 reach

 th
e 

m
arket w

ith
 in

n
ovative ro

b
o

tic so
lu

tio
n

s. 

A
s I-D

R
O

ID
 01, a ro

b
o

t fo
r ch

ild
ren

 d
istrib

u
ted

 b
y D

eA
g

o
stin

i in 
a kit to

 b
e assem

b
led

, to
 sp

read
 kn

o
w

led
g

e o
n

 p
ro

g
ram

m
in

g
: 

100,000 u
n

its so
ld

 b
etw

een
 2005 an

d
 2011; o

r H
yd

ro
n

et, an 
au

to
n

o
m

o
u

s aq
u

atic veh
icle u

sed
 in

 a m
o

n
ito

rin
g

 m
issio

n
 to

 th
e 

islan
d

 o
f G

ig
lio

 aro
u

n
d

 th
e w

reck o
f C

o
sta C

o
n

co
rd

ia. T
h

an
ks 

to
 its sen

so
rs, H

yd
ro

n
et h

as co
llected

 150 d
ata relatin

g
 to

 th
e 

p
resen

ce o
f hyd

ro
carb

o
n

s o
n

 th
e su

rface an
d

 over 250 p
hysical 

m
easu

rem
en

ts o
f w

ater (tem
p

eratu
re, salin

ity, p
H

, etc.). T
h

en 
th

ere’s D
u

stclean
, a self-d

rivin
g

 ro
b

o
t fo

r au
to

m
atic sw

eep
in

g 
o

f u
rb

an
 an

d
 in

d
u

strial areas, an
d

 T
S

M
 A

R
IA

M
A

T
IC

, th
e fi

rst 
self-d

rivin
g

 electric street vacu
u

m
 clean

er w
ith

 a system
 th

at 
id

en
tifi

es th
e o

p
erato

r an
d

 fo
llo

w
s h

im
 step

 b
y step

 d
u

rin
g 

clean
in

g
 o

p
eratio

n
s.

S
T

O
R

I
A

 
N

°
5

6

1
2

7

G
li ab

itan
ti d

i Peccio
li (P

I) h
an

n
o

 u
n

 p
rim

ato
 p

artico
lare: so

n
o 

stati i p
rim

i al m
o

n
d

o
 a fam

iliarizzare co
n

 u
n

 ro
b

o
t u

rb
an

o
. Il 

p
icco

lo
 co

m
u

n
e h

a o
sp

itato
 in

fatti la p
rim

a sp
erim

en
tazio

n
e 

co
n

 u
ten

ti reali d
i ro

b
o

t d
ed

icati alla racco
lta d

ei rifi
u

ti. N
el 

2010 d
u

e D
u

stcart (q
u

esto
 il lo

ro
 n

o
m

e) h
an

n
o

 p
erco

rso
 le vie 

d
el cen

tro
 p

er racco
g

liere i rifi
u

ti e d
im

o
strare la fattib

ilità d
el 

p
ro

g
etto

. A
 realizzarlo

 R
o

b
o

tech
, sp

in
-o

ff d
ella S

cu
o

la S
u

p
erio

re 
S

an
t’A

n
n

a d
i P

isa, fo
n

d
ata n

el 2004 d
a N

ico
la C

an
elli e C

ecilia 
Lasch

i (p
io

n
iera d

ella ro
b

o
tica so

ft) p
er in

co
n

trare il m
ercato

 co
n 

so
lu

zio
n

i ro
b

o
tich

e in
n

ovative. 

C
o

m
e I-D

R
O

ID
 01, ro

b
o

t d
estin

ato
 ai ragazzi, d

istrib
u

ito
 d

a 
D

eA
g

o
stin

i in
 u

n
 kit d

a m
o

n
tare, p

er d
iffo

n
d

ere la co
n

o
scen

za 
d

ella p
ro

g
ram

m
azio

n
e: 100.000 esem

p
lari ven

d
u

ti tra 2005 e 
2011. O

 H
yd

ro
n

et: veico
lo

 acq
u

atico
 au

to
n

o
m

o
 u

tilizzato
 in

 u
n

a 
m

issio
n

e d
i m

o
n

ito
rag

g
io

 all’iso
la d

el G
ig

lio
 in

to
rn

o
 al relitto 

d
ella n

ave C
o

sta C
o

n
co

rd
ia. G

razie ai su
o

i sen
so

ri, H
yd

ro
n

et h
a 

rilevato
 150 d

ati relativi alla p
resen

za d
i id

ro
carb

u
ri in

 su
p

erfi
cie 

e o
ltre 250 m

isu
re fi

sich
e d

ell’acq
u

a (tem
p

eratu
ra, salin

ità, p
h

, 
ecc.). E

 an
co

ra D
u

stclean
, ro

b
o

t p
er lo

 sp
azzam

en
to

 au
to

m
atico 

d
i aree u

rb
an

e e in
d

u
striali a g

u
id

a au
to

n
o

m
a e T

S
M

 A
R

IA
M

A
T

IC
, 

p
rim

o
 asp

irato
re strad

ale elettrico
 a g

u
id

a au
to

n
o

m
a co

n 
sistem

a ch
e id

en
tifi

ca l’o
p

erato
re e lo

 seg
u

e p
asso

 p
asso

 n
elle 

o
p

erazio
n

i d
i p

u
lizia. 
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B
O
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T

E
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E
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U
T

A
IN
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E

N
T
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O
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T

E
D

U
T

A
IN

M
E

N
T

 E
 S

P
O

R
T



T
h

an
ks to

 th
e alm

o
st th

irty-year p
artn

ersh
ip

 w
ith

 Pan
aso

n
ic 

W
eld

in
g

 S
ystem

, R
o

b
o

teco
 h

as p
ro

g
ressively estab

lish
ed

 itself 
in

 th
e d

em
an

d
in

g
 an

d
 co

m
p

etitive au
to

m
o

tive an
d

 g
en

eral 
in

d
u

stry secto
rs, sp

ecialisin
g

 in
 th

e p
ro

m
o

tio
n

 an
d

 in
teg

ratio
n

 in 
its p

lan
ts o

f Pan
aso

n
ic Taw

ers tech
n

o
lo

g
y, a revo

lu
tio

n
ary m

o
d

el 
th

at invo
lves th

e co
m

p
lete fu

sio
n

 o
f ro

b
o

t an
d

 w
eld

in
g

 m
ach

in
e. 

A
fter celeb

ratin
g

 its 30th
 an

n
iversary in

 2018, R
o

b
o

teco
 Italarg

o
n 

received
 th

e silver m
ed

al fro
m

 th
e Jap

an
ese g

ian
t as a w

o
rld

-
class p

artn
er an

d
 th

e g
o

ld
 m

ed
al fo

r E
u

ro
p

e. 

T
h

e co
m

p
any h

as th
ree o

p
eratin

g
 sites, Lim

ito
 d

i P
io

ltello
 (M

I), 
C

u
rn

o
 (B

G
) an

d
 h

as ju
st in

au
g

u
rated

 a n
ew

 an
d

 larg
er p

lan
t in 

G
en

o
a B

o
lzan

eto
. Fifty em

p
lo

yees an
d

 over 3000 ro
b

o
ts in

stalled 
in

 vario
u

s co
u

n
tries aro

u
n

d
 th

e w
o

rld
 are th

e b
u

sin
ess card

 o
f 

R
o

b
o

teco
 Italarg

o
n

. Pan
aso

n
ic w

eld
in

g
 ro

b
o

ts leave th
e m

o
th

er 
facto

ry w
ith

 a stan
d

ard
 co

n
fi

g
u

ratio
n

; th
e co

m
p

any’s task is to 
m

ake th
em

 co
m

p
lian

t w
ith

 cu
sto

m
ers’ sp

ecifi
catio

n
s, allo

w
in

g 
th

em
 to

 carry o
u

t o
p

eratio
n

s th
at are at tim

es u
n

iq
u

e. Its ro
b

o
tic 

w
eld

in
g

 lin
es, esp

ecially in
 th

e au
to

m
o

tive secto
r, w

ill also 
ch

aracterise th
e p

ro
d

u
ctio

n
 o

f th
e n

ew
 electric Fiat C

in
q

u
ecen

to
; 

th
e co

m
p

any is p
ro

d
u

cin
g

 ro
b

o
ts fo

r u
n

d
erb

o
d

y w
eld

in
g 

co
m

p
o

n
en

ts eq
u

ip
p

ed
 w

ith
 in

n
ovative tech

n
o

lo
g

y fo
r w

eld
in

g 
alu

m
in

iu
m

.
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N

°
5

7

1
2

9

G
razie alla p

artn
ersh

ip
 q

u
asi tren

ten
n

ale co
n

 Pan
aso

n
ic W

eld
in

g 
S

ystem
, R

o
b

o
teco

 si è afferm
ata p

ro
g

ressivam
en

te n
eg

li 
esig

en
ti e co

m
p

etitivi setto
ri d

ell’au
to

m
o

tive e d
ella g

en
eral 

in
d

u
stry, sp

ecializzan
d

o
si n

ella p
ro

m
o

zio
n

e e in
teg

razio
n

e n
ei 

p
ro

p
ri im

p
ian

ti d
ella tecn

o
lo

g
ia Pan

aso
n

ic Taw
ers, u

n
 m

o
d

ello 
rivo

lu
zio

n
ario

 ch
e p

reved
e la fu

sio
n

e co
m

p
leta tra ro

b
o

t e 
sald

atrice. R
o

b
o

teco
 Italarg

o
n

, d
o

p
o

 aver festeg
g

iato
 n

el 2018 i 
su

o
i 30 an

n
i, h

a ricevu
to

 d
al co

lo
sso

 g
iap

p
o

n
ese la m

ed
ag

lia d
i 

d
’arg

en
to

 co
m

e p
artn

er d
’eccellen

za m
o

n
d

iale e q
u

ella d
’o

ro
 p

er 
l’am

b
ito

 eu
ro

p
eo

. 

L’azien
d

a h
a tre sed

i o
p

erative, Lim
ito

 d
i P

io
ltello

 (M
I), 

C
u

rn
o

 (B
G

) e h
a ap

p
en

a in
au

g
u

rato
 u

n
 n

u
ovo

 e p
iù

 g
ran

d
e 

stab
ilim

en
to

 a G
en

ova B
o

lzan
eto

. 50 ad
d

etti e o
ltre 3000 ro

b
o

t 
in

stallati in
 vari Paesi d

el m
o

n
d

o
 so

n
o

 il b
ig

lietto
 d

a visita d
i 

R
o

b
o

teco
 Italarg

o
n

. I ro
b

o
t d

i sald
atu

ra Pan
aso

n
ic esco

n
o

 d
alla 

fab
b

rica m
ad

re co
n

 u
n

a co
n

fig
u

razio
n

e stan
d

ard
; co

m
p

ito 
d

ell’azien
d

a è ren
d

erli co
n

fo
rm

i alle sp
ecifich

e d
ei clien

ti, 
co

n
sen

ten
d

o
 lo

ro
 d

i effettu
are o

p
erazio

n
i a vo

lte u
n

ich
e. Le su

e 
lin

ee d
i sald

atu
ra ro

b
o

tizzate, so
p

rattu
tto

 in
 am

b
ito

 au
to

m
o

tive, 
caratterizzeran

n
o

 an
ch

e la p
ro

d
u

zio
n

e d
ella n

u
ova Fiat 

C
in

q
u

ecen
to

 elettrica: l’azien
d

a sta in
fatti realizzan

d
o

 i ro
b

o
t p

er 
la sald

atu
ra d

i co
m

p
o

n
en

ti so
tto

 sco
cca, d

o
tati d

i u
n

a tecn
o

lo
g

ia 
in

n
ovativa p

er la sald
atu

ra d
ell’allu

m
in

io
.

1
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In
 th

e b
eg

in
n

in
g

, th
ere w

as S
cien

zia M
ach

in
ale, th

e fi
rst sp

in
-

o
ff co

m
p

any o
f th

e S
an

t’A
n

n
a S

ch
o

o
l o

f A
d

van
ced

 S
tu

d
ies o

f 
P

isa fo
u

n
d

ed
 in

 1991 b
y yo

u
n

g
 ro

b
o

tics research
ers. A

 few
 

years later Fab
rica M

ach
in

ale w
as b

o
rn

, an
d

 in
 2011 th

e b
ran

d 
R

o
b

o
tico

m
 w

as created
, n

o
w

 p
art o

f an
 Italian

-A
m

erican
 g

ro
u

p
. 

T
h

e ro
o

ts rem
ain

 in
 P

isa, b
u

t its ad
van

ced
 ro

b
o

tic ap
p

licatio
n

s 
are everyw

h
ere. Fro

m
 S

cu
lto

R
o

b
 fo

r artistic m
illin

g
 o

f m
arb

le 
an

d
 lig

h
t m

aterials to
 S

an
d

R
o

b
, th

e fi
rst 7-axis ro

b
o

tic system
 

fo
r su

rface fi
n

ish
in

g
 o

n
 co

m
p

lex sh
ap

es, ab
le to

 au
to

m
atize 

o
p

eratio
n

s th
at u

n
til n

o
w

 w
ere carried

 o
u

t m
an

u
ally su

ch
 as 

san
d

in
g

, p
o

lish
in

g
, cu

ttin
g

 an
d

 g
lu

ein
g

 o
f co

m
p

o
site m

aterials, 
p

lastic o
r m

etal. 

W
ith

 S
an

d
R

o
b

, th
e p

ro
d

u
ctio

n
 p

ro
cess is en

tirely co
n

tro
lled

, 
g

u
aran

teein
g

 a h
ig

h
 an

d
 co

n
stan

t q
u

ality o
f th

e resu
lts. T

h
e 

system
 is p

art o
f th

e D
allara A

u
to

m
o

b
ili p

ro
d

u
ctio

n
 p

ro
cess, 

w
h

ich
 u

ses it as a m
u

ltifu
n

ctio
n

al system
 fo

r fi
n

ish
in

g
 its carb

o
n 

ch
assis an

d
 in

 2018 w
as aw

ard
ed

 th
e R

o
b

o
tic In

n
ovatio

n
 A

w
ard 

at M
ecsp

e, th
e lead

in
g

 trad
e fair fo

r th
e m

an
u

factu
rin

g
 in

d
u

stry. 
T

h
e co

re o
f th

e tech
n

o
lo

g
y is th

e A
R

P
P

 so
ftw

are th
at co

m
b

in
es 

all th
e fu

n
ctio

n
s n

ecessary fo
r p

ro
g

ram
m

in
g

 th
e ro

b
o

t in
 a sin

g
le 

ap
p

licatio
n

. W
ith

 S
an

d
R

o
b

 p
ro

d
u

ctivity in
creases b

y 70%
 an

d
 th

e 
w

o
rkin

g
 enviro

n
m

en
t im

p
roves, in

 term
s o

f safety an
d

 w
o

rkers’ 
h

ealth
.

1
3

0

S
T

O
R

I
A

 
N

°
5
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1
3

1

In
 p

rin
cip

io
 fu

 S
cien

zia M
ach

in
ale, la p

rim
a azien

d
a sp

in
-o

ff 
d

ella S
cu

o
la S

u
p

erio
re S

an
t’A

n
n

a d
i P

isa fo
n

d
ata n

el 1991 d
a 

g
iovan

i ricercato
ri d

i ro
b

o
tica. Q

u
alch

e an
n

o
 d

o
p

o
 n

asce Fab
rica 

M
ach

in
ale e n

el 2011 vien
e creato

 il b
ran

d
 R

o
b

o
tico

m
, o

g
g

i p
arte 

d
i u

n
 g

ru
p

p
o

 italo
-am

erican
o

. Le rad
ici so

n
o

 rim
aste n

el p
isan

o
, 

m
a le su

e ap
p

licazio
n

i ro
b

o
tich

e avan
zate so

n
o

 ovu
n

q
u

e. 
A

 p
artire d

a S
cu

lto
R

o
b

 p
er fresatu

ra artistica d
i m

arm
o

 e e 
m

ateriali leg
g

eri, p
er arrivare a S

an
d

R
o

b
, il p

rim
o

 sistem
a 

ro
b

o
tico

 a 7 assi p
er la fin

itu
ra su

p
erficiale su

 fo
rm

e co
m

p
lesse, 

in
 g

rad
o

 d
i au

to
m

atizzare o
p

erazio
n

i fin
o

ra svo
lte m

an
u

alm
en

te 
co

m
e carteg

g
iatu

ra, lu
cid

atu
ra, tag

lio
 ed

 in
co

llag
g

io
 d

i m
ateriali 

co
m

p
o

siti, p
lastica o

 m
etallo

. 

C
o

n
 S

an
d

R
o

b
 il p

ro
cesso

 p
ro

d
u

ttivo
 vien

e in
teram

en
te 

co
n

tro
llato

, garan
ten

d
o

 u
n

a q
u

alità elevata e co
stan

te d
ei 

risu
ltati. In

serito
 all’in

tern
o

 d
el p

ro
cesso

 p
ro

d
u

ttivo
 d

i D
allara 

A
u

to
m

o
b

ili, ch
e lo

 u
tilizza co

m
e sistem

a m
u

ltifu
n

zio
n

e p
er la 

fin
itu

ra d
ei su

o
i telai in

 carb
o

n
io

, n
el 2018 il sistem

a h
a ricevu

to 
il Prem

io
 In

n
ovazio

n
e R

o
b

o
tica n

ell’am
b

ito
 d

i M
ecsp

e, la fiera d
i 

riferim
en

to
 p

er l’in
d

u
stria m

an
ifattu

riera. Fu
lcro

 d
ella tecn

o
lo

g
ia 

è il so
ftw

are A
R

P
P

 ch
e in

teg
ra in

 u
n’u

n
ica ap

p
licazio

n
e tu

tte 
le fu

n
zio

n
alità n

ecessarie p
er la p

ro
g

ram
m

azio
n

e d
el ro

b
o

t. 
C

o
n

 S
an

d
R

o
b

 la p
ro

d
u

ttività au
m

en
ta d

el 70%
 e m

ig
lio

ran
o

 g
li 

am
b

ien
ti d

i lavo
ro

, in
 term

in
i d

i sicu
rezza e salu

te d
eg

li ad
d

etti.

PONTEDERA (PI)
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W
h

en
 o

n
e o

f C
h

in
a’s larg

est ro
b

o
t m

an
u

factu
rers invests 

in
 a co

m
p

any, it m
ean

s th
at th

e co
m

p
any h

as th
e exp

ertise 
th

at m
akes it a cru

cial p
artn

er. Like R
o

b
ox, fro

m
 C

astelletto 
S

o
p

ra T
icin

o
 (N

O
), w

h
ich

 h
as b

een
 p

ro
d

u
cin

g
 m

o
tio

n
 co

n
tro

l 
eq

u
ip

m
en

t sin
ce 1975 an

d
 recen

tly w
elco

m
ed

 E
fo

rt In
tellig

en
t 

E
q

u
ip

m
en

t, am
o

n
g

 th
e to

p
 3 m

an
u

factu
rers o

f an
th

ro
p

o
m

o
rp

h
ic 

ro
b

o
ts in

 th
e C

h
in

ese m
arket. R

o
b

ox m
an

u
factu

res th
e 

co
m

p
o

n
en

ts th
at allo

w
 ro

b
o

ts an
d

 m
ach

in
e to

o
ls to

 p
erfo

rm
 

p
ro

g
ram

m
ed

 m
ovem

en
ts, w

h
atever th

e n
u

m
b

er o
f axes th

at 
co

m
p

o
se th

em
. T

h
ese co

n
tro

l u
n

its, a so
rt o

f b
rain

, can
 b

e u
sed 

o
n

 in
d

u
strial ro

b
o

ts fo
r w

eld
in

g
, cu

ttin
g

, p
ain

tin
g

, p
alletizin

g
, 

p
ick&

p
lace m

ach
in

es fo
r d

ifferen
t m

aterials, au
to

m
atic g

u
id

ed 
tro

lleys (A
G

V
) an

d
 m

o
re. E

veryth
in

g
 can

 b
e m

oved
 to

 w
o

rk 
to

g
eth

er in
 tan

d
em

 w
ith

 d
rives an

d
 b

ru
sh

less m
o

to
rs, system

s 
th

at co
nvert electrical en

erg
y in

to
 m

ech
an

ical en
erg

y.

R
o

b
ox d

esig
n

s th
e h

ard
w

are, d
evelo

p
s th

e n
ecessary o

p
eratin

g 
system

s, p
ro

g
ram

m
in

g
 lan

g
u

ag
es an

d
 so

ftw
are. T

h
e fl

ag
sh

ip 
p

ro
d

u
ct is R

P-2, a Pro
g

ram
m

ab
le A

u
to

m
atio

n
 C

o
n

tro
ller (PA

C
), 

w
h

ich
 is a co

n
tro

l u
n

it w
ith

 g
reat p

o
ten

tial an
d

 w
id

e co
n

n
ectivity 

th
an

ks to
 vario

u
s E

th
erN

et p
o

rts an
d

 w
i-fi

 co
n

n
ectio

n
 th

at m
akes 

it m
an

ag
eab

le fro
m

 any m
o

b
ile d

evice, w
ith

o
u

t th
e n

eed
 fo

r an 
o

p
erato

r in
terface: a m

ajo
r p

layer in
 th

e 4.0 in
d

u
stry.

R
O

~
B

O
X

S
T

O
R

I
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N

°
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9

1
3

3

Q
uando uno dei più grandi produttori cinesi di robot decide di 

investire in un’azienda vuol dire che questa ha com
petenze tali 

da renderla un partner necessario. C
om

e R
obox, di C

astelletto 
S

opra T
icino (N

O
), che dal 1975 produce apparecchiature per 

il controllo del m
ovim

ento e di recente ha visto entrare nella 
com

pagine aziendale la Efort Intelligent Equipm
ent, azienda top 

3 produttrice di robot antropom
orfi nel m

ercato cinese. R
obox 

realizza i com
ponenti che perm

ettono a robot e m
acchine utensili 

di effettuare m
ovim

enti program
m

ati, qualunque sia il num
ero di 

assi che li com
pone. Q

ueste unità di controllo, una sorta di cervello, 
sono utilizzabili su robot industriali di saldatura, taglio, verniciatura, 
pallettizzazione, pick&

place, m
acchine per diversi m

ateriali, carrelli 
a guida autom

atica (A
G

V
) e altro: tutto può essere m

ovim
entato 

operando in tandem
 con azionam

enti e m
otori brushless, sistem

i 
che convertono l’energia elettrica in energia m

eccanica. 

R
obox progetta l’hardw

are, sviluppa i sistem
i operativi, i linguaggi 

di program
m

azione e i softw
are necessari. Prodotto di punta 

è R
P-2, un Program

m
able A

utom
ation C

ontroller (PA
C

), ossia 
un’unità di controllo con grandi potenzialità e un’am

pia connettività 
grazie a varie porte EtherN

et e al collegam
ento w

i-fi che lo rende 
controllabile da qualsiasi device m

obile, senza necessità di 
un’interfaccia operatore: un prim

o attore dell’industria 4.0.

1
3

2
CASTELLETTO 
SOPRA TICINO (NO)
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A
ll’in

tern
o

 d
eg

li stab
ilim

en
ti p

ro
d

u
ttivi so

n
o

 sem
p

re p
iù 

p
resen

ti i ro
b

o
t an

tro
p

o
m

o
rfi, ch

e o
ffro

n
o

 p
erfo

rm
an

ce 
eccellen

ti m
a lim

itate al rag
g

io
 d

’azio
n

e d
efin

ito
 d

al p
ro

p
rio 

b
raccio

. Il kn
o

w
-h

o
w

 d
i R

o
llo

n
, m

atu
rato

 in
 o

ltre 40 an
n

i d
i 

esp
erien

za n
el cam

p
o

 d
el m

o
to

 lin
eare, h

a p
erm

esso
 all’azien

d
a 

co
n

 sed
e a V

im
ercate (M

B
) d

i realizzare d
ei sistem

i d
ed

icati 
alla m

ovim
en

tazio
n

e d
ei ro

b
o

t: la fam
ig

lia “S
even

th
 A

xis”. 
S

i tratta d
i u

n
a gam

m
a d

i 7 sistem
i a n

avetta p
er m

u
overe 

ro
b

o
t an

tro
p

o
m

o
rfi fin

o
 a 2.000 kg

 p
er lu

n
g

h
e d

istan
ze e 

co
n

 d
in

am
ich

e elevate. In
teg

rab
ile co

n
 o

g
n

i tip
o

 d
i ro

b
o

t, la 
so

lu
zio

n
e R

o
llo

n
 – co

n
fig

u
rab

ile p
er u

n
 u

tilizzo
 a terra, a p

arete 
o

 a so
ffitto

 – è co
m

p
o

sta d
a p

ro
fili in

 allu
m

in
io

 an
o

d
izzato 

e o
ffre g

ran
d

i van
tag

g
i in

 term
in

i d
i p

eso
, trasp

o
rtab

ilità e 
m

o
d

u
larità. 

Le so
lu

zio
n

i p
ro

p
o

ste, atte a m
ovim

en
tare d

ifferen
ti tip

i d
i ro

b
o

t, 
so

n
o

 d
isp

o
n

ib
ili in

 tre versio
n

i d
i p

ro
tezio

n
e p

er o
p

erare an
ch

e 
n

eg
li am

b
ien

ti p
iù

 d
ifficili e h

an
n

o
 p

ied
in

i reg
o

lab
ili p

er g
estire 

il d
isallin

eam
en

to
 su

 su
p

erfici irreg
o

lari. Fo
n

d
ata n

el 1975, 
R

o
llo

n
 è p

u
n

to
 d

i riferim
en

to
 a livello

 g
lo

b
ale in

 so
lu

zio
n

i p
er la 

m
ovim

en
tazio

n
e lin

eare, co
n

 siti p
ro

d
u

ttivi in
 Italia, G

erm
an

ia 
e S

tati U
n

iti, filiali estere in
 Fran

cia, C
in

a, In
d

ia, G
iap

p
o

n
e. Il 

fattu
rato

 2018 am
m

o
n

ta a 112 m
ilio

n
i d

i eu
ro

 e n
ello

 stesso
 an

n
o 

l’azien
d

a è stata acq
u

isita d
al g

ru
p

p
o

 statu
n

iten
se T

h
e T

im
ken 

C
o

m
p

any.

1
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IMPRESE
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A
n

th
ro

p
o

m
o

rp
h

ic ro
b

o
ts are in

creasin
g

ly p
resen

t in
 th

e 
p

ro
d

u
ctio

n
 p

lan
ts, o

fferin
g

 excellen
t p

erfo
rm

an
ce b

u
t lim

ited 
to

 th
e ran

g
e o

f th
eir arm

. R
o

llo
n’s kn

o
w

-h
o

w
, gain

ed
 in

 over 40 
years o

f exp
erien

ce in
 th

e fi
eld

 o
f lin

ear m
o

tio
n

, h
as en

ab
led

 th
e 

co
m

p
any b

ased
 in

 V
im

ercate (M
B

) to
 d

evelo
p

 system
s d

ed
icated 

to
 ro

b
o

t h
an

d
lin

g
; th

e “S
even

th
 A

xis” fam
ily. It is a series o

f 
seven

 sh
u

ttle system
s fo

r m
ovin

g
 an

th
ro

p
o

m
o

rp
h

ic ro
b

o
ts u

p
 to 

2,000 kg
 fo

r lo
n

g
 d

istan
ces an

d
 w

ith
 h

ig
h

 d
yn

am
ics. T

h
e R

o
llo

n 
so

lu
tio

n
 can

 b
e in

teg
rated

 w
ith

 any ro
b

o
t an

d
 can

 b
e co

n
fi

g
u

red 
fo

r u
se o

n
 th

e g
ro

u
n

d
, o

n
 th

e w
all o

r th
e ceilin

g
. It is m

ad
e u

p
 o

f 
an

o
d

ized
 alu

m
in

iu
m

 p
ro

fi
les an

d
 o

ffers sig
n

ifi
can

t ad
van

tag
es in 

term
s o

f w
eig

h
t, p

o
rtab

ility an
d

 m
o

d
u

larity. 

T
h

e p
rovid

ed
 so

lu
tio

n
s, d

esig
n

ed
 to

 h
an

d
le d

ifferen
t typ

es o
f 

ro
b

o
ts, are availab

le in
 th

ree p
ro

tective versio
n

s to
 o

p
erate in 

th
e m

o
st ch

allen
g

in
g

 enviro
n

m
en

ts an
d

 h
ave ad

ju
stab

le feet 
to

 h
an

d
le m

isalig
n

m
en

t o
n

 u
n

even
 su

rfaces. Fo
u

n
d

ed
 in

 1975, 
R

o
llo

n
 is a g

lo
b

al referen
ce p

o
in

t fo
r lin

ear m
o

tio
n

 so
lu

tio
n

s, 
w

ith
 p

ro
d

u
ctio

n
 p

lan
ts in

 Italy, G
erm

any an
d

 th
e U

n
ited

 S
tates, 

an
d

 fo
reig

n
 b

ran
ch

es in
 Fran

ce, C
h

in
a, In

d
ia an

d
 Jap

an
. T

h
e 

tu
rn

over o
f 2018 am

o
u

n
ts to

 112 m
illio

n
 eu

ro
s, an

d
 in

 th
e sam

e 
year, th

e co
m

p
any w

as acq
u

ired
 b

y th
e U

S
 g

ro
u

p
 T

h
e T

im
ken 

C
o

m
p

any.

R
O

L
~

L
O

N

L
O

G
IS

T
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S
L

O
G
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T
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A



T
h

ey ru
n

 a b
all, kick an

d
 sco

re. In
 Ju

ly 2019 th
ey w

ere in 
S

yd
n

ey to
 co

m
p

ete in
 th

eir w
o

rld
 ch

am
p

io
n

sh
ip

, b
u

t th
ey are 

n
o

t fo
o

tb
all stars: th

ey are h
u

m
an

o
id

 ro
b

o
ts p

ro
g

ram
m

ed
 b

y 
th

e S
P

Q
R

 team
, m

ad
e u

p
 o

f stu
d

en
ts fro

m
 th

e D
ep

artm
en

t 
o

f co
m

p
u

ter, au
to

m
atio

n
 an

d
 m

an
ag

em
en

t en
g

in
eerin

g
 o

f 
th

e S
ap

ien
za U

n
iversity o

f R
o

m
e. S

ap
ien

za is th
e o

n
ly Italian 

U
n

iversity to
 h

ave a m
aster’s d

eg
ree in

 A
rtifi

cial In
tellig

en
ce an

d 
R

o
b

o
tics. S

in
ce 1998, th

e team
 h

as p
articip

ated
 in

 th
e R

o
b

o
C

u
p 

W
o

rld
 C

h
am

p
io

n
sh

ip
, o

n
e o

f th
e m

o
st im

p
o

rtan
t in

tern
atio

n
al 

co
m

p
etitio

n
s in

 w
h

ich
 ro

b
o

ts co
m

p
ete o

n
 th

e fo
o

tb
all fi

eld
. T

h
e 

aim
 is to

 o
rgan

ize a m
atch

 b
etw

een
 h

u
m

an
 an

d
 ro

b
o

t w
o

rld 
ch

am
p

io
n

s in
 2050. 

In
 th

e m
ean

tim
e, research

 is b
ein

g
 carried

 o
u

t to
 m

ake th
e 

ro
b

o
ts m

o
re p

recise, co
o

rd
in

ated
 an

d
 au

to
n

o
m

o
u

s. T
h

e w
o

rk 
b

eh
in

d
 th

is p
ro

ject invo
lves th

e U
n

iversity o
n

 vario
u

s levels, 
fro

m
 m

ap
p

in
g

 ch
allen

g
in

g
 enviro

n
m

en
ts w

ith
 ro

b
o

ts cap
ab

le o
f 

exp
lo

rin
g

 an
d

 creatin
g

 a virtu
al g

u
id

e to
 th

e Priscilla cataco
m

b
s 

in
 R

o
m

e (R
O

V
IN

A
 2016 p

ro
ject), to

 p
recisio

n
 ag

ricu
ltu

re w
ith 

a co
m

b
in

ed
 system

 o
f g

ro
u

n
d

 an
d

 air veh
icles to

 su
p

p
o

rt fi
eld 

m
an

ag
em

en
t (Flo

u
rish

 2018 p
ro

ject). C
u

rren
tly, so

lu
tio

n
s are 

b
ein

g
 stu

d
ied

 fo
r m

an
-ro

b
o

t co
llab

o
ratio

n
 in

 in
d

u
strial p

o
lish

in
g 

(S
Y

M
P

LE
X

IT
Y

 p
ro

ject), an
d

 th
e U

n
iversity is invo

lved
 in

 th
e 

E
u

ro
p

ean
 p

ro
ject A

I4E
U

. 79 p
artn

ers fro
m

 21 co
u

n
tries w

ill 
create a p

o
le fo

r artifi
cial in

tellig
en

ce w
ith

 th
e task o

f d
evelo

p
in

g 
th

e n
ext lin

es o
f research

 in
 th

e fi
eld

.
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N

°
6

1

R
in

co
rro

n
o

 u
n

 p
allo

n
e, tiran

o
 e fan

n
o

 g
o

l. A
 lu

g
lio

 2019 eran
o 

a S
yd

n
ey p

er d
isp

u
tare il lo

ro
 cam

p
io

n
ato

 m
o

n
d

iale m
a n

o
n

 si 
tratta d

i stelle d
el calcio

: so
n

o
 ro

b
o

t u
m

an
o

id
i p

ro
g

ram
m

ati d
al 

team
 S

P
Q

R
, fo

rm
ato

 d
a stu

d
en

ti d
el D

ip
artim

en
to

 d
i in

g
eg

n
eria 

in
fo

rm
atica, au

to
m

atica e g
estio

n
ale d

i S
ap

ien
za U

n
iversità d

i 
R

o
m

a, u
n

ico
 aten

eo
 italian

o
 ad

 avere u
n

a lau
rea m

ag
istrale in 

A
rtificial In

tellig
en

ce an
d

 R
o

b
o

tics. D
al 1998 il team

 p
artecip

a 
alla R

o
b

o
C

u
p

 W
o

rld
 C

h
am

p
io

n
sh

ip
, u

n
a d

elle p
iù

 im
p

o
rtan

ti 
co

m
p

etizio
n

i in
tern

azio
n

ali ch
e ved

e sfid
arsi ro

b
o

t su
l cam

p
o 

d
a calcio

, p
er realizzare n

el 2050 u
n

a p
artita tra cam

p
io

n
i d

el 
m

o
n

d
o

 u
m

an
i e ro

b
o

t. 

N
el frattem

p
o

 si fa ricerca p
er ren

d
ere sem

p
re p

iù
 p

recisi, 
co

o
rd

in
ati e au

to
n

o
m

i i ro
b

o
t. D

ietro
 c’è u

n
 lavo

ro
 ch

e ved
e 

l’A
ten

eo
 im

p
eg

n
ato

 su
 vari fro

n
ti, d

alla m
ap

p
atu

ra d
i am

b
ien

ti 
d

ifficili g
razie a ro

b
o

t in
 g

rad
o

 d
i esp

lo
rare e creare u

n
a 

g
u

id
a virtu

ale d
elle cataco

m
b

e d
i Priscilla a R

o
m

a (p
ro

g
etto 

R
O

V
IN

A
 2016), fin

o
 all’ag

rico
ltu

ra d
i p

recisio
n

e co
n

 u
n

 sistem
a 

co
m

b
in

ato
 d

i veico
li d

i terra e d
’aria p

er il su
p

p
o

rto
 alla 

g
estio

n
e d

el cam
p

o
 (p

ro
g

etto
 Flo

u
rish

 2018). A
ttu

alm
en

te si 
stu

d
ian

o
, tra l’altro

, so
lu

zio
n

i p
er la co

llab
o

razio
n

e u
o

m
o

-ro
b

o
t 

n
elle o

p
erazio

n
i in

d
u

striali d
i lu

cid
atu

ra (p
ro

g
etto

 S
Y

M
P

LE
X

IT
Y

) 
e l’A

ten
eo

 è co
invo

lto
 n

el p
ro

g
etto

 eu
ro

p
eo

 A
I4E

U
 – 79 p

artn
er 

d
i 21 Paesi creeran

n
o

 u
n

 p
o

lo
 p

er l’in
tellig

en
za artificiale – co

n
 il 

co
m

p
ito

 d
i svilu

p
p

are le p
ro

ssim
e lin

ee d
i ricerca n

el setto
re.

1
3

7

S
A

~
P

IE
N

~
Z

A
 

U
N
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V

E
R

~
S

IT
À

 
D

I 
R

O
M
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E
D

U
T

A
IN

M
E

N
T

 &
 S

P
O

R
T

E
D

U
T

A
IN

M
E

N
T

 E
 S

P
O

R
T



T
h

e w
o

rd
 ro

b
o

t co
m

es fro
m

 a C
zech

 w
o

rd
 m

ean
in

g
 “h

eavy 
w

o
rk”; th

e p
u

rp
o

se o
f th

ese m
ach

in
es is to

 relieve m
an

 fro
m

 
tireso

m
e o

p
eratio

n
s. S

cag
lia IN

D
E

V
A

 in
d

u
strial m

an
ip

u
lato

rs are 
real h

u
m

an
 arm

 exten
so

rs th
at, in

 ad
d

itio
n

 to
 favo

u
rin

g
 w

o
rk 

erg
o

n
o

m
ics, m

eet th
e n

eed
s o

f th
e 4.0 in

d
u

stry. Fo
u

n
d

ed
 in

 1838 
b

y M
artin

o
 S

cag
lia fo

r th
e p

ro
d

u
ctio

n
 o

f sp
o

o
ls fo

r th
e textile 

in
d

u
stry, th

e S
cag

lia G
ro

u
p

 is stru
ctu

red
 in

to
 fi

ve co
m

p
an

ies 
(o

n
e th

o
u

san
d

 em
p

lo
yees an

d
 seven

 b
ran

ch
es in

 E
u

ro
p

e, 
A

m
erica, A

sia) in
clu

d
in

g
 S

cag
lia IN

D
E

V
A

. Fo
u

n
d

ed
 in

 2004, th
e 

co
m

p
any h

as in
h

erited
 an

 exp
erien

ce in
 au

to
m

atio
n

 th
at d

ates 
b

ack to
 1975, w

h
en

 th
e fi

rst Liftro
n

ic w
as created

, a b
alan

cer fo
r 

th
e m

ovin
g

 an
d

 p
o

sitio
n

in
g

 o
f lo

ad
s. 

T
h

e co
m

p
any, b

ased
 in

 Val B
rem

b
illa (B

G
), p

ro
d

u
ces in

tellig
en

t 
m

an
ip

u
lato

rs, IN
tellig

en
t D

E
V

ices fo
r h

A
n

d
lin

g
 (IN

D
E

V
A

) fo
r 

m
ajo

r au
to

m
o

tive, fo
o

d
 an

d
 m

an
u

factu
rin

g
 b

ran
d

s. IN
D

E
V

A
 

allo
w

 to
 lift, ro

tate an
d

 rep
o

sitio
n

 h
eavy item

s effo
rtlessly. 

Liftro
n

ic electro
n

ic m
an

ip
u

lato
rs d

o
 n

o
t req

u
ire any p

re-settin
g 

o
f th

e w
eig

h
t b

u
t au

to
m

atically b
alan

ce it, d
etectin

g
 it in

 real-
tim

e, w
ith

o
u

t in
terru

p
tin

g
 th

e w
o

rk if th
e w

eig
h

t ch
an

g
es d

u
rin

g 
m

ovem
en

t. IN
D

E
V

A
 ap

p
ly th

e n
ecessary fo

rce b
y m

ovin
g 

p
recisely an

d
 fo

llo
w

in
g

 th
e o

p
erato

r’s g
estu

res. E
q

u
ip

p
ed

 w
ith

 a 
self-d

iag
n

o
stic system

, th
ey receive rem

o
te assistan

ce th
an

ks to 
th

e In
d

eva A
p

p
.

S
C

A
~

G
L

IA
 

IN
D

E
~

V
A

1
3

8

S
T

O
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I
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N

°
6

2

1
3

9

La p
aro

la ro
b

o
t d

eriva d
a u

n
a p

aro
la ceca ch

e sig
n

ifica “lavo
ro 

p
esan

te”; lo
 sco

p
o

 d
i q

u
este m

acch
in

e è so
llevare l’u

o
m

o
 d

alle 
o

p
erazio

n
i fatico

se. I m
an

ip
o

lato
ri in

d
u

striali S
cag

lia IN
D

E
V

A
 

so
n

o
 d

ei veri e p
ro

p
ri esten

so
ri d

el b
raccio

 u
m

an
o

 ch
e, o

ltre 
a favo

rire l’erg
o

n
o

m
ia d

el lavo
ro

, risp
o

n
d

o
n

o
 alle esig

en
ze 

d
ell’in

d
u

stria 4.0. Fo
n

d
ato

 n
el 1838 d

a M
artin

o
 S

cag
lia p

er 
la p

ro
d

u
zio

n
e d

i ro
cch

etti p
er l’in

d
u

stria tessile, il G
ru

p
p

o 
S

cag
lia è stru

ttu
rato

 in
 5 azien

d
e (1000 d

ip
en

d
en

ti e 7 filiali in 
E

u
ro

p
a, A

m
erica, A

sia) tra cu
i S

cag
lia IN

D
E

V
A

. N
ata n

el 2004, 
ered

ita u
n’esp

erien
za n

ell’au
to

m
azio

n
e ch

e risale al 1975, 
q

u
an

d
o

 fu
 realizzato

 il p
rim

o
 Liftro

n
ic, u

n
 b

ilan
ciato

re p
er la 

m
ovim

en
tazio

n
e e il p

o
sizio

n
am

en
to

 d
i carich

i. 

L’azien
d

a d
i Val B

rem
b

illa (B
G

) realizza p
er g

ran
d

i m
arch

i 
d

ell’au
to

m
o

tive, d
el fo

o
d

 e d
el m

an
ifattu

riero
 m

an
ip

o
lato

ri 
in

tellig
en

ti, IN
tellig

en
t D

E
V

ices fo
r h

A
n

d
lin

g
 (IN

D
E

V
A

) ch
e 

co
n

sen
to

n
o

 d
i so

llevare, ru
o

tare e rip
o

sizio
n

are o
g

g
etti p

esan
ti 

sen
za sfo

rzo
. I m

an
ip

o
lato

ri elettro
n

ici Liftro
n

ic n
o

n
 rich

ied
o

n
o 

d
i p

reim
p

o
stare il p

eso
 m

a lo
 b

ilan
cian

o
 au

to
m

aticam
en

te, 
rilevan

d
o

lo
 d

i co
n

tin
u

o
 in

 tem
p

o
 reale, evitan

d
o

 d
i in

terro
m

p
ere 

il lavo
ro

 se il p
eso

 cam
b

ia d
u

ran
te lo

 sp
o

stam
en

to
. A

p
p

lican
o

 la 
fo

rza n
ecessaria m

u
oven

d
o

si in
 m

o
d

o
 p

reciso
 e asseco

n
d

an
d

o
 i 

g
esti d

ell’o
p

erato
re. D

o
tati d

i sistem
a d

i au
to

-d
iag

n
o

si, ricevo
n

o 
assisten

za d
a rem

o
to

 g
razie alla A

p
p

-In
d

eva.

VAL BREMBILLA (BG)
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In
 2019 it o

rgan
ized

 th
e R

o
b

o
tics O

lym
p

ics, a co
m

p
etitio

n 
b

etw
een

 h
ig

h
 sch

o
o

l stu
d

en
ts w

h
o

 ch
allen

g
e each

 o
th

er w
ith 

id
eas fo

r so
lvin

g
 actu

al p
ro

b
lem

s w
ith

 th
e u

se o
f ro

b
o

ts, 
an

d
 every year it p

ro
m

o
tes th

e N
A

O
 C

h
allen

g
e, d

ed
icated 

to
 h

u
m

an
o

id
 ro

b
o

tics. T
h

e S
cu

o
la d

i R
o

b
o

tica h
as earn

ed
 a 

p
ro

m
in

en
t p

lace in
 th

e train
in

g
 fi

eld
 b

y w
o

rkin
g

 o
n

 exp
an

d
in

g 
th

e kn
o

w
led

g
e o

f ro
b

o
tics. T

h
e asso

ciatio
n

 h
as b

een
 a referen

ce 
p

o
in

t fo
r train

in
g

 sin
ce 2000 w

h
en

 a g
ro

u
p

 o
f ro

b
o

tics an
d 

h
u

m
an

 scien
ces exp

erts fo
u

n
d

ed
 th

e S
ch

o
o

l. In
 2004 S

cu
o

la 
d

i R
o

b
o

tica o
rgan

ized
 th

e First In
tern

atio
n

al S
ym

p
o

siu
m

 o
n 

R
o

b
o

etics, creatin
g

 a lin
e o

f research
 an

d
 d

iscu
ssio

n
 o

n
 eth

ical 
issu

es related
 to

 th
e u

se o
f ro

b
o

ts an
d

 artifi
cial in

tellig
en

ce. 

T
h

e S
ch

o
o

l p
rovid

es train
in

g
 fo

r teach
ers (it is, in

 fact, a 
train

in
g

 in
stitu

tio
n

 certifi
ed

 b
y M

IU
R

) w
ith

 co
u

rses fo
r th

e u
se 

o
f ro

b
o

tics in
 teach

in
g

. In
 ad

d
itio

n
, it o

rgan
izes even

ts to
 b

rin
g 

yo
u

n
g

 p
eo

p
le clo

ser to
 ro

b
o

tics. S
cu

o
la d

i R
o

b
o

tica is cu
rren

tly 
invo

lved
 in

 th
e E

u
ro

p
ean

 p
ro

ject E
arlyC

o
d

e, aim
ed

 at creatin
g 

a u
n

iversity co
u

rse fo
r fu

tu
re kin

d
ergarten

 teach
ers w

h
o

 w
an

t 
to

 sp
ecialize in

 m
eth

o
d

o
lo

g
ies fo

r th
e d

evelo
p

m
en

t o
f ch

ild
ren’s 

co
m

p
u

tatio
n

al th
in

kin
g

. T
h

e S
ch

o
o

l w
ill p

ro
p

o
se th

e b
est 

strateg
ies fo

r teach
in

g
 ro

b
o

tics to
 ch

ild
ren

.

D
IS

S
E

M
IN

A
T

IO
N

N
el 2019 h

a o
rgan

izzato
 le O

lim
p

iad
i d

i R
o

b
o

tica, co
m

p
etizio

n
e 

tra stu
d

en
ti d

elle scu
o

le su
p

erio
ri ch

e si sfid
an

o
 a co

lp
i d

i id
ee 

p
er la riso

lu
zio

n
e d

i p
ro

b
lem

i reali co
n

 l’u
tilizzo

 d
i ro

b
o

t e 
o

g
n

i an
n

o
 p

ro
m

u
ove la N

A
O

 C
h

allen
g

e, d
ed

icata alla ro
b

o
tica 

u
m

an
o

id
e. La S

cu
o

la d
i R

o
b

o
tica h

a sap
u

to
 g

u
ad

ag
n

arsi u
n 

p
o

sto
 d

i rilievo
 n

el p
an

o
ram

a d
ella fo

rm
azio

n
e lavo

ran
d

o
 su

lla 
p

ro
m

o
zio

n
e d

ella co
n

o
scen

za d
ella ro

b
o

tica. S
in

 d
al 2000, 

an
n

o
 in

 cu
i u

n
 g

ru
p

p
o

 d
i ro

b
o

tici ed
 esp

erti d
i scien

ze u
m

an
e 

d
ecisero

 d
i fo

n
d

are la S
cu

o
la, l’asso

ciazio
n

e è stata u
n

 p
u

n
to 

d
i riferim

en
to

 p
er la fo

rm
azio

n
e, tan

to
 ch

e n
el 2004 fu

 p
ro

p
rio 

la S
cu

o
la a o

rgan
izzare il Prim

o
 S

im
p

o
sio

 In
tern

azio
n

ale su
lla 

R
o

b
o

etica, d
an

d
o

 vita a u
n

 filo
n

e d
i ricerch

e e riflessio
n

i su
i 

tem
i etici legati all’u

so
 d

ei ro
b

o
t e d

ell’in
tellig

en
za artificiale. 

La S
cu

o
la, o

ltre ad
 o

rgan
izzare even

ti p
er avvicin

are i p
iù 

g
iovan

i alla ro
b

o
tica, si o

ccu
p

a d
ella fo

rm
azio

n
e d

ei d
o

cen
ti 

(è in
fatti u

n
 en

te fo
rm

ato
re certificato

 d
al M

IU
R

) co
n

 co
rsi p

er 
l’u

tilizzo
 d

ella ro
b

o
tica n

ella d
id

attica. A
ttu

alm
en

te è im
p

eg
n

ata 
n

el p
ro

g
etto

 eu
ro

p
eo

 E
arlyC

o
d

e, vo
lto

 alla creazio
n

e d
i u

n
 co

rso 
u

n
iversitario

 p
er fu

tu
ri in

seg
n

an
ti d

i scu
o

la d
ell’in

fan
zia ch

e 
vo

g
lian

o
 sp

ecializzarsi in
 m

eto
d

o
lo

g
ie u

tili allo
 svilu

p
p

o
 d

el 
p

en
siero

 co
m

p
u

tazio
n

ale d
ei b

am
b

in
i. La S

cu
o

la d
ovrà p

ro
p

o
rre 

le m
ig

lio
ri strateg

ie d
i in

seg
n

am
en

to
 d

ella ro
b

o
tica ai p

iù 
p

icco
li.

14
1

14
0

D
IV

U
L

G
A

Z
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N
E

S
C

U
O

~
L
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D
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~
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W
h

en
 it co

m
es to

 excellen
ce, it is all ab

o
u

t th
e S

an
t’A

n
n

a 
S

ch
o

o
l o

f A
d

van
ced

 S
tu

d
ies o

f P
isa. In

 p
articu

lar, th
e In

stitu
te 

o
f B

io
R

o
b

o
tics an

d
 th

e TeC
IP

 In
stitu

te are h
o

tb
ed

s o
f in

n
ovatio

n 
th

at b
eco

m
e p

ro
d

u
cts th

ro
u

g
h

 th
e creatio

n
 o

f sp
in

-o
ffs. R

o
b

o
tics 

fo
r h

u
m

an
 h

ealth
 an

d
 w

ell-b
ein

g
: research

ers are in
sp

ired
 b

y 
n

atu
re to

 create co
llab

o
rative, reh

ab
ilitative, w

earab
le an

d 
im

p
lan

tab
le m

ach
in

es. T
h

e B
io

R
o

b
o

tica lab
o

rato
ries, d

evelo
p

ed 
so

ft ro
b

o
tics w

h
ich

 fo
r th

e fi
rst tim

e fo
cu

sed
 o

n
 elastic an

d
 so

ft 
m

aterials to
 create ro

b
o

ts su
ch

 as Po
seiD

R
O

N
E

, a fo
u

r-arm
ed 

o
cto

p
u

s ro
b

o
t fo

r exp
lo

rin
g

 th
e seas. O

th
ers are I-S

U
P

P
O

R
T, a 

“so
ft” ro

b
o

tic arm
 th

at h
elp

s p
eo

p
le w

ith
 red

u
ced

 m
o

b
ility in 

p
erso

n
al hyg

ien
e; o

r H
yb

rid
 H

eart, a p
ro

ject fo
r th

e creatio
n

 o
f 

an
 artifi

cial ro
b

o
tic h

eart. 

A
m

o
n

g
 th

e m
any research

 fi
eld

s, th
e TeC

IP
 In

stitu
te w

o
rks o

n 
p

ercep
tive ro

b
o

tics, d
evelo

p
in

g
 d

evices to
 co

o
p

erate w
ith

 th
e 

m
an

 in
tu

itively an
d

 safely, also
 exp

lo
itin

g
 virtu

al an
d

 au
g

m
en

ted 
reality. M

o
reover, W

earab
le h

ap
tic d

evices are d
evelo

p
ed

: th
ey 

allo
w

 to
 “feel” an

d
 m

an
ip

u
late virtu

al o
b

jects, an
d

 exo
skeleto

n
s 

w
ith

 fo
rce feed

b
ack th

at can
 assist m

an
 in

 th
e h

an
d

lin
g

 o
f lo

ad
s 

o
r fo

r reh
ab

ilitatio
n

. In
 th

is secto
r, th

e R
O

N
D

A
 p

ro
ject h

as 
created

 a g
ym

 eq
u

ip
p

ed
 w

ith
 w

earab
le ro

b
o

ts fo
r p

hysio
th

erap
y.

14
2 S

C
U

O
~

L
A

 
S

U
P

E
~

R
IO

R
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S

A
N

T
’

A
N

N
A

R
E

S
E

A
R

C
H

S
T

O
R

I
A

 
N

°
6

4

Q
u

an
d

o
 si p

arla d
i eccellen

za, si p
arla d

ella S
cu

o
la S

u
p

erio
re 

S
an

t’A
n

n
a d

i P
isa, in

 p
artico

lare d
ell’Istitu

to
 d

i B
io

R
o

b
o

tica e 
d

ell’Istitu
to

 TeC
IP

: fu
cin

e d
i in

n
ovazio

n
e ch

e d
iven

ta p
ro

d
o

tto 
co

n
 la creazio

n
e d

i sp
in

-o
ff. R

o
b

o
tica p

er la salu
te e il b

en
essere 

d
ell’u

o
m

o
: i ricercato

ri si isp
iran

o
 alla n

atu
ra p

er realizzare 
m

acch
in

e co
llab

o
rative, riab

ilitative, in
d

o
ssab

ili, im
p

ian
tab

ili. 
N

ei lab
o

rato
ri d

i B
io

R
o

b
o

tica è n
ata la ro

b
o

tica so
ft, ch

e h
a 

p
u

n
tato

 p
er la p

rim
a vo

lta su
 m

ateriali elastici e m
o

rb
id

i p
er 

realizzare ro
b

o
t co

m
e Po

seiD
R

O
N

E
, p

o
lp

o
 ro

b
o

t a q
u

attro 
b

raccia p
er l’esp

lo
razio

n
e d

el m
are. M

a ce n
e so

n
o

 m
o

lti altri: 
I-S

U
P

P
O

R
T, b

raccio
 ro

b
o

tico
 “so

ffice” ch
e aiu

ta le p
erso

n
e a 

rid
o

tta m
o

b
ilità n

ell’ig
ien

e p
erso

n
ale o

 H
yb

rid
 H

eart, p
ro

g
etto 

p
er la realizzazio

n
e d

i u
n

 cu
o

re artificiale ro
b

o
tico

. 

Tra i m
o

ltissim
i fro

n
ti d

i ricerca, all’Istitu
to

 TeC
IP

 si lavo
ra su

lla 
ro

b
o

tica p
ercettiva, svilu

p
p

an
d

o
 d

isp
o

sitivi p
er co

o
p

erare 
co

n
 l’u

o
m

o
 in

 m
o

d
o

 in
tu

itivo
 e sicu

ro
, sfru

ttan
d

o
 an

ch
e 

realtà virtu
ale ed

 au
m

en
tata. S

i svilu
p

p
an

o
 d

isp
o

sitivi ap
tici 

in
d

o
ssab

ili ch
e p

erm
etto

n
o

 d
i “sen

tire” e m
an

ip
o

lare o
g

g
etti 

virtu
ali, ed

 eso
sch

eletri a rito
rn

o
 d

i fo
rza ch

e p
o

sso
n

o
 assistere 

l’u
o

m
o

 su
l lavo

ro
 n

ella m
ovim

en
tazio

n
e d

ei carich
i o

 essere 
u

sati p
er riab

ilitazio
n

e. In
 q

u
esto

 setto
re, co

n
 il p

ro
g

etto 
R

O
N

D
A

, è n
ata u

n
a p

alestra attrezzata co
n

 ro
b

o
t in

d
o

ssab
ili p

er 
la fisio

terap
ia. 
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In
 ro

b
o

tics, Italy u
n

d
en

iab
ly b

o
asts to

p
-level skills. In

 1975, 
w

h
en

 ro
b

o
tics b

egan
 to

 b
e d

iscu
ssed

 in
 th

e U
n

ited
 S

tates 
an

d
 th

e fi
rst m

ach
in

es ap
p

eared
 aro

u
n

d
 th

e w
o

rld
, S

IR
I, th

e 
S

o
cietà Italian

a p
er la R

o
b

o
tica In

d
u

striale, n
o

w
 A

sso
ciazio

n
e 

Italian
a d

i R
o

b
o

tica e A
u

to
m

azio
n

e, w
as fo

u
n

d
ed

 in
 Ivrea 

(TO
). C

o
n

ceived
 b

y O
livetti’s en

g
in

eer A
n

to
n

io
 D

’A
u

ria, its fi
rst 

p
resid

en
t, S

IR
I w

as th
e seco

n
d

 asso
ciatio

n
 d

ed
icated

 to
 ro

b
o

tic 
m

ach
in

e m
an

u
factu

rers in
 th

e w
o

rld
, after th

e fi
rst in

 Jap
an

. 
T

h
e In

tern
atio

n
al Fed

eratio
n

 o
f R

o
b

o
tics (IFR

), w
o

rld
w

id
e, 

arrived
 o

n
ly 12 years later. Its aim

, n
o

w
 as th

en
, is to

 b
rin

g 
to

g
eth

er m
an

u
factu

rers, d
istrib

u
to

rs, b
u

ild
ers an

d
 u

n
iversities to 

rep
resen

t th
em

 an
d

 en
co

u
rag

e d
ialo

g
u

e b
etw

een
 th

e acad
em

ic 
w

o
rld

 an
d

 in
d

u
stry. 

T
h

ro
u

g
h

 even
ts, in

itiatives an
d

 train
in

g
 co

u
rses, S

IR
I su

p
p

o
rts 

th
e w

o
rld

 o
f ro

b
o

tics b
y ad

d
ressin

g
 th

e latest issu
es an

d 
tacklin

g
 m

isin
fo

rm
atio

n
. T

h
e co

llab
o

ratio
n

 w
ith

 U
C

IM
U

-S
IS

T
E

M
I 

P
E

R
 P

R
O

D
U

R
R

E
 (A

sso
ciazio

n
e C

o
stru

tto
ri Italian

i M
acch

in
e 

U
ten

sili, R
o

b
o

t e A
u

to
m

azio
n

e) allo
w

s it to
 alw

ays keep
 an

 eye 
o

n
 th

e n
eed

s, req
u

ests an
d

 o
p

in
io

n
s o

f th
e in

d
u

stry. T
h

e 40th 
an

n
iversary celeb

rated
 in

 2015 w
as an

 im
p

o
rtan

t m
o

m
en

t to 
take sto

ck an
d

 reaffi
rm

 its ro
le o

f referen
ce an

d
 g

u
id

an
ce fo

r th
is 

ever-evo
lvin

g
 secto

r.

14
4 A

S
S

O
~

C
IA

Z
IO

~
N

E
 

IT
A

L
IA

~
N

A
 

D
I 

R
O

B
O

~
T

IC
A

 
E A

U
T

O
~

M
A

Z
IO

~
N

E 

S
IR

I
D

IS
S

E
M

IN
A

T
IO

N

S
T

O
R

I
A

 
N

°
6

5

N
ella ro

b
o

tica l’Italia van
ta in

d
u

b
b

iam
en

te co
m

p
eten

ze d
i 

p
rim

o
 livello

. N
el 1975, q

u
an

d
o

 d
i ro

b
o

tica si in
iziava a p

arlare 
n

eg
li S

tati U
n

iti e q
u

alch
e p

rim
a m

acch
in

a co
m

p
ariva in

 g
iro 

p
er il m

o
n

d
o

, a Ivrea (TO
) n

asceva S
IR

I, S
o

cietà Italian
a p

er la 
R

o
b

o
tica In

d
u

striale, o
g

g
i A

sso
ciazio

n
e Italian

a d
i R

o
b

o
tica e 

A
u

to
m

azio
n

e. Id
eata d

all’in
g

eg
n

er A
n

to
n

io
 D

’A
u

ria d
i O

livetti 
– ch

e n
e fu

 il p
rim

o
 p

resid
en

te – fu
 la seco

n
d

a asso
ciazio

n
e 

d
ed

icata ai p
ro

d
u

tto
ri d

i m
acch

in
e ro

b
o

tich
e al m

o
n

d
o

, d
o

p
o 

q
u

ella g
iap

p
o

n
ese. L’In

tern
atio

n
al Fed

eratio
n

 o
f R

o
b

o
tics (IFR

), 
a livello

 m
o

n
d

iale, arrivò
 so

lo
 12 an

n
i p

iù
 tard

i. Il su
o

 sco
p

o
, 

allo
ra co

m
e o

g
g

i, è riu
n

ire p
ro

d
u

tto
ri, d

istrib
u

to
ri, in

teg
rato

ri e 
u

n
iversità p

er d
ar lo

ro
 rap

p
resen

tan
za e favo

rire il d
ialo

g
o

 tra 
m

o
n

d
o

 accad
em

ico
 e in

d
u

stria. 

A
ttraverso

 even
ti, in

iziative e co
rsi d

i fo
rm

azio
n

e lavo
ra p

er 
so

sten
ere il m

o
n

d
o

 d
ella ro

b
o

tica affro
n

tan
d

o
 i tem

i p
iù

 attu
ali 

e co
m

b
atten

d
o

 la cattiva in
fo

rm
azio

n
e. La co

llab
o

razio
n

e co
n 

U
C

IM
U

-S
IS

T
E

M
I P

E
R

 P
R

O
D

U
R

R
E

 (A
sso

ciazio
n

e C
o

stru
tto

ri 
Italian

i M
acch

in
e U

ten
sili, R

o
b

o
t e A

u
to

m
azio

n
e) le co

n
sen

te 
d

i avere sem
p

re il p
o

lso
 d

elle n
ecessità, rich

ieste, o
p

in
io

n
i 

d
ell’in

d
u

stria. Il 40° an
n

iversario
 celeb

rato
 n

el 2015 h
a co

stitu
ito 

u
n

 m
o

m
en

to
 im

p
o

rtan
te p

er fare il p
u

n
to

 e rib
ad

ire il su
o

 ru
o

lo 
d

i riferim
en

to
 e d

i acco
m

p
ag

n
am

en
to

 p
er q

u
esto

 setto
re in 

co
n

tin
u

a evo
lu

zio
n

e.
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M
en

 an
d

 ro
b

o
ts m

u
st b

e ab
le to

 sh
are th

e sam
e sp

ace an
d 

u
n

d
erstan

d
 each

 o
th

er, to
 w

o
rk to

g
eth

er. H
o

w
ever, if m

en
 can 

p
erceive w

h
at is h

ap
p

en
in

g
 aro

u
n

d
 th

em
, th

e sam
e can

n
o

t 
b

e said
 o

f ro
b

o
ts. S

m
art R

o
b

o
ts h

as d
evelo

p
ed

 an
 in

n
ovative, 

co
llab

o
rative ro

b
o

tics so
lu

tio
n

 w
h

ere ro
b

o
ts an

d
 h

u
m

an
s 

in
teract in

 a h
arm

o
n

ic w
ay w

o
rkin

g
 to

g
eth

er w
ith

in
 th

e sam
e 

sp
ace. B

o
rn

 fro
m

 th
e co

llab
o

ratio
n

 w
ith

 th
e Po

litecn
ico

 d
i 

M
ilan

o
, S

m
art R

o
b

o
ts is n

o
w

 an
 E

-N
ovia g

ro
u

p
 co

m
p

any, 
th

e E
n

terp
rises Facto

ry th
at in

 recen
t years h

as created
 27 

in
n

ovative co
m

p
an

ies b
y p

ro
m

o
tin

g
 th

e in
tern

atio
n

al in
tellectu

al 
p

ro
p

erty o
f Italian

 u
n

iversities. 

S
m

art R
o

b
o

ts is eq
u

ip
p

ed
 w

ith
 tech

n
o

lo
g

ies o
f enviro

n
m

en
tal 

p
ercep

tio
n

 an
d

, like an
 eye, an

alyzes th
e scen

ario
, trackin

g
 th

e 
actio

n
s an

d
 g

estu
res o

f th
e o

p
erato

r an
d

 th
e m

o
st im

p
o

rtan
t 

o
b

jects w
ith

in
 th

e co
llab

o
ratio

n
 area. T

h
ro

u
g

h
 a 3D

 visio
n

 sen
so

r 
an

d
 artifi

cial in
tellig

en
ce alg

o
rith

m
s, S

m
art R

o
b

o
ts “sees” th

e 
o

p
erato

r an
d

 rep
o

rts any d
eviatio

n
s fro

m
 th

e seq
u

en
ce o

f sim
p

le 
o

p
eratio

n
s, sen

d
s co

m
m

an
d

s b
ack to

 th
e ro

b
o

t to
 act safely in 

p
arallelizin

g
 th

e m
o

st rep
etitive tasks an

d
 learn

s n
ew

 o
p

eratio
n

al 
seq

u
en

ces fro
m

 th
e o

p
erato

r. S
m

art R
o

b
o

ts h
elp

s p
eo

p
le to

 w
o

rk 
sm

arter an
d

 safer.
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Per lavo
rare in

siem
e, u

o
m

in
i e ro

b
o

t d
evo

n
o

 p
o

ter co
n

d
ivid

ere 
lo

 stesso
 sp

azio
 e co

m
p

ren
d

ersi a vicen
d

a. M
a se l’u

o
m

o
 è in 

g
rad

o
 d

i p
ercep

ire co
sa accad

e in
to

rn
o

 a sé, lo
 stesso

 n
o

n
 si 

p
u

ò
 d

ire p
er i ro

b
o

t. S
m

art R
o

b
o

ts h
a svilu

p
p

ato
 u

n’in
n

ovativa 
so

lu
zio

n
e d

i ro
b

o
tica co

llab
o

rativa d
ove ro

b
o

t e u
m

an
i 

in
terag

isco
n

o
 in

 m
o

d
o

 arm
o

n
ico

 lavo
ran

d
o

 in
siem

e all’in
tern

o 
d

i u
n

o
 stesso

 sp
azio

. N
ata d

alla co
llab

o
razio

n
e co

n
 il Po

litecn
ico 

d
i M

ilan
o

, S
m

art R
o

b
o

ts è o
ra u

n
a so

cietà all’in
tern

o
 d

el g
ru

p
p

o 
E

-N
ovia, la Fab

b
rica d

i Im
p

rese, realtà ch
e n

eg
li u

ltim
i an

n
i 

h
a d

ato
 vita a 27 im

p
rese in

n
ovative valo

rizzan
d

o
 a livello 

in
tern

azio
n

ale la p
ro

p
rietà in

tellettu
ale d

eg
li aten

ei italian
i. 

S
m

art R
o

b
o

ts è d
o

tato
 d

i tecn
o

lo
g

ie d
i p

ercezio
n

e am
b

ien
tale 

e, co
m

e u
n

 o
cch

io
, an

alizza lo
 scen

ario
, traccian

d
o

 le azio
n

i e 
i g

esti d
ell’o

p
erato

re e i p
rin

cip
ali o

g
g

etti all’in
tern

o
 d

ell’area 
co

llab
o

rativa. A
ttraverso

 u
n

 sen
so

re d
i visio

n
e 3D

 e alg
o

ritm
i 

d
i in

tellig
en

za artifi
ciale, S

m
art R

o
b

o
ts “ved

e” l’o
p

erato
re e 

seg
n

ala g
li sco

stam
en

ti risp
etto

 alla seq
u

en
za d

i o
p

erazio
n

i 
n

o
m

in
ali, restitu

isce co
m

an
d

i al ro
b

o
t p

er ag
ire in

 sicu
rezza n

ella 
p

arallelizzazio
n

e d
ei task p

iù
 rip

etitivi e au
to

ap
p

ren
d

e n
u

ove 
seq

u
en

ze o
p

erative d
all’o

p
erato

re. S
m

art R
o

b
o

ts aiu
ta g

li u
o

m
in

i 
a lavo

rare m
eg

lio
 e in

 sicu
rezza. 

MILANO
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T
h

e cro
w

d
fu

n
d

in
g

 cam
p

aig
n

 o
n

 K
ickstarter allo

w
ed

 th
em

 to 
raise over $1 m

illio
n

 in
 ju

st over a m
o

n
th

, fo
r a p

ro
ject th

at 
revo

lu
tio

n
izes th

e p
ro

cessin
g

 o
f fl

at su
rfaces, affo

rd
ab

le to
 all 

m
an

u
factu

rers an
d

 b
u

sin
ess p

ro
fessio

n
als. Lo

ren
zo

 Fran
g

i, 
A

lessan
d

ro
 Trifo

n
i an

d
 D

avid
e C

evo
li, are th

e fo
u

n
d

ers o
f 

S
p

rin
ga, a sp

in
-o

ff o
f th

e Po
litecn

ico
 d

i M
ilan

o
, an

d
 inven

to
rs 

o
f G

o
liath

 C
N

C
, a C

N
C

 m
ach

in
e fo

r lim
itless cu

ttin
g

 an
d 

m
illin

g
. U

n
til n

o
w

, d
eskto

p
 m

illin
g

 m
ach

in
es h

ave o
n

ly allo
w

ed 
w

o
rkin

g
 o

n
 sm

all p
arts, w

h
ile larg

e o
b

jects req
u

ired
 a b

u
lky an

d 
exp

en
sive in

d
u

strial m
ach

in
e. 

G
o

liath
 C

N
C

 is a sm
all ro

b
o

t th
at, b

y p
o

sitio
n

in
g

 itself d
irectly 

o
n

 th
e w

o
rkp

iece, h
as an

 u
n

lim
ited

 w
o

rkin
g

 area, is p
o

rtab
le 

an
d

 au
to

n
o

m
o

u
s. T

h
e u

ser can
 sen

d
 th

e p
ro

ject fi
le to

 G
o

liath 
C

N
C

 an
d

 fo
llo

w
 th

eir w
o

rk fro
m

 th
e P

C
. Its accu

racy reach
es a 

ten
th

 o
f a m

illim
etre, an

d
 th

e p
aten

ted
 sen

so
r system

 allo
w

s it 
to

 p
o

sitio
n

 itself in
 th

e sp
ace an

d
 to

 co
rrect any erro

rs. It w
eig

h
s 

ab
o

u
t 15 kg

 so
 th

at it can
 b

e m
oved

 easily an
d

 th
e th

ree w
h

eels 
g

u
aran

tee stab
ility an

d
 m

o
b

ility in
 any d

irectio
n

. T
h

e ad
ven

tu
re 

o
f th

is yo
u

n
g

 team
 b

egan
 in

 2014 b
u

t th
e startu

p
, in

cu
b

ated
 in 

Po
liH

u
b

, w
as fo

u
n

d
ed

 tw
o

 years later.
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La cam
p

ag
n

a d
i cro

w
d

fu
n

d
in

g
 su

 K
ickstarter h

a co
n

sen
tito

 lo
ro 

d
i racco

g
liere o

ltre 1 m
ilio

n
e d

i d
o

llari in
 p

o
co

 p
iù

 d
i u

n
 m

ese, 
co

n
 u

n
 p

ro
g

etto
 ch

e rivo
lu

zio
n

a la lavo
razio

n
e d

elle su
p

erfici 
p

ian
e, a p

o
rtata d

i tu
tti i m

aker e p
ro

fessio
n

isti. Lo
ro

 so
n

o 
Lo

ren
zo

 Fran
g

i, A
lessan

d
ro

 Trifo
n

i e D
avid

e C
evo

li, fo
n

d
ato

ri 
d

i S
p

rin
ga, sp

in
-o

ff d
el Po

litecn
ico

 d
i M

ilan
o

, e inven
to

ri d
i 

G
o

liath
 C

N
C

, m
acch

in
a a co

n
tro

llo
 n

u
m

erico
 p

er il tag
lio

 e la 
fresatu

ra sen
za lim

iti. Fin
o

ra le fresatrici d
eskto

p
 co

n
sen

tivan
o 

d
i o

p
erare so

ltan
to

 su
 p

icco
li p

ezzi, m
en

tre p
er o

g
g

etti d
i 

g
ran

d
i d

im
en

sio
n

i era n
ecessaria u

n
a m

acch
in

a in
d

u
striale, 

in
g

o
m

b
ran

te e co
sto

sa. 

G
o

liath
 C

N
C

 è u
n

 p
icco

lo
 ro

b
o

t ch
e, p

o
sizio

n
an

d
o

si d
irettam

en
te 

su
l p

ezzo
 d

a lavo
rare, h

a u
n’area d

i lavo
ro

 illim
itata, è p

o
rtatile 

e au
to

n
o

m
o

. L’u
ten

te p
u

ò
 inviare il file d

i p
ro

g
etto

 a G
o

liath 
C

N
C

 e seg
u

ire il su
o

 lavo
ro

 d
a P

C
. La su

a p
recisio

n
e arriva 

d
al d

ecim
o

 d
i m

illim
etro

 e il sistem
a b

revettato
 d

i sen
so

ri g
li 

p
erm

ette d
i p

o
sizio

n
arsi n

ello
 sp

azio
 co

rreg
g

en
d

o
 even

tu
ali 

erro
ri. Pesa circa 15 kg

, q
u

in
d

i p
u

ò
 essere sp

o
stato

 facilm
en

te 
e le tre ru

o
te garan

tisco
n

o
 stab

ilità e m
ovim

en
to

 in
 q

u
alsiasi 

d
irezio

n
e. L’avven

tu
ra d

i q
u

esto
 g

iovan
e team

 in
izia n

el 2014 m
a 

la fo
n

d
azio

n
e d

ella startu
p

, in
cu

b
ata in

 Po
liH

u
b

, è d
i d

u
e an

n
i 

d
o

p
o

. 
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R
obots com

e in m
any different shapes, but all of them

 are 
equipped w

ith sensors, com
ponents that allow

 them
 to 

interact w
ith the real w

orld; in other w
ords, their senses. 

S
TM

icroelectronics, a leading com
pany in the developm

ent of 
sem

iconductors, w
ith revenues of $ 9.66 billion, 46,000 em

ployees 
w

orldw
ide and m

ore than 100,000 custom
ers, has been com

m
itted 

for years to the developm
ent of sensors for various applications, 

from
 autonom

ous vehicles to drones, w
earable devices and 

robotics. In 2017, the com
pany introduced the third generation of 

laser sensors for distance m
easurem

ent based on its proprietary 
FlightS

ense technology. H
ere, optical lenses have been added to 

the silica, im
proving detection perform

ance and allow
ing devices 

to detect m
ultiple objects at the sam

e tim
e. D

etection com
es from

 
m

easuring the speed at w
hich the light em

itted goes back by 
reflection. 

This is a m
ajor advancem

ent in robotics sensor technology; in 
less than 5 m

m
 the sensor can m

anage all its functions w
ithout 

“w
eighing dow

n” the w
ork of the central processor, reducing 

pow
er consum

ption and increasing battery life. In 2018 IIS
3D

H
H

C
 

w
as launched, an acceleration detection sensor (accelerom

eter), 
particularly suitable for detecting sm

all m
ovem

ents. The peculiarity 
of this sensor is to reduce the error to a m

inim
um

, w
ith an 

extrem
ely high resolution.

S
T

~
M

IC
R

O
~

E
L

E
C

T
R

O
~

N
IC

S

1
5

0

A
U

T
O

M
A

T
IO

N

S
T

O
R

I
A

 
N

°
6

8

1
5

1

I ro
b

o
t p

o
sso

n
o

 avere m
o

lte fo
rm

e m
a tu

tti so
n

o
 d

o
tati d

i 
sen

so
ri, co

m
p

o
n

en
ti ch

e co
n

sen
to

n
o

 lo
ro

 d
i rap

p
o

rtarsi co
n

 il 
m

o
n

d
o

 reale, d
i fatto

 i lo
ro

 sen
si. S

T
M

icro
electro

n
ics, azien

d
a 

lead
er n

ello
 svilu

p
p

o
 d

i sem
ico

n
d

u
tto

ri, co
n

 9,66 m
iliard

i d
i 

d
o

llari d
i ricavi, 46 m

ila ad
d

etti n
el m

o
n

d
o

, p
iù

 d
i 100 m

ila 
clien

ti, d
a an

n
i è im

p
eg

n
ata n

ello
 svilu

p
p

o
 d

i sen
so

ristica 
p

er varie ap
p

licazio
n

i, d
ai veico

li au
to

n
o

m
i ai d

ro
n

i fin
o

 ai 
d

isp
o

sitivi in
d

o
ssab

ili e alla ro
b

o
tica. N

el 2017 h
a p

resen
tato 

la terza g
en

erazio
n

e d
i sen

so
ri laser p

er m
isu

rare la d
istan

za 
b

asati su
 u

n
a tecn

o
lo

g
ia p

ro
p

rietaria Flig
h

tS
en

se. Q
u

i, al silicio
, 

h
a ag

g
iu

n
to

 d
elle len

ti o
ttich

e, m
ig

lio
ran

d
o

 le p
erfo

rm
an

ce 
d

el rilevam
en

to
 – la p

ercezio
n

e d
eriva d

alla m
isu

ra d
ella 

velo
cità co

n
 cu

i la lu
ce em

essa to
rn

a in
d

ietro
 p

er riflessio
n

e – e 
co

n
sen

ten
d

o
 ai d

isp
o

sitivi d
i rilevare p

iù
 o

g
g

etti n
ello

 stesso 
m

o
m

en
to

. 

S
i tratta d

i u
n

 n
o

tevo
le avan

zam
en

to
 d

ella sen
so

ristica p
er la 

ro
b

o
tica: in

 m
en

o
 d

i 5 m
m

 il sen
so

re è in
 g

rad
o

 d
i g

estire tu
tte 

le su
e fu

n
zio

n
i sen

za “ap
p

esan
tire” il lavo

ro
 d

el p
ro

cesso
re 

cen
trale, rid

u
cen

d
o

 i co
n

su
m

i e au
m

en
tan

d
o

 la d
u

rata d
elle 

b
atterie. N

el 2018 è stato
 lan

ciato
 IIS

3D
H

H
C

, u
n

 sen
so

re d
i 

rilevam
en

to
 d

ell’accelerazio
n

e (accelero
m

etro
), ad

atto
 in 

p
artico

lare a rilevare i p
iù

 p
icco

li m
ovim

en
ti. La p

ecu
liarità d

i 
q

u
esto

 sen
so

re è d
i rid

u
rre al m

in
im

o
 l’erro

re, p
resen

tan
d

o
 u

n
a 

riso
lu

zio
n

e estrem
am

en
te elevata.

AGRATE BRIANZA (MB)
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W
h

o
 said

 th
at stu

d
yin

g
 is b

o
rin

g
? If ro

b
o

tics co
m

es in
to

 p
lay, 

everyth
in

g
 b

eco
m

es a lo
t m

o
re fu

n
. In

 M
ilan

, w
ith

in
 M

IN
D

 - 
M

ilan
o

 In
n

ovatio
n

 D
istrict (E

x A
rea E

xp
o

 2015), in
 th

e S
o

cial 
In

n
ovatio

n
 A

cad
em

y o
f Fo

n
d

azio
n

e Triu
lza, th

ere is a p
lace 

w
h

ere yo
u

 can
 learn

 w
ith

 ro
b

o
ts. T

h
at’s S

trip
es D

ig
itu

s Lab
, an 

in
tern

atio
n

al research
 cen

tre o
n

 ed
u

catio
n

al ro
b

o
tics an

d
 d

ig
ital 

tech
n

o
lo

g
ies created

 b
y S

trip
es C

o
o

p
erativa S

o
ciale, a reality 

th
at carries o

u
t research

, train
in

g
, d

esig
n

 an
d

 m
an

ag
em

en
t o

f 
ed

u
catio

n
al services. T

h
e C

o
o

p
erative w

as fo
u

n
d

ed
 in

 1989 w
h

en 
so

m
e train

in
g

 p
ro

fessio
n

als d
ecid

ed
 to

 jo
in

 fo
rces an

d
 sh

are 
th

eir exp
erien

ces at th
e service o

f p
eo

p
le. To

d
ay th

e C
o

o
p

erative 
h

as 630 o
p

erato
rs invo

lved
 in

 m
o

re th
an

 50 activities. 

S
trip

es D
ig

itu
s Lab

 is a p
lace d

esig
n

ed
 fo

r ch
ild

ren
 an

d
 p

re-
teen

s - th
e g

en
eratio

n
 o

f d
ig

ital n
atives - w

h
ich

, in
 co

llab
o

ratio
n 

w
ith

 o
th

er lo
cal realities, o

rgan
izes activities to

 in
tro

d
u

ce yo
u

n
g 

p
eo

p
le to

 ro
b

o
tics an

d
 p

ro
g

ram
m

in
g

 b
y learn

in
g

 h
o

w
 a ro

b
o

t 
w

o
rks an

d
 is p

ro
g

ram
m

ed
. Teach

ers an
d

 p
aren

ts also
 h

ave th
eir 

o
w

n
 sp

ace h
ere, as th

ey g
et invo

lved
 in

 ed
u

catio
n

al in
itiatives 

w
ith

 a view
 to

 exch
an

g
e an

d
 in

clu
siven

ess. T
h

e R
esearch

 C
en

tre, 
led

 b
y th

e S
cien

tifi
c D

irecto
r Ig

o
r G

u
id

a, co
o

p
erates w

ith
 several 

realities, am
o

n
g

 w
h

ich
: U

n
iversità C

atto
lica an

d
 U

n
iversity o

f 
M

ilan
o

 - B
ico

cca, C
R

E
M

IT, C
N

R
, E

co
le Po

lytech
n

iq
u

e Fed
erale d

e 
Lo

san
n

e, M
o

b
sya an

d
 Po

p
p

y S
tatio

n
.

1
5

2 S
T

R
I~

P
E

S
 

C
O

O
~

P
E

R
A

~
T

IV
A

 
S

O
C

IA
~

L
E

E
D

U
T

A
IN

M
E

N
T

 &
 S

P
O

R
T

S
T

O
R

I
A

 
N

°
6

9

C
h

i h
a d

etto
 ch

e stu
d

iare sia n
o

io
so

? S
e en

tra in
 g

io
co

 la 
ro

b
o

tica, tu
tto

 d
iven

ta p
iù

 d
iverten

te. A
 M

ilan
o

, all’in
tern

o
 d

i 
M

IN
D

 – M
ilan

o
 In

n
ovatio

n
 D

istrict (E
x A

rea E
xp

o
 2015), n

ella 
S

o
cial In

n
ovatio

n
 A

cad
em

y d
i Fo

n
d

azio
n

e Triu
lza, c’è u

n
 lu

o
g

o 
d

ove si im
p

ara co
n

 i ro
b

o
t. È

 lo
 S

trip
es D

ig
itu

s Lab
, C

en
tro 

in
tern

azio
n

ale d
i ricerca su

lla ro
b

o
tica ed

u
cativa e le tecn

o
lo

g
ie 

d
ig

itali creato
 d

a S
trip

es C
o

o
p

erativa so
ciale, realtà ch

e svo
lg

e 
attività d

i ricerca, fo
rm

azio
n

e, p
ro

g
ettazio

n
e e g

estio
n

e d
i servizi 

ed
u

cativi. La C
o

o
p

erativa p
ren

d
e vita n

el 1989 q
u

an
d

o
 alcu

n
i 

p
ro

fessio
n

isti d
ella fo

rm
azio

n
e d

ecid
o

n
o

 d
i u

n
irsi p

er m
ettere 

in
 co

m
u

n
e le p

ro
p

rie esp
erien

ze a servizio
 d

elle p
erso

n
e e o

g
g

i 
co

n
ta 630 o

p
erato

ri im
p

eg
n

ati in
 p

iù
 d

i 50 servizi. 

Lo
 S

trip
es D

ig
itu

s Lab
 è u

n
 lu

o
g

o
 p

en
sato

 p
er b

am
b

in
i e 

p
read

o
lescen

ti – la g
en

erazio
n

e d
ei n

ativi d
ig

itali – ch
e, in 

co
llab

o
razio

n
e co

n
 altre realtà d

el territo
rio

, o
rgan

izza attività 
p

er avvicin
are i ragazzi alla ro

b
o

tica e alla p
ro

g
ram

m
azio

n
e 

im
p

aran
d

o
 co

m
e fu

n
zio

n
a e si p

ro
g

ram
m

a u
n

 ro
b

o
t. Q

u
i 

an
ch

e in
seg

n
an

ti e g
en

ito
ri h

an
n

o
 il lo

ro
 sp

azio
, co

invo
lti n

elle 
in

iziative d
id

attich
e in

 u
n’o

ttica d
i scam

b
io

 e in
clu

sività. Il C
en

tro 
d

i ricerca, g
u

id
ato

 d
al D

iretto
re S

cien
tifi

co
 Ig

o
r G

u
id

a, co
llab

o
ra 

co
n

 d
iverse realtà, tra cu

i: U
n

iversità C
atto

lica e U
n

iversità 
B

ico
cca d

i M
ilan

o
, C

R
E

M
IT, C

N
R

, E
co

le Po
lytech

n
iq

u
e Fed

erale 
d

e Lo
san

n
e, M

o
b

sya e Po
p

p
y S

tatio
n

.

1
5

3

TERZO SETTORE / AGENZIE PUBBLICHE
THIRD SECTOR /  PUBLIC AGENCIES
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E
very year in

 Las Vegas, th
e b

ig
g

est in
tern

atio
n

al h
i-tech

 fair 
takes p

lace, gath
erin

g
 th

e b
est tech

n
o

lo
g

ies fo
r electro

n
ics. 

A
t th

e 2019 In
tern

atio
n

al C
o

n
su

m
er E

lectro
n

ics S
h

o
w

 (C
E

S
), 

rep
resen

tin
g

 Italy am
o

n
g

 th
e b

est startu
p

s, th
ere w

ere also 
R

iccard
o

 To
rn

ese an
d

 N
ico

la C
ro

ce, tw
o

 o
f th

e fo
u

n
d

ers o
f 

TactileR
o

b
o

ts. T
h

e team
, fro

m
 Lecce, p

resen
ted

 T
R

1, th
e service 

ro
b

o
t d

esig
n

ed
 fo

r tran
sp

o
rtin

g
 sm

all p
ackag

es in
 p

laces su
ch 

as restau
ran

ts, h
o

tels an
d

 h
o

sp
itals. It lo

o
ks like a tro

lley b
u

t 
is m

ad
e o

f m
aterials th

at are so
ft an

d
 to

u
ch

-sen
sitive. It can

, 
th

erefo
re, m

ove safely in
 co

n
fi

n
ed

 sp
aces an

d
 th

e p
resen

ce o
f 

p
eo

p
le. In

 ad
d

itio
n

 to
 avo

id
in

g
 o

b
stacles an

d
 sto

p
p

in
g

 in
 th

e 
even

t o
f an

 im
m

in
en

t co
llisio

n
, T

R
1 can

 resu
m

e its jo
u

rn
ey even 

w
h

en
 it is m

oved
 m

an
u

ally, b
ecau

se it m
ay b

e o
ccu

p
yin

g
 sp

ace. 

T
h

e ro
b

o
tic tro

lley h
as a sp

ace in
sid

e th
at can

 co
n

tain
, fo

r 
exam

p
le, a fo

o
d

 tray th
at is o

p
en

ed
 an

d
 clo

sed
 w

ith
 a tap

. O
n

ce 
th

e ro
u

te is p
ro

g
ram

m
ed

, T
R

1 in
d

ep
en

d
en

tly takes its lo
ad

 to 
d

estin
atio

n
, b

e it a h
o

tel ro
o

m
 o

r a h
o

sp
ital b

ed
. T

h
e p

ro
to

typ
e 

w
as created

 u
sin

g
 reg

io
n

al fu
n

d
s, an

d
 n

o
w

 p
lan

s are m
ad

e fo
r 

th
e fu

tu
re w

ith
 a p

aten
t ap

p
licatio

n
 an

d
 th

e lau
n

ch
 o

f p
ro

jects to 
d

evelo
p

 a varian
t o

f T
R

1 su
itab

le fo
r lu

g
gag

e tran
sp

o
rt.

1
5

4 T
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R
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N

°
7

0

1
5

5

O
g

n
i an

n
o

 a Las Vegas si svo
lg

e la p
iù

 g
ran

d
e fiera 

in
tern

azio
n

ale d
ell’h

i-tech
 ch

e rad
u

n
a le m

ig
lio

ri tecn
o

lo
g

ie p
er 

l’elettro
n

ica. A
ll’In

tern
atio

n
al C

o
n

su
m

er E
lectro

n
ics S

h
o

w
 (C

E
S

) 
2019, a rap

p
resen

tare l’Italia tra le m
ig

lio
ri startu

p
, c’eran

o 
an

ch
e R

iccard
o

 To
rn

ese e N
ico

la C
ro

ce, d
u

e d
ei fo

n
d

ato
ri d

i 
TactileR

o
b

o
ts. Il team

, p
artito

 d
a Lecce, h

a p
resen

tato
 al m

o
n

d
o 

T
R

1, il ro
b

o
t d

i servizio
 p

en
sato

 p
er il trasp

o
rto

 d
i p

icco
li co

lli 
in

 lu
o

g
h

i q
u

ali risto
ran

ti, h
o

tel e o
sp

ed
ali. H

a l’asp
etto

 d
i u

n 
carrello

 m
a è realizzato

 in
 m

ateriali m
o

rb
id

i al tatto
 e sen

sib
ili al 

to
cco

. C
iò

 g
li co

n
sen

te d
i m

u
oversi in

 sicu
rezza in

 sp
azi ristretti 

e in
 p

resen
za d

i p
erso

n
e. O

ltre a evitare g
li o

staco
li e a ferm

arsi 
in

 caso
 d

i im
m

in
en

te co
llisio

n
e, T

R
1 è in

 g
rad

o
 d

i rip
ren

d
ere il 

p
ro

p
rio

 cam
m

in
o

 an
ch

e q
u

an
d

o
 vien

e sp
o

stato
 m

an
u

alm
en

te, 
m

agari p
erch

é sta in
g

o
m

b
ran

d
o

 u
n

o
 sp

azio
. 

Il carrello
 ro

b
o

tico
 p

resen
ta u

n
o

 sp
azio

 vu
o

to
 all’in

tern
o

 ch
e 

p
u

ò
 o

sp
itare, ad

 esem
p

io
, u

n
 vasso

io
 co

n
 vivan

d
e e ch

e vien
e 

ap
erto

 e ch
iu

so
 co

n
 u

n
 to

cco
. Pro

g
ram

m
ato

 il p
erco

rso
, T

R
1 

p
o

rta au
to

n
o

m
am

en
te il su

o
 carico

 a d
estin

azio
n

e, ch
e si tratti 

d
i u

n
a cam

era d
’alb

erg
o

 o
 d

i u
n

 letto
 d

i o
sp

ed
ale. R

ealizzato 
il p

ro
to

tip
o

 g
razie a fo

n
d

i reg
io

n
ali, o

ra si p
en

sa al fu
tu

ro
 co

n 
u

n
a d

o
m

an
d

a d
i b

revetto
 e l’avvio

 d
i p

ro
g

etti p
er realizzare u

n
a 

varian
te d

i T
R

1 ad
atta al trasp

o
rto

 b
agag

li.
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In
d

u
strial au

to
m

atio
n

 can
 b

e h
ig

h
ly co

m
p

lex an
d

 varied
: 

w
eld

in
g

, h
an

d
lin

g
, assem

b
ly, p

ain
tin

g
, p

alletizin
g

, p
ackag

in
g

. 
M

ayb
e w

e d
o

n’t even
 realize it, b

u
t b

eh
in

d
 any p

ro
d

u
ct, th

ere is 
a lo

n
g

 series o
f o

p
eratio

n
s, each

 o
n

e req
u

irin
g

 p
articu

lar to
o

ls 
an

d
 p

ro
ced

u
res. T

iesse R
o

b
o

t h
as th

e id
eal so

lu
tio

n
 fo

r each
. 

Its p
lan

t, o
p

en
ed

 in
 1976 b

y Lu
ig

i D
ap

rà an
d

 A
lfred

o
 G

avazzi, 
h

as b
een

 lo
cated

 in
 V

isan
o

 (B
S

) fo
r over 40 years an

d
 d

eals 
w

ith
 in

d
u

strial au
to

m
atio

n
. In

 th
e ‘80s th

e co
m

p
any en

tered
 th

e 
w

o
rld

 o
f ro

b
o

tics th
at w

as a d
rivin

g
 fo

rce fo
r th

e fu
tu

re an
d

 in 
1992 sig

n
ed

 a d
eal w

ith
 K

aw
asaki, w

h
ich

 acq
u

ired
 24.9%

 o
f th

e 
co

m
p

any an
d

 b
ecam

e a strateg
ic p

artn
er. 

M
u

ch
 m

o
re th

an
 a d

istrib
u

to
r o

f Jap
an

ese ro
b

o
ts, T

iesse R
o

b
o

t 
stu

d
ies cu

sto
m

 tu
rn

key so
lu

tio
n

s fo
r in

d
u

strial p
lan

ts, also 
d

evelo
p

in
g

 visio
n

 system
s fo

r K
aw

asaki ro
b

o
ts. D

u
rin

g
 th

e 
S

P
S

 IP
C

 D
rives exh

ib
itio

n
 h

eld
 in

 Parm
a in

 2019, th
e co

m
p

any 
p

resen
ted

 a ro
b

o
tized

 area created
 in

 co
llab

o
ratio

n
 w

ith
 S

m
art 

R
o

b
o

ts, a sp
in

-o
ff o

f th
e Po

litecn
ico

 d
i M

ilan
o

, ch
aracterized 

b
y a tw

o
-arm

 K
aw

asaki D
u

aro
 co

b
o

t co
n

n
ected

 to
 a th

ree-
d

im
en

sio
n

al visio
n

 system
 th

at “u
n

d
erstan

d
s” th

e m
ovem

en
ts 

o
f th

e o
p

erato
r b

y ad
ap

tin
g

 to
 it, u

sefu
l fo

r assem
b

ly, testin
g

 o
r 

in
sp

ectio
n

 o
p

eratio
n

s o
f co

m
p

o
n

en
ts w

eig
h

in
g

 u
p

 to
 2 kg

.

T
IE

S
~

S
E

 
R

O
B

O
T
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L’au
to

m
azio

n
e in

d
u

striale p
u

ò
 essere q

u
alco

sa d
i m

o
lto 

co
m

p
lesso

 e variegato
: sald

atu
ra, m

an
ip

o
lazio

n
e, assem

b
lag

g
io

, 
vern

iciatu
ra, p

allettizzazio
n

e, p
ackag

in
g

. Fo
rse n

ean
ch

e ce n
e 

acco
rg

iam
o

, m
a d

ietro
 u

n
 q

u
alsiasi p

ro
d

o
tto

 c’è u
n

a lu
n

ga 
serie d

i o
p

erazio
n

i, o
g

n
u

n
a d

elle q
u

ali n
ecessita d

i stru
m

en
ti 

e p
ro

ced
u

re p
artico

lari. T
iesse R

o
b

o
t h

a la so
lu

zio
n

e p
er tu

tte 
e p

er ciascu
n

o
 l’im

p
ian

to
 id

eale. Il su
o

 stab
ilim

en
to

 ap
erto

 n
el 

1976 d
a Lu

ig
i D

ap
rà e A

lfred
o

 G
avazzi, d

a o
ltre 40 an

n
i h

a sed
e 

a V
isan

o
 (B

S
) e si o

ccu
p

a d
i au

to
m

azio
n

e in
d

u
striale. N

eg
li an

n
i 

’80 l’in
g

resso
 n

el m
o

n
d

o
 d

ella ro
b

o
tica ch

e si p
rean

n
u

n
ciava 

u
n

 vo
lan

o
 p

er il fu
tu

ro
 e n

el 1992 l’acco
rd

o
 co

n
 K

aw
asaki, 

ch
e acq

u
isisce circa il 24,9%

 d
ell’azien

d
a e n

e d
iven

ta p
artn

er 
strateg

ico
. 

M
o

lto
 p

iù
 ch

e u
n

 d
istrib

u
to

re d
ei ro

b
o

t g
iap

p
o

n
esi, T

iesse 
R

o
b

o
t stu

d
ia so

lu
zio

n
i p

erso
n

alizzate tu
rn

 key p
er g

li im
p

ian
ti 

in
d

u
striali, svilu

p
p

an
d

o
 an

ch
e sistem

i d
i visio

n
e p

er i ro
b

o
t 

K
aw

asaki. D
u

ran
te la fiera S

P
S

 IP
C

 D
rives ten

u
tasi a Parm

a n
el 

2019, l’azien
d

a h
a p

resen
tato

 u
n’iso

la ro
b

o
tizzata realizzata in 

co
llab

o
razio

n
e co

n
 S

m
art R

o
b

o
ts, sp

in
-o

ff d
el Po

litecn
ico

 d
i 

M
ilan

o
, caratterizzata d

a u
n

 co
b

o
t K

aw
asaki D

u
aro

 a d
u

e b
racci 

co
llegato

 a u
n

 sistem
a d

i visio
n

e trid
im

en
sio

n
ale ch

e “cap
isce” 

i m
ovim

en
ti d

ell’o
p

erato
re ad

attan
d

ovisi, u
tile p

er o
p

erazio
n

i d
i 

assem
b

lag
g

io
, test o

 isp
ezio

n
e d

i p
arti fin

o
 a 2 kg

 d
i p

eso
.

VISANO (BS) 
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In
 2018 th

e Italian
 p

ro
d

u
ctio

n
 o

f ro
b

o
tic an

d
 au

to
m

atio
n

 m
ach

in
e 

to
o

ls, an
 im

p
o

rtan
t secto

r o
f th

e Italian
 m

an
u

factu
rin

g
 in

d
u

stry, 
g

en
erated

 a reven
u

e o
f 6.8 b

illio
n

 eu
ro

s. U
C

IM
U

-S
IS

T
E

M
I P

E
R

 
P

R
O

D
U

R
R

E
, th

e Italian
 asso

ciatio
n

 o
f m

an
u

factu
rers o

f m
ach

in
e 

to
o

ls, ro
b

o
ts an

d
 au

to
m

atio
n

 to
 w

h
ich

 FO
N

D
A

Z
IO

N
E

 U
C

IM
U

 is 
lin

ked
, rep

resen
ts th

e in
terests o

f th
is in

d
u

stry. Its 220 m
em

b
er 

co
m

p
an

ies rep
resen

t m
o

re th
an

 70%
 o

f th
e M

ad
e in

 Italy secto
r 

req
u

ired
 fo

r th
e creatio

n
 o

f everyd
ay o

b
jects. In

 th
is secto

r, 
th

e im
p

act o
f In

d
u

stry 4.0 h
as b

een
 co

n
sid

erab
le b

ecau
se th

e 
revo

lu
tio

n
 o

f ro
b

o
tics starts o

n
 th

e p
ro

d
u

ctio
n

 m
ach

in
ery. 

U
C

IM
U

, w
ith

in
 th

e C
o

n
fi

n
d

u
stria S

ystem
, vo

ices th
is w

o
rld

 b
y 

d
ealin

g
 w

ith
 th

e leg
islative, certifi

catio
n

, q
u

ality an
d

 in
n

ovatio
n 

asp
ects, p

rovid
in

g
 m

em
b

er co
m

p
an

ies w
ith

 th
e in

fo
rm

atio
n 

to
o

ls n
ecessary to

 p
ro

tect th
eir o

w
n

 p
ro

d
u

ctio
n

. T
h

e asso
ciatio

n 
rep

resen
ts th

e M
ad

e in
 Italy secto

r in
 th

e w
o

rld
, g

ivin
g

 visib
ility 

to
 its m

em
b

ers an
d

 in
tro

d
u

cin
g

 in
stitu

tio
n

s to
 th

e in
terests o

f 
th

e in
d

u
stry. U

C
IM

U
 su

p
p

o
rts co

m
p

an
ies in

 th
eir activities, fro

m
 

research
 an

d
 eco

n
o

m
ic an

alysis to
 m

arketin
g

, also
 p

ro
m

o
tin

g 
exh

ib
itio

n
s su

ch
 as 32.B

I-M
U

, a b
ien

n
ial o

f m
ach

in
e to

o
ls, ro

b
o

ts 
an

d
 au

to
m

atio
n

; Lam
iera, d

ed
icated

 to
 p

lan
ts fo

r sh
eet m

etal 
w

o
rkin

g
; an

d
 E

M
O

 M
ILA

N
O

, th
e w

o
rld

’s in
d

u
stry trad

e sh
o

w
 th

at 
w

ill b
e h

eld
 in

 2021.
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N
el 2018 la p

ro
d

u
zio

n
e italian

a d
i m

acch
in

e u
ten

sili, 
ro

b
o

tica e au
to

m
azio

n
e h

a g
en

erato
 6,8 m

iliard
i d

i eu
ro

: u
n 

co
m

p
arto

 im
p

o
rtan

te d
ell’in

d
u

stria m
an

ifattu
riera italian

a. 
A

 rap
p

resen
tarn

e g
li in

teressi c’è U
C

IM
U

-S
IS

T
E

M
I P

E
R

 
P

R
O

D
U

R
R

E
, asso

ciazio
n

e d
ei co

stru
tto

ri italian
i d

i m
acch

in
e 

u
ten

sili, ro
b

o
t, au

to
m

azio
n

e a cu
i è legata FO

N
D

A
Z

IO
N

E
 U

C
IM

U
. 

Le 220 im
p

rese asso
ciate rap

p
resen

tan
o

 o
ltre il 70%

 d
el m

ad
e in 

Italy d
i setto

re n
ecessario

 alla creazio
n

e d
eg

li o
g

g
etti q

u
o

tid
ian

i. 
In

 q
u

esto
 setto

re l’im
p

atto
 d

i in
d

u
stria 4.0 è stato

 n
o

tevo
le 

p
erch

é su
i m

acch
in

ari p
er la p

ro
d

u
zio

n
e si in

n
esta la rivo

lu
zio

n
e 

d
ella ro

b
o

tica. 

U
C

IM
U

, all’in
tern

o
 d

el S
istem

a C
o

n
fin

d
u

stria, d
à vo

ce a 
q

u
esto

 m
o

n
d

o
 o

ccu
p

an
d

o
si d

eg
li asp

etti leg
islativi, d

i 
certificazio

n
e, q

u
alità e in

n
ovazio

n
e fo

rn
en

d
o

 alle azien
d

e 
asso

ciate g
li stru

m
en

ti in
fo

rm
ativi n

ecessari p
er la tu

tela d
elle 

p
ro

p
rie p

ro
d

u
zio

n
i. L’asso

ciazio
n

e rap
p

resen
ta n

el m
o

n
d

o
 il 

m
ad

e in
 Italy d

i setto
re, d

an
d

o
 visib

ilità ai p
ro

p
ri asso

ciati e 
p

resen
tan

d
o

 alle istitu
zio

n
i g

li in
teressi d

el co
m

p
arto

. A
ffian

ca 
le im

p
rese n

elle lo
ro

 attività, d
alla ricerca e an

alisi eco
n

o
m

ica, 
al m

arketin
g

, p
ro

m
u

oven
d

o
 an

ch
e l’o

rgan
izzazio

n
e d

i fiere 
q

u
ali 32.B

I-M
U

, b
ien

n
ale d

elle m
acch

in
e u

ten
sili, d

ei ro
b

o
t 

e d
ell’au

to
m

azio
n

e, Lam
iera, d

ed
icata ag

li im
p

ian
ti p

er la 
lavo

razio
n

e d
i lam

iere, e E
M

O
 M

ILA
N

O
, la m

o
n

d
iale d

i setto
re 

ch
e terrà la p

ro
ssim

a ed
izio

n
e n

el 2021. 
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To
 take care o

f th
e p

erso
n

 b
eyo

n
d

 th
e d

isease is o
n

e o
f th

e 
o

b
jectives o

f R
o

m
e B

io
m

ed
ical C

am
p

u
s U

n
iversity sin

ce its 
fo

u
n

d
atio

n
 in

 1993. T
h

e A
d

van
ced

 R
o

b
o

tics an
d

 Perso
n

-C
en

tred 
Tech

n
o

lo
g

ies U
n

it (C
R

E
O

 Lab
) carries o

u
t ad

van
ced

 research
 in 

th
e fi

eld
s o

f b
io

ro
b

o
tics, b

io
m

ech
atro

n
ics, n

eu
ro

en
g

in
eerin

g
 an

d 
n

eu
ro

ro
b

o
tics th

ro
u

g
h

 th
e d

esig
n

, d
evelo

p
m

en
t an

d
 valid

atio
n 

o
f ro

b
o

tic an
d

 m
ech

atro
n

ic system
s fo

r b
io

m
ed

ical ap
p

licatio
n

s 
(reh

ab
ilitatio

n
, care, su

rg
ery, b

io
n

ics). T
h

e E
u

ro
p

ean
 p

ro
ject 

A
ID

E
 aim

s at im
p

rovin
g

 h
u

m
an

-m
ach

in
e in

terfaces in
 th

e fi
eld

 o
f 

reh
ab

ilitatio
n

 an
d

 care tech
n

o
lo

g
ies fo

r p
eo

p
le w

ith
 d

isab
ilities. 

T
h

e co
n

cep
t o

f “b
io

co
o

p
erative ro

b
o

tic system
” w

as created
 b

y 
A

ID
E

 an
d

, in
 th

e B
R

iC
/R

eh
ab

R
o

b
o

@
W

o
rk p

ro
ject, is ap

p
lied

 to 
th

e ro
b

o
t-m

ed
iated

 reh
ab

ilitatio
n

 treatm
en

t o
f p

eo
p

le su
fferin

g 
fro

m
 m

u
scu

lo
skeletal o

ccu
p

atio
n

al illn
esses. T

h
e S

en
sib

ilia 
p

ro
ject is d

ed
icated

 to
 u

p
p

er-lim
b

 b
io

n
ics, in

 co
llab

o
ratio

n
 w

ith 
th

e In
ail Pro

sth
esis C

en
tre in

 V
ig

o
rso

 d
i B

u
d

rio
 (B

O
), w

ith
 th

e 
aim

 o
f re-estab

lish
in

g
 b

i-d
irectio

n
al co

m
m

u
n

icatio
n

 w
ith

 th
e 

n
ervo

u
s system

 an
d

 tactile sen
sitivity in

 p
eo

p
le w

ith
 u

p
p

er-lim
b 

am
p

u
tatio

n
. S

en
sib

ilia h
as o

p
en

ed
 u

p
 n

ew
 scen

ario
s in

 u
p

p
er 

lim
b

 b
io

n
ics, as in

 th
e A

N
IA

 p
ro

ject o
n

 th
e d

evelo
p

m
en

t o
f 

p
ro

sth
eses fo

r m
acro

-in
ju

red
 p

atien
ts w

ith
 am

p
u

tatio
n

s d
u

e to 
ro

ad
 accid

en
ts.

U
N

I~
V

E
R

~
S

IT
À

 
C

A
M

~
P

U
S

B
IO

-M
E

D
IC

O
 

D
I 

R
O

M
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Prendersi cura della persona oltre la m
alattia è uno degli obiettivi 

che accom
pagna l’U

niversità C
am

pus B
io-M

edico di R
om

a 
sin dal 1993, anno della sua fondazione. L’U

nità di R
obotica 

A
vanzata e Tecnologie C

entrate sulla Persona (C
R

EO
 Lab) realizza 

ricerche avanzate nei cam
pi della biorobotica, biom

eccatronica, 
neuroingegneria e neurorobotica attraverso la progettazione, lo 
sviluppo e la validazione di sistem

i robotici e m
eccatronici per 

applicazioni biom
ediche (riabilitazione, assistenza, chirurgia, 

bionica). Il progetto Europeo A
ID

E punta al m
iglioram

ento delle 
interfacce uom

o-m
acchina nell’am

bito delle tecnologie per 
riabilitazione e assistenza a persone con disabilità. 

D
a A

ID
E nasce il concetto di “sistem

a robotico biocooperativo” 
che, nel progetto B

R
iC

/R
ehabR

obo@
W

ork, trova applicazione 
nel trattam

ento riabilitativo robot-m
ediato di persone affette da 

patologie professionali di tipo m
uscolo-scheletrico. A

lla bionica 
di arto superiore è dedicato il progetto S

ensibilia realizzato in 
collaborazione con il C

entro Protesi Inail di V
igorso di B

udrio (B
O

), 
finalizzato a ristabilire la com

unicazione bidirezionale con il sistem
a 

nervoso e la sensibilità tattile nelle persone con am
putazione di arto 

superiore. S
ensibilia ha schiuso nuovi scenari nella bionica di arto 

superiore, com
e sta avvenendo nel progetto A

N
IA

 sullo sviluppo di 
protesi per pazienti m

acrolesi con am
putazione a causa di incidente 

stradale.

1
6

1
ROMA

LAZIOWWW.UNICAMPUS.IT

UNIVERSITÀ CAMPUS BIO-MEDICO DI ROMA
7 3 / 1 O O

CENTRI DI RICERCA / ISTRUZIONE
RESEARCH CENTERS /  EDUCATION

S
A

L
U

T
E



U
A

V
s (U

n
m

an
n

ed
 A

erial Veh
icles), b

etter kn
o

w
n

 as “d
ro

n
es”, 

are o
n

e o
f th

e m
o

st w
id

esp
read

 tech
n

o
lo

g
ies o

f recen
t 

tim
es, b

u
t th

e p
o

ten
tial o

f th
ese to

o
ls is still g

ro
w

in
g

 an
d

 is 
th

e su
b

ject o
f au

th
o

ritative stu
d

ies. Like th
o

se carried
 o

u
t 

in
 th

e A
R

E
A

 lab
o

rato
ry (A

u
to

m
atio

n
, R

o
b

o
tics an

d
 A

p
p

lied 
E

lectro
m

ag
n

etism
), an

 essen
tial reso

u
rce o

f th
e U

n
iversity o

f 
B

asilicata. T
h

ere, th
e team

 led
 b

y Pro
f. Fab

rizio
 C

accavale stu
d

ies 
th

e U
A

V
s, co

rrelatin
g

 th
em

 w
ith

 th
e o

th
er m

ain
 research

 lin
e o

f 
th

e lab
o

rato
ry, ro

b
o

tic m
an

ip
u

latio
n

. 

T
h

e lab
o

rato
ry also

 w
o

rks in
 co

llab
o

ratio
n

 w
ith

 th
e C

o
n

so
rtiu

m
 

C
.R

.E
.A

.T.E
. (C

o
n

so
rzio

 d
i R

icerca p
er l’E

n
erg

ia, l’A
u

to
m

azio
n

e 
e le Tecn

o
lo

g
ie d

ell’E
lettro

m
ag

n
etism

o
), a reality th

at u
n

ites 
th

e u
n

iversity w
o

rld
 w

ith
 th

e w
o

rld
 o

f b
u

sin
ess to

 accelerate 
tech

n
o

lo
g

ical d
evelo

p
m

en
t. T

h
e A

R
E

A
 lab

o
rato

ry, th
ro

u
g

h
 th

e 
C

o
n

so
rtiu

m
, is active in

 th
e E

u
ro

p
ean

 p
ro

ject A
E

R
O

A
R

M
S

 an
d

 is 
w

o
rkin

g
 o

n
 th

e creatio
n

 o
f th

e fi
rst airb

o
rn

e ro
b

o
tic system

 w
ith 

m
u

ltip
le m

ech
an

ical arm
s an

d
 ad

van
ced

 h
an

d
lin

g
 cap

ab
ilities. 

T
h

e id
ea is to

 u
se th

ese in
n

ovative d
ro

n
es fo

r in
d

u
strial 

in
sp

ectio
n

 an
d

 m
ain

ten
an

ce. R
ecen

t exp
erim

en
tal tests h

ave 
b

een
 su

ccessfu
lly carried

 o
u

t in
 a refi

n
ery. T

h
e A

R
E

A
 lab

o
rato

ry, 
in

 p
articu

lar, d
eals w

ith
 m

o
tio

n
 co

n
tro

l an
d

 d
ro

n
e-h

an
d

lin
g

.
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G
li U

A
V

 (U
n

m
an

n
ed

 A
erial Veh

icles), m
eg

lio
 co

n
o

sciu
ti co

m
e 

“d
ro

n
i”, rap

p
resen

tan
o

 u
n

a d
elle tecn

o
lo

g
ie m

ag
g

io
rm

en
te 

d
iffu

se n
eg

li u
ltim

i tem
p

i, m
a le p

o
ten

zialità d
i q

u
esti stru

m
en

ti 
so

n
o

 tu
tto

ra in
 crescita e o

g
g

etto
 d

i stu
d

i au
to

revo
li. C

o
m

e 
q

u
elli svo

lti n
el lab

o
rato

rio
 A

R
E

A
 (A

u
to

m
azio

n
e, R

o
b

o
tica ed 

E
lettro

m
ag

n
etism

o
 A

p
p

licato
), im

p
o

rtan
te riso

rsa d
ell’U

n
iversità 

d
eg

li S
tu

d
i d

ella B
asilicata: q

u
i u

n
 team

 g
u

id
ato

 d
al Pro

f. 
Fab

rizio
 C

accavale stu
d

ia g
li U

A
V

 m
etten

d
o

li in
 co

rrelazio
n

e 
co

n
 u

n’altra d
elle p

rin
cip

ali lin
ee d

i ricerca d
el lab

o
rato

rio
, la 

m
an

ip
o

lazio
n

e ro
b

o
tica. 

Il lab
o

rato
rio

 lavo
ra an

ch
e in

 co
llab

o
razio

n
e co

n
 il C

o
n

so
rzio 

C
.R

.E
.A

.T.E
. (C

o
n

so
rzio

 d
i R

icerca p
er l’E

n
erg

ia, l’A
u

to
m

azio
n

e 
e le Tecn

o
lo

g
ie d

ell’E
lettro

m
ag

n
etism

o
), realtà ch

e vu
o

le 
u

n
ire il m

o
n

d
o

 u
n

iversitario
 a q

u
ello

 d
ell’im

p
ren

d
ito

ria p
er 

accelerare g
li svilu

p
p

i tecn
o

lo
g

ici. In
fatti il lab

o
rato

rio
 A

R
E

A
, 

p
ro

p
rio

 attraverso
 il C

o
n

so
rzio

, è attivo
 n

el p
ro

g
etto

 eu
ro

p
eo 

A
E

R
O

A
R

M
S

 e sta lavo
ran

d
o

 alla realizzazio
n

e d
el p

rim
o

 sistem
a 

ro
b

o
tico

 aereo
 d

o
tato

 d
i b

racci m
eccan

ici m
u

ltip
li e cap

acità 
d

i m
an

ip
o

lazio
n

e avan
zate. L’id

ea è q
u

ella d
i u

tilizzare q
u

esti 
in

n
ovativi d

ro
n

i p
er l’isp

ezio
n

e e la m
an

u
ten

zio
n

e in
d

u
striale. 

R
ecen

ti test sp
erim

en
tali so

n
o

 stati effettu
ati co

n
 su

ccesso
 in 

u
n

a raffin
eria. Il lab

o
rato

rio
 A

R
E

A
 – n

ello
 sp

ecifico
 – si o

ccu
p

a 
d

el co
n

tro
llo

 d
el m

o
to

 e d
ella m

an
ip

o
lazio

n
e d

ei d
ro

n
i.

1
6

3
POTENZA

BASILICATAWWW.UNIBAS.IT

UNIVERSITÀ DEGLI STUDI DELLA BASILICATA
7 4 / 1 O O

CENTRI DI RICERCA / ISTRUZIONE
RESEARCH CENTERS /  EDUCATION

R
IC

E
R

C
A



O
n

e o
f th

e th
in

g
s yo

u
 ap

p
reciate m

o
st w

h
en

 yo
u

 en
ter a 

su
p

erm
arket is th

e tid
in

ess o
f th

e p
ro

d
u

cts o
n

 th
e sh

elves. 
R

o
b

o
tics can

 h
elp

, in
 every sen

se, to
 h

ave an
 o

rd
erly sto

re. T
h

e 
U

n
iversity o

f C
am

p
an

ia Lu
ig

i Vanvitelli team
 is w

ell aw
are o

f 
th

is, an
d

 is at th
e fo

refro
n

t o
f th

e “R
E

FILLS
 - R

o
b

o
tics E

n
ab

lin
g 

Fu
lly In

teg
rated

 Lo
g

istic Lin
es fo

r S
u

p
erm

arkets” p
ro

ject, w
h

ich 
aim

s to
 create ro

b
o

ts cap
ab

le o
f fi

llin
g

 su
p

erm
arket sh

elves, 
o

p
tim

isin
g

 sp
ace an

d
 avo

id
in

g
 th

e o
p

erato
r h

avin
g

 to
 lift 

w
eig

h
ts. T

h
e p

ro
ject, in

 co
llab

o
ratio

n
 w

ith
 o

th
er u

n
iversities 

(N
ap

les, B
rem

en
) an

d
 E

u
ro

p
ean

 in
d

u
stries su

ch
 as K

u
ka 

R
o

b
o

tics, In
tel, S

w
isslo

g
, is d

evelo
p

ed
 fo

r a su
p

erm
arket 

ch
ain

 an
d

 co
n

sists o
f a ro

b
o

tic h
an

d
 w

ith
 sen

so
rized

 fi
n

g
ers to 

p
erceive stren

g
th

 an
d

 to
u

ch
 an

d
 m

an
ip

u
late o

b
jects o

f d
ifferen

t 
sh

ap
es, sizes an

d
 w

eig
h

ts. 

T
h

e p
ro

to
typ

e w
as d

evelo
p

ed
 in

 A
versa in

 2010 an
d

 valid
ated

 b
y 

testin
g

 in
 B

rem
en

. T
h

e en
g

in
eerin

g
 p

h
ase o

f th
e system

, th
e o

n
ly 

o
n

e o
f its kin

d
 in

 th
e w

o
rld

, is cu
rren

tly in
 p

ro
g

ress an
d

 sh
o

u
ld 

b
e p

resen
ted

 in
 2020. T

h
e ro

b
o

t w
ill b

e ab
le to

 resto
ck sh

elves o
f 

vario
u

s h
eig

h
ts, b

o
th

 co
llab

o
ratively an

d
 au

to
n

o
m

o
u

sly. In
 th

e 
fi

rst case, it w
ill assist th

e salesp
eo

p
le b

y in
d

icatin
g

 th
e co

rrect 
p

o
sitio

n
 o

f th
e p

ro
d

u
cts; in

 th
e seco

n
d

, it w
ill fi

ll th
e sh

elves o
n 

its o
w

n
, reco

g
n

isin
g

 th
e p

ro
d

u
cts an

d
 ad

o
p

tin
g

 th
e b

est g
rip

 to 
p

ro
tect th

em
 fro

m
 d

am
ag

e.
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U
n

a d
elle co

se ch
e si ap

p
rezzan

o
 d

i p
iù

 en
tran

d
o

 in
 u

n 
su

p
erm

ercato
 è l’o

rd
in

e co
n

 cu
i i p

ro
d

o
tti so

n
o

 d
isp

o
sti su

g
li 

scaffali. La ro
b

o
tica p

u
ò

 d
are u

n
a m

an
o

, in
 tu

tti i sen
si, ad

 avere 
u

n
 p

u
n

to
 ven

d
ita o

rd
in

ato
. Lo

 sa b
en

e il team
 d

ell’U
n

iversità 
Vanvitelli, in

 p
rim

a lin
ea n

el p
ro

g
etto

 “R
E

FILLS
 - R

o
b

o
tics 

E
n

ab
lin

g
 Fu

lly In
teg

rated
 Lo

g
istic Lin

es fo
r S

u
p

erm
arkets” ch

e 
h

a l’o
b

iettivo
 d

i creare ro
b

o
t in

 g
rad

o
 d

i riem
p

ire g
li scaffali 

d
ei su

p
erm

ercati, o
ttim

izzan
d

o
 sp

azi ed
 evitan

d
o

 all’o
p

erato
re 

d
i so

llevare p
esi. C

o
n

d
o

tto
 in

 co
llab

o
razio

n
e co

n
 altri aten

ei 
(N

ap
o

li, B
rem

a) e in
d

u
strie eu

ro
p

ee co
m

e K
u

ka R
o

b
o

tics, 
In

tel, S
w

isslo
g

, il p
ro

g
etto

 vien
e svilu

p
p

ato
 p

er u
n

a caten
a 

d
i su

p
erm

arket e co
n

siste in
 u

n
a m

an
o

 ro
b

o
tica co

n
 d

ita 
sen

so
rizzate p

er p
ercep

ire fo
rza e tatto

 e m
an

ip
o

lare o
g

g
etti d

i 
fo

rm
e, d

im
en

sio
n

i e p
esi d

iversi. 

A
d

 A
versa è stato

 m
esso

 a p
u

n
to

 il p
ro

to
tip

o
 n

el 2010, 
valid

ato
 p

o
i co

n
 test a B

rem
a. N

el 2019 è in
 co

rso
 la fase d

i 
in

g
eg

n
erizzazio

n
e d

el sistem
a, u

n
ico

 al m
o

n
d

o
, ch

e d
ovreb

b
e 

essere p
resen

tato
 n

el 2020. Il ro
b

o
t sarà in

 g
rad

o
 d

i rifo
rn

ire 
scaffali d

i varie altezze sia in
 m

o
d

alità co
llab

o
rativa ch

e in 
au

to
n

o
m

ia. N
el p

rim
o

 caso
 assisterà i co

m
m

essi in
d

ican
d

o
 lo

ro 
la p

o
sizio

n
e co

rretta d
ei p

ro
d

o
tti, m

en
tre n

el seco
n

d
o

 ag
irà 

au
to

n
o

m
am

en
te p

er riem
p

ire g
li scaffali, rico

n
o

scen
d

o
 i p

ro
d

o
tti 

e ad
o

ttan
d

o
 la p

resa m
ig

lio
re p

er evitare ch
e si d

an
n

eg
g

in
o

.
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In
 m

any h
ealth

care facilities, ro
b

o
tics is alread

y a reality, 
w

ith
 so

p
h

isticated
 m

ach
in

es th
at in

crease th
e accu

racy an
d 

d
exterity o

f su
rg

eo
n

s. R
o

b
o

ts en
ter th

e o
p

eratin
g

 ro
o

m
s an

d 
w

o
rk o

n
 p

atien
ts u

n
d

er th
e d

irect co
n

tro
l o

f d
o

cto
rs. A

 team
 

o
f en

g
in

eers at th
e U

n
iversity o

f B
rescia is w

o
rkin

g
 w

ith
 th

e 
n

eu
ro

su
rg

eo
n

s o
f th

e city’s S
p

ed
ali C

ivili to
 d

evelo
p

 a ro
b

o
tic 

system
 fo

r en
d

o
sco

p
ic o

p
eratio

n
s invo

lvin
g

 th
e b

ase o
f th

e sku
ll. 

In
 th

ese o
p

eratio
n

s, an
 E

N
T

 m
u

st h
o

ld
 th

e en
d

o
sco

p
e in

 p
lace 

even
 fo

r 6-8 co
n

secu
tive h

o
u

rs, w
ith

 w
o

rksp
ace lim

ited
 to

 a few
 

m
illim

etres. T
h

e ro
b

o
t, in

stead
, can

 sh
are th

e p
atien

t’s sp
ace an

d 
lo

cks w
h

en
 to

u
ch

ed
, g

u
aran

teein
g

 m
axim

u
m

 safety. 

T
h

e su
rg

eo
n

 in
itially co

n
tro

lled
 th

e ro
b

o
t b

y m
ovin

g
 th

e h
ead

. 
A

 rem
o

te co
n

tro
l th

at d
etects th

e d
o

cto
r’s m

ovem
en

t m
o

re 
p

recisely w
as later in

teg
rated

 to
 allo

w
 th

e ro
b

o
tic arm

 to 
rep

licate it. A
 p

ed
al-co

n
tro

lled
 test ro

b
o

t is n
o

w
 in

 u
se. T

h
e 

U
n

iversity o
f B

rescia is also
 w

o
rkin

g
 o

n
 th

e I-M
ech

 p
ro

ject 
w

h
ich

 invo
lves 26 co

m
p

an
ies an

d
 5 E

u
ro

p
ean

 u
n

iversities fo
r 

th
e d

evelo
p

m
en

t o
f a p

latfo
rm

, ad
ap

tab
le to

 d
ifferen

t in
d

u
strial 

p
lan

ts, to
 co

n
tro

l th
e m

ovem
en

t o
f m

ech
atro

n
ic system

s b
y 

co
rrectin

g
 any m

ach
in

e erro
rs in

 real-tim
e. R

esearch
ers are 

w
o

rkin
g

 o
n

 th
e stu

d
y o

f rep
etitive actio

n
s an

d
 o

p
tim

izatio
n

 o
f 

th
e p

erfo
rm

an
ce o

f a cran
e. 

U
N
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V
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R
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À
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In
 m

o
lte stru

ttu
re san

itarie la ro
b

o
tica è g

ià realtà, co
n

 m
acch

in
e 

so
fisticate ch

e au
m

en
tan

o
 l’accu

ratezza e la d
estrezza d

ei 
ch

iru
rg

h
i. I ro

b
o

t en
tran

o
 n

elle sale o
p

erato
rie e ag

isco
n

o
 su

i 
p

azien
ti so

tto
 il co

n
tro

llo
 d

iretto
 d

ei m
ed

ici. A
ll’U

n
iversità d

i 
B

rescia u
n

a sq
u

ad
ra d

i in
g

eg
n

eri co
llab

o
ra co

n
 i n

eu
ro

ch
iru

rg
h

i 
d

eg
li S

p
ed

ali C
ivili d

ella città p
er svilu

p
p

are u
n

 sistem
a ro

b
o

tico 
p

er o
p

erazio
n

i in
 en

d
o

sco
p

ia ch
e in

teressan
o

 la b
ase d

el cran
io

. 
In

 q
u

este o
p

erazio
n

i u
n

 o
to

rin
o

 d
eve ten

ere l’en
d

o
sco

p
io

 in 
p

o
sizio

n
e an

ch
e p

er 6-8 o
re co

n
secu

tive, co
n

 sp
azi d

i lavo
ro 

lim
itati a p

o
ch

i m
illim

etri. Il ro
b

o
t invece p

u
ò

 co
n

d
ivid

ere lo 
sp

azio
 d

el p
azien

te e, to
ccan

d
o

lo
, si b

lo
cca, garan

ten
d

o
 la 

m
assim

a sicu
rezza. 

In
izialm

en
te il ch

iru
rg

o
 g

estiva il ro
b

o
t m

u
oven

d
o

 la testa, in 
u

n
 seco

n
d

o
 m

o
m

en
to

 è stato
 in

teg
rato

 u
n

 teleco
m

an
d

o
 ch

e 
rileva in

 m
o

d
o

 p
iù

 p
reciso

 il su
o

 m
ovim

en
to

 p
er p

erm
ettere 

al b
raccio

 ro
b

o
tico

 d
i rep

licarlo
. O

ra è attivo
 u

n
 ro

b
o

t d
i p

rova 
co

m
an

d
ato

 d
a p

ed
ali. L’A

ten
eo

 b
rescian

o
 è im

p
eg

n
ato

 in
o

ltre 
n

el p
ro

g
etto

 I-M
ech

 ch
e co

invo
lg

e 26 azien
d

e e 5 u
n

iversità 
eu

ro
p

ee p
er lo

 svilu
p

p
o

 d
i u

n
a p

iattafo
rm

a, ad
attab

ile a d
iversi 

im
p

ian
ti in

d
u

striali, p
er il co

n
tro

llo
 d

el m
ovim

en
to

 d
i sistem

i 
m

eccatro
n

ici co
rreg

g
en

d
o

 even
tu

ali erro
ri d

ella m
acch

in
a in 

tem
p

o
 reale. I ricercato

ri si stan
n

o
 o

ccu
p

an
d

o
 d

ello
 stu

d
io 

d
i azio

n
i rip

etitive e d
i o

ttim
izzazio

n
e d

elle p
restazio

n
i d

i u
n 

carro
p

o
n

te.
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T
h

e research
 team

 o
f th

e In
d

u
strial A

u
to

m
atio

n
 Lab

o
rato

ry o
f 

th
e U

n
iversity o

f C
assin

o
 an

d
 S

o
u

th
ern

 Lazio
 is active in

 vario
u

s 
secto

rs o
f ro

b
o

tics. Fo
r exam

p
le, it stu

d
ies th

e b
est m

ech
an

ism
s 

to
 m

ake th
e h

u
m

an
 b

rain
 co

m
m

u
n

icate w
ith

 a ro
b

o
t. T

h
e 

research
ers test n

ew
 arch

itectu
res an

d
 so

ftw
are fo

r co
n

tro
l an

d 
p

ercep
tio

n
 o

n
 existin

g
 ro

b
o

ts, u
sefu

l to
 p

eo
p

le w
ith

 p
aralyzed 

lim
b

s. T
h

ey allo
w

 th
e co

m
m

an
d

, g
iven

 b
y th

e u
ser b

y lo
o

kin
g

 at 
a screen

, to
 arrive an

d
 b

e u
n

d
ersto

o
d

 b
y th

e ro
b

o
t. B

y lo
o

kin
g 

at th
e screen

, th
e u

ser p
o

in
ts an

 o
b

ject an
d

 a related
 actio

n
, 

su
ch

 as a b
o

ttle fo
r d

rin
kin

g
. T

h
e ro

b
o

tic arm
 p

icks u
p

 th
e b

o
ttle 

fro
m

 th
e tab

le an
d

 b
rin

g
s it clo

ser to
 th

e u
ser’s m

o
u

th
, w

h
ich

 is 
reco

g
n

ized
 b

y sen
so

rs. 

T
h

ro
u

g
h

 alg
o

rith
m

s th
at can

 m
an

ag
e m

u
ltip

le actio
n

s at th
e 

sam
e tim

e, th
e ro

b
o

t acts co
rrectly an

d
 avo

id
s any o

b
stacles b

y 
ad

ap
tin

g
 in

 real-tim
e to

 th
e situ

atio
n

 an
d

 m
an

ag
in

g
 em

erg
en

cies 
su

ch
 as th

e ap
p

earan
ce o

f an
 u

n
kn

o
w

n
 o

b
ject. T

h
e U

n
iversity 

also
 p

articip
ates as a m

em
b

er o
f IS

M
E

 (In
ter-U

n
iversity 

C
en

tre fo
r In

teg
rated

 S
ystem

s fo
r th

e M
arin

e E
nviro

n
m

en
t) in 

su
b

m
arin

e ro
b

o
tics p

ro
jects su

ch
 as E

U
M

arin
eR

o
b

o
t in

 w
h

ich 
24 E

u
ro

p
ean

 cen
tres p

o
o

l th
eir in

frastru
ctu

re an
d

 R
O

B
U

S
T

 fo
r 

seab
ed

 an
alysis th

ro
u

g
h

 th
e u

se o
f an

 u
n

d
erw

ater ro
b

o
t w

ith
 th

e 
ab

ility to
 p

erfo
rm

 sp
ectro

sco
p

y o
n

 site.
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Il team
 d

i ricercato
ri d

el Lab
o

rato
rio

 d
i A

u
to

m
azio

n
e 

In
d

u
striale d

ell’U
n

iversità d
i C

assin
o

 e d
el Lazio

 M
erid

io
n

ale 
è im

p
eg

n
ato

 in
 vari setto

ri d
ella ro

b
o

tica. S
tu

d
ia ad

 esem
p

io
 i 

m
eccan

ism
i m

ig
lio

ri p
er far d

ialo
gare il cervello

 u
m

an
o

 co
n

 u
n 

ro
b

o
t. U

tilizzan
d

o
 ro

b
o

t esisten
ti, i ricercato

ri testan
o

 n
u

ove 
arch

itettu
re e so

ftw
are d

i co
n

tro
llo

 e p
ercezio

n
e, fu

n
zio

n
ali 

alle p
erso

n
e co

n
 arti p

aralizzati, ch
e co

n
sen

to
n

o
 al co

m
an

d
o

, 
im

p
artito

 d
all’u

ten
te g

u
ard

an
d

o
 u

n
o

 sch
erm

o
, d

i arrivare ed 
essere co

m
p

reso
 d

al ro
b

o
t. C

o
n

 lo
 sg

u
ard

o
 si in

d
ica su

llo 
sch

erm
o

 u
n

 o
g

g
etto

 e u
n’azio

n
e co

rrelata, ad
 esem

p
io

 la 
b

o
ttig

lia p
er b

ere; il b
raccio

 ro
b

o
tico

 p
releva la b

o
ttig

lia d
al 

tavo
lo

 e la avvicin
a alla b

o
cca d

ell’u
ten

te, rico
n

o
sciu

ta tram
ite 

sen
so

ri. 

A
ttraverso

 alg
o

ritm
i ch

e riesco
n

o
 a g

estire p
iù

 azio
n

i 
co

n
tem

p
o

ran
eam

en
te, il ro

b
o

t n
o

n
 so

lo
 eseg

u
e co

rrettam
en

te 
l’azio

n
e m

a evita g
li o

staco
li ch

e p
o

treb
b

ero
 aver o

ccu
p

ato
 la 

scen
a ad

attan
d

o
si in

 tem
p

o
 reale alla situ

azio
n

e e g
esten

d
o 

situ
azio

n
i d

i em
erg

en
za co

m
e la co

m
p

arsa d
i u

n
 o

g
g

etto
 n

o
n 

co
n

o
sciu

to
. L’A

ten
eo

 p
artecip

a in
o

ltre co
m

e m
em

b
ro

 d
i IS

M
E 

(C
en

tro
 in

teru
n

iversitario
 p

er i sistem
i in

teg
rati p

er l’am
b

ien
te 

m
arin

o
) a p

ro
g

etti d
i ro

b
o

tica so
tto

m
arin

a co
m

e E
U

M
arin

eR
o

b
o

t 
in

 cu
i 24 cen

tri E
u

ro
p

ei m
etto

n
o

 a fatto
re co

m
u

n
e le lo

ro 
in

frastru
ttu

re e R
O

B
U

S
T

 p
er l’an

alisi d
ei fo

n
d

ali attraverso
 l’u

so 
d

i u
n

 ro
b

o
t so

tto
m

arin
o

 co
n

 cap
acità d

i eseg
u

ire sp
ettro

sco
p

ie 
in

 lo
co

. 
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R
acin

g
 is d

efi
n

itely o
n

e o
f th

e b
est w

ays to
 p

u
t skills in

to 
p

ractice, learn
in

g
 fro

m
 o

n
eself, fro

m
 m

istakes an
d

 o
p

p
o

n
en

ts. 
In

 th
e u

n
iversity fi

eld
, th

is m
ean

s also
 h

avin
g

 th
e o

p
p

o
rtu

n
ity 

to
 receive fu

n
d

in
g

 to
 en

co
u

rag
e research

 activities, en
h

an
cin

g 
th

e kn
o

w
led

g
e o

f th
e research

ers. A
s it h

ap
p

en
ed

 to
 th

e talen
ted 

yo
u

n
g

 p
eo

p
le o

f U
n

iC
t-Team

, th
e ro

b
o

tics team
 o

f th
e U

n
iversity 

o
f C

atan
ia led

 b
y Pro

f. G
iovan

n
i M

u
scato

. T
h

e team
 m

ad
e itself 

kn
o

w
n

 as early as 2017 w
h

en
 it q

u
alifi

ed
 fo

u
rth

 o
u

t o
f 143 

p
articip

an
ts fro

m
 aro

u
n

d
 th

e w
o

rld
 in

 th
e in

tern
atio

n
al ro

b
o

tics 
co

m
p

etitio
n

 “M
o

h
am

ed
 B

in
 Z

ayed
 In

tern
atio

n
al R

o
b

o
tics 

C
h

allen
g

e” (M
B

Z
IR

C
). T

h
ere, it p

resen
ted

 a sm
art d

ro
n

e cap
ab

le 
o

f reco
g

n
izin

g
 sh

ap
es an

d
 lan

d
 au

to
n

o
m

o
u

sly. 

T
h

e race, o
rgan

ized
 b

y th
e K

h
alifa U

n
iversity o

f A
b

u
 D

h
ab

i 
to

 en
co

u
rag

e th
e d

evelo
p

m
en

t o
f ro

b
o

tics, featu
res team

s 
co

m
p

etin
g

 in
 a series o

f elim
in

atio
n

 tests u
sin

g
 sp

ecially 
d

evelo
p

ed
 d

ro
n

es. T
h

e U
n

iC
t-Team

, selected
 fo

r th
e 2020 ed

itio
n

, 
h

as a n
ew

 o
p

p
o

rtu
n

ity to
 w

in
 th

e co
m

p
etitio

n
 an

d
 b

rin
g

 th
e 5 

m
illio

n
 d

o
llar p

rize to
 C

atan
ia to

 p
ro

m
o

te research
 in

 ro
b

o
tics. 

T
h

e n
ext g

o
al, to

 p
ass th

e fi
rst p

h
ase, is th

e d
evelo

p
m

en
t o

f 
d

ro
n

es an
d

 m
o

b
ile ro

b
o

ts cap
ab

le o
f p

ickin
g

 u
p

 even
 m

ovin
g 

o
b

jects.
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G
areggiare è sicuram

ente uno dei m
odi m

igliori per m
ettere in 

pratica le proprie abilità, im
parando da sé stessi, dai propri errori 

e da chi com
pete con te. In am

bito universitario questo significa 
avere anche la possibilità di ricevere finanziam

enti che incentivino 
l’attività di ricerca, valorizzando il sapere dei nostri ricercatori. 
C

om
e è accaduto ai talentuosi ragazzi dell’U

niC
t-Team

, la squadra 
di robotica dell’ateneo catanese guidata dal Prof. G

iovanni M
uscato. 

Il gruppo si è fatto notare già nel 2017, quando ha sfiorato il podio 
qualificandosi al quarto posto (su 143 partecipanti selezionati 
in tutto il m

ondo) nella com
petizione internazionale di robotica 

“M
oham

ed B
in Zayed International R

obotics C
hallenge” (M

B
ZIR

C
), 

presentando un drone sm
art capace di riconoscere form

e e atterrare 
autonom

am
ente. 

La gara, organizzata dalla K
halifa U

niversity di A
bu D

habi per 
incentivare lo sviluppo della robotica, vede i team

 confrontarsi 
in una serie di prove a elim

inazione attraverso l’utilizzo di droni 
sviluppati appositam

ente. L’U
niC

t-Team
, selezionata per l’edizione 

2020, ha una nuova occasione di vincere la com
petizione e portare 

a C
atania il prem

io di 5 m
ilioni di dollari per prom

uovere la ricerca 
nella robotica. Il prossim

o obiettivo, per superare la prim
a fase, è lo 

sviluppo di droni e robot m
obili capaci di prendere oggetti anche in 

m
ovim

ento. 
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It is co
m

p
act an

d
 tran

sp
aren

t. T
h

e research
ers w

h
o

 d
evelo

p
ed

 it 
th

o
u

g
h

t it lo
o

ked
 like a h

ip
p

o
, so

 th
ey called

 it FeelH
ip

p
o

. It is a 
ro

b
o

t th
at, like a h

ip
p

o
, g

ets in
to

 w
ater, b

u
t it is m

u
ch

 sm
aller, 

lig
h

ter an
d

 m
o

re ag
ile th

an
 th

e n
early ep

o
nym

o
u

s an
im

al. 
It w

as created
 b

y research
ers at th

e U
n

iversity o
f Flo

ren
ce a 

few
 years ag

o
, in

 a m
u

ch
 sim

p
ler versio

n
, to

 p
articip

ate in
 a 

ro
b

o
tics co

m
p

etitio
n

. T
h

e ro
b

o
t h

as b
een

 u
p

g
rad

ed
 over th

e 
years w

ith
 n

ew
 co

m
p

o
n

en
ts an

d
 h

as b
eco

m
e an

 essen
tial to

o
l 

fo
r arch

aeo
lo

g
ical research

 an
d

 m
o

re. T
h

e research
ers d

evelo
p

ed 
vario

u
s su

b
m

arin
e ro

b
o

ts th
at h

ave taken
 p

art in
 arch

aeo
lo

g
ical 

research
 cam

p
aig

n
s su

ch
 as T

ifO
n

e an
d

 T
ifTu

, u
sed

 fo
r m

ap
p

in
g 

su
b

m
arin

e sites in
 th

e stretch
 o

f w
ater b

etw
een

 C
aesarea an

d 
A

kko
, Israel. 

In
 2018 an

d
 2019 FeelH

ip
p

o
 w

o
n

 th
e E

u
ro

p
ean

 R
o

b
o

tics 
Leag

u
e, a ch

allen
g

e b
etw

een
 ro

b
o

ts o
n

 vario
u

s skill tests, 
in

 th
e u

n
d

erw
ater ro

b
o

ts categ
o

ry. T
h

e ro
b

o
t h

as a lo
ad

-
b

earin
g

 alu
m

in
iu

m
 stru

ctu
re ab

le to
 w

ith
stan

d
 a p

lexig
lass 

co
atin

g
; is eq

u
ip

p
ed

 w
ith

 d
etectio

n
 to

o
ls su

ch
 as cam

eras th
at 

can
 reco

g
n

ize o
b

jects th
an

ks to
 alg

o
rith

m
s b

ased
 o

n
 n

eu
ral 

n
etw

o
rks, so

n
ars an

d
 aco

u
stic m

o
d

em
s. FeelH

ip
p

o
 can

 m
ove 

au
to

n
o

m
o

u
sly, p

lu
m

b
s th

e seab
ed

 an
d

 p
rovid

es g
eo

-referen
ced 

im
ag

es, n
ecessary fo

r th
e m

ap
p

in
g

 o
f su

n
ken

 arch
aeo

lo
g

ical 
sites.
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È
 co

m
p

atto
 e trasp

aren
te. I ricercato

ri ch
e lo

 h
an

n
o

 m
esso 

a p
u

n
to

 riten
evan

o
 ch

e so
m

ig
liasse a u

n
 ip

p
o

p
o

tam
o

: p
er 

q
u

esto
 lo

 h
an

n
o

 ch
iam

ato
 FeelH

ip
p

o
. È

 u
n

 ro
b

o
t ch

e in
fatti, 

co
m

e u
n

 ip
p

o
p

o
tam

o
, en

tra in
 acq

u
a, m

a è m
o

lto
 p

iù
 p

icco
lo

, 
leg

g
ero

 e ag
ile d

el su
o

 q
u

asi o
m

o
n

im
o

 an
im

ale. Lo
 h

an
n

o 
creato

 i ricercato
ri d

ell’U
n

iversità d
i Firen

ze q
u

alch
e an

n
o

 fa, 
in

 u
n

a versio
n

e m
o

lto
 p

iù
 sem

p
lice, p

er p
artecip

are a u
n

a 
co

m
p

etizio
n

e d
i ro

b
o

tica. Il ro
b

o
t n

eg
li an

n
i è stato

 ag
g

io
rn

ato 
co

n
 n

u
ova co

m
p

o
n

en
tistica d

iven
tan

d
o

 u
n

o
 stru

m
en

to 
im

p
o

rtan
te p

er la ricerca arch
eo

lo
g

ica e n
o

n
 so

lo
. Il team

 d
i 

ricercato
ri h

a m
esso

 a p
u

n
to

 vari ro
b

o
t so

tto
m

arin
i ch

e h
an

n
o 

p
reso

 p
arte a cam

p
ag

n
e d

i ricerca arch
eo

lo
g

ica co
m

e ad 
esem

p
io

 T
ifO

n
e e T

ifTu
, u

tilizzati in
 Israele n

el tratto
 d

i m
are tra 

C
aesarea e A

kko
 p

er la m
ap

p
atu

ra d
ei siti so

tto
m

arin
i. 

FeelH
ip

p
o

 h
a vin

to
 n

el 2018 e n
el 2019 la E

u
ro

p
ean

 R
o

b
o

tics 
Leag

u
e, sfid

a tra ro
b

o
t su

 varie p
rove d

i ab
ilità, n

ella categ
o

ria 
ro

b
o

t su
b

acq
u

ei. Il ro
b

o
t h

a u
n

a stru
ttu

ra p
o

rtan
te in

 allu
m

in
io 

ch
e g

li p
erm

ette d
i so

p
p

o
rtare u

n
 rivestim

en
to

 in
 p

lexig
lass. 

D
o

tato
 d

i stru
m

en
ti d

i rilevazio
n

e q
u

ali telecam
ere in

 g
rad

o
 d

i 
rico

n
o

scere o
g

g
etti g

razie ad
 alg

o
ritm

i b
asati su

 reti n
eu

rali, 
so

n
ar e m

o
d

em
 acu

stico
, FeelH

ip
p

o
 p

u
ò

 m
u

oversi in
 au

to
n

o
m

ia, 
scan

d
ag

lian
d

o
 i fo

n
d

ali e restitu
en

d
o

 im
m

ag
in

i g
eo

referen
ziate, 

n
ecessarie p

er la m
ap

p
atu

ra d
ei siti arch

eo
lo

g
ici so

m
m

ersi.
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Takin
g

 care o
f p

eo
p

le is n
o

t easy: everyo
n

e h
as th

eir 
co

m
p

lexities an
d

 tastes. T
h

ese an
d

 o
th

er facto
rs n

eed
 to 

b
e taken

 in
to

 acco
u

n
t, esp

ecially in
 eld

erly care, w
h

ere th
e 

treatm
en

t m
ay en

co
u

n
ter p

ro
b

lem
s th

at g
o

 b
eyo

n
d

 m
ed

icatio
n

. 
T

h
e E

u
ro

p
ean

 C
o

m
m

issio
n

 an
d

 th
e Jap

an
ese M

in
istry o

f th
e 

In
terio

r an
d

 C
o

m
m

u
n

icatio
n

 h
ave th

erefo
re d

ecid
ed

 to
 fi

n
an

ce 
(w

ith
in

 H
o

rizo
n

 2020) C
A

R
E

S
S

E
S

: a p
ro

ject to
 d

evelo
p

 th
e fi

rst 
eld

erly care ro
b

o
t cap

ab
le o

f ad
ap

tin
g

 to
 th

e cu
ltu

re o
f p

atien
ts. 

T
h

e co
o

rd
in

ato
r o

f th
e stu

d
y is th

e U
n

iversity o
f G

en
o

a, w
h

ich 
is w

o
rkin

g
 w

ith
 Pro

f. A
n

to
n

io
 S

g
o

rb
issa an

d
 h

is team
 so

 th
at 

Pep
p

er (an
th

ro
p

o
m

o
rp

h
ic ro

b
o

t p
ro

d
u

ced
 b

y S
o

ftB
an

k R
o

b
o

tics 
an

d
 ch

o
sen

 as th
e p

ro
tag

o
n

ist o
f th

e research
) can

 u
n

d
erstan

d 
th

e p
referen

ces o
f th

e p
eo

p
le it in

teracts w
ith

, learn
in

g
 th

ro
u

g
h 

co
m

m
u

n
icatio

n
. 

Pep
p

er, th
an

ks to
 cam

eras an
d

 sen
so

rs, reco
g

n
izes p

eo
p

le 
an

d
 rem

em
b

ers th
e th

in
g

s it learn
ed

 ab
o

u
t th

em
. Its cu

ltu
ral 

co
m

p
eten

ce is n
o

t lo
st in

 trad
itio

n
-b

o
u

n
d

 stereo
typ

es; th
e ro

b
o

t 
can

 ad
ap

t to
 p

atien
ts. Tested

 in
 n

u
rsin

g
 h

o
m

es in
 th

e U
K

 an
d 

Jap
an

 w
ith

 th
e h

elp
 o

f th
e U

n
iversities o

f B
ed

fo
rd

sh
ire an

d 
M

id
d

lesex, Pep
p

er w
ill rem

in
d

 th
e eld

erly w
h

en
 to

 take th
eir 

m
ed

icatio
n

, en
co

u
rag

e th
em

 to
 d

o
 sp

o
rts an

d
 h

elp
 th

em
 w

ith 
th

eir ro
u

tin
e. Very few

 w
ill kn

o
w

 p
atien

ts as Pep
p

er d
o

es!
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0

Pren
d

ersi cu
ra d

elle p
erso

n
e n

o
n

 è sem
p

lice: o
g

n
u

n
o

 h
a le su

e 
co

m
p

lessità e i su
o

i g
u

sti. B
iso

g
n

a ten
ere co

n
to

 d
i q

u
esti e 

altri fatto
ri so

p
rattu

tto
 n

ell’assisten
za ag

li an
zian

i, d
ove la cu

ra 
p

u
ò

 risco
n

trare p
ro

b
lem

i ch
e van

n
o

 al d
i là d

ei m
ed

icin
ali. Per 

q
u

esto
 la C

o
m

m
issio

n
e E

u
ro

p
ea e il M

in
istero

 d
eg

li in
tern

i e 
d

ella co
m

u
n

icazio
n

e d
el G

iap
p

o
n

e h
an

n
o

 d
eciso

 d
i fin

an
ziare 

(all’in
tern

o
 d

i H
o

rizo
n

 2020) C
A

R
E

S
S

E
S

: p
ro

g
etto

 p
er svilu

p
p

are 
il p

rim
o

 ro
b

o
t d

i assisten
za ag

li an
zian

i cap
ace d

i ad
attarsi alla 

cu
ltu

ra d
ei p

azien
ti. C

o
o

rd
in

atrice d
ello

 stu
d

io
 è l’U

n
iversità 

d
i G

en
ova, ch

e sta lavo
ran

d
o

 co
n

 il Pro
f. A

n
to

n
io

 S
g

o
rb

issa e 
il su

o
 team

 affin
ch

é Pep
p

er (ro
b

o
t an

tro
p

o
m

o
rfo

 p
ro

d
o

tto
 d

a 
S

o
ftB

an
k R

o
b

o
tics e scelto

 co
m

e p
ro

tag
o

n
ista d

ella ricerca) 
p

o
ssa ren

d
ersi co

n
to

 d
elle p

referen
ze d

elle p
erso

n
e co

n
 cu

i 
in

terag
isce, ap

p
ren

d
en

d
o

 d
u

ran
te la co

m
u

n
icazio

n
e. 

Pep
p

er, g
razie a telecam

ere e sen
so

ri, rico
n

o
sce le p

erso
n

e e 
rico

rd
a le co

se ch
e h

a im
p

arato
 su

 d
i lo

ro
: la su

a co
m

p
eten

za 
cu

ltu
rale n

o
n

 si p
erd

e in
 stereo

tip
i legati alle trad

izio
n

i, il ro
b

o
t 

è cap
ace d

i ad
eg

u
arsi ai p

azien
ti. Term

in
ata la sp

erim
en

tazio
n

e 
n

elle case d
i cu

ra d
i R

eg
n

o
 U

n
ito

 e G
iap

p
o

n
e co

n
 l’aiu

to
 d

elle 
U

n
iversità d

i B
ed

fo
rd

sh
ire e M

id
d

lesex, Pep
p

er rico
rd

erà 
ag

li an
zian

i q
u

an
d

o
 p

ren
d

ere le m
ed

icin
e, li in

co
rag

g
erà a 

svo
lg

ere attività sp
o

rtive e li aiu
terà n

ella lo
ro

 ro
u

tin
e: p

o
ch

i 
co

n
o

sceran
n

o
 i p

azien
ti co

m
e Pep

p
er!
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C
o

d
in

g
 is b

eco
m

in
g

 m
o

re an
d

 m
o

re p
o

p
u

lar in
 sch

o
o

ls; it is u
sed 

to
 teach

 p
ro

g
ram

m
in

g
 lan

g
u

ag
e to

 ch
ild

ren
 th

ro
u

g
h

 in
teractive 

gam
es so

 th
at th

ey learn
 to

 “talk” w
ith

 co
m

p
u

ters w
h

ile h
avin

g 
fu

n
. A

 g
ro

u
p

 o
f research

ers fro
m

 th
e U

n
iversity o

f M
ilan

o
-

B
ico

cca, led
 b

y E
d

o
ard

o
 D

atteri, Leo
n

ard
o

 M
arian

i an
d

 R
o

b
erto 

Previtera, h
ave d

evelo
p

ed
 th

e o
p

en
-so

u
rce p

ro
ject C

o
d

erB
o

t to 
m

ake ch
ild

ren
 u

n
d

erstan
d

 co
m

p
u

tatio
n

al th
in

kin
g

. C
o

d
erB

o
t is 

a sm
all ed

u
catio

n
al ro

b
o

t w
ith

 tw
o

 w
h

eels an
d

 tw
o

 m
o

to
rs. It 

can
 m

ove in
 a g

iven
 enviro

n
m

en
t acco

rd
in

g
 to

 th
e d

irectio
n

s 
p

rovid
ed

 b
y th

e u
ser th

ro
u

g
h

 a straig
h

tfo
rw

ard
 p

ro
g

ram
m

in
g 

lan
g

u
ag

e, w
h

ich
 can

 b
e m

o
d

ifi
ed

 acco
rd

in
g

 to
 th

e u
ser’s ag

e o
r 

ed
u

catio
n

al n
eed

s. 

C
o

d
erB

o
t is eq

u
ip

p
ed

 w
ith

 a cam
era, d

istan
ce sen

so
rs to 

reco
g

n
ize an

d
 avo

id
 o

b
stacles, a m

icro
p

h
o

n
e an

d
 a lo

u
d

sp
eaker 

to
 em

it so
u

n
d

s o
r rep

eat p
reset sen

ten
ces. R

o
b

o
tiC

S
S

 Lab 
(R

o
b

o
tics Lab

o
rato

ry fo
r C

o
g

n
itive an

d
 S

o
cial S

cien
ces) an

d 
th

e sch
o

lars o
f th

e In
fo

rm
atics D

ep
artm

en
t m

ake th
e p

ro
d

u
ct 

aesth
etically attractive to

 th
e very yo

u
n

g
 stu

d
en

ts. T
h

e 
ed

u
catio

n
al ro

b
o

t h
as a frien

d
ly lo

o
k an

d
 a fam

iliar exp
ressio

n
.
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Il co
d

in
g

, ch
e sta p

ren
d

en
d

o
 sem

p
re p

iù
 p

ied
e all’in

tern
o

 d
elle 

scu
o

le, serve ad
 in

seg
n

are il lin
g

u
ag

g
io

 d
i p

ro
g

ram
m

azio
n

e 
ai p

iù
 p

icco
li attraverso

 g
io

ch
i in

terattivi, affin
ch

é im
p

arin
o 

a “d
ialo

gare” co
n

 i co
m

p
u

ter d
iverten

d
o

si. C
o

n
 l’o

b
iettivo

 d
i 

far co
m

p
ren

d
ere ai ragazzi il p

en
siero

 co
m

p
u

tazio
n

ale, u
n 

g
ru

p
p

o
 d

i ricercato
ri d

ell’U
n

iversità d
eg

li S
tu

d
i d

i M
ilan

o 
B

ico
cca, g

u
id

ati d
a E

d
o

ard
o

 D
atteri, Leo

n
ard

o
 M

arian
i e R

o
b

erto 
Previtera, h

a p
o

ten
ziato

 il p
ro

g
etto

 o
p

en
 so

u
rce C

o
d

erB
o

t: si 
tratta d

i u
n

 p
icco

lo
 ro

b
o

t d
id

attico
 d

o
tato

 d
i 2 ru

o
te e 2 m

o
to

ri, 
cap

ace d
i m

u
oversi in

 u
n

 am
b

ien
te a seco

n
d

a d
elle in

d
icazio

n
i 

ch
e g

li ven
g

o
n

o
 d

ate d
all’u

ten
te tram

ite u
n

 sem
p

licissim
o 

lin
g

u
ag

g
io

 d
i p

ro
g

ram
m

azio
n

e, ch
e p

u
ò

 essere m
o

d
ificato

 a 
seco

n
d

a d
ell’età d

ell’u
ten

te o
 d

elle esig
en

ze d
id

attich
e. 

C
o

d
erB

o
t è d

o
tato

 d
i u

n
a vid

eo
cam

era, rico
n

o
sce ed

 evita 
g

li o
staco

li ch
e si trova d

avan
ti g

razie ai sen
so

ri d
i d

istan
za, 

h
a u

n
 m

icro
fo

n
o

 e u
n

 alto
p

arlan
te, p

u
ò

 co
sì em

ettere su
o

n
i 

o
p

p
u

re rip
etere frasi p

red
efin

ite. G
li stu

d
io

si d
el R

o
b

o
tiC

S
S

 Lab 
(Lab

o
rato

rio
 d

i R
o

b
o

tica p
er le S

cien
ze C

o
g

n
itive e S

o
ciali) e 

d
el D

ip
artim

en
to

 d
i In

fo
rm

atica h
an

n
o

 lavo
rato

 p
er ren

d
ere il 

p
ro

d
o

tto
 accattivan

te n
ell’estetica p

er i g
iovan

issim
i stu

d
en

ti 
ch

e si troveran
n

o
 ad

 u
tilizzarlo

: il ro
b

o
t d

id
attico

 h
a u

n
 asp

etto 
sim

p
atico

 e u
n’esp

ressio
n

e fam
iliare.
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E
n

ab
lin

g
 p

eo
p

le an
d

 ro
b

o
ts to

 w
o

rk to
g

eth
er in

 th
e sam

e 
w

o
rksp

aces; th
is is an

 area in
 w

h
ich

 research
ers fro

m
 th

e 
A

u
to

m
atio

n
, R

o
b

o
tics an

d
 S

ystem
 (A

R
S

) C
o

n
tro

l lab
o

rato
ry at 

th
e U

n
iversity o

f M
o

d
en

a an
d

 R
eg

g
io

 E
m

ilia are w
o

rkin
g

. In 
su

ch
 a m

an
u

factu
rin

g
 an

d
 en

g
in

e lan
d

, it is n
atu

ral th
at ro

b
o

tic 
system

s are d
evelo

p
ed

 to
 o

p
tim

ise co
llab

o
ratio

n
 b

etw
een

 ro
b

o
ts 

an
d

 m
an

-ro
b

o
ts in

 in
d

u
stry. T

h
e “Pan

-R
o

b
o

ts” p
ro

ject, co
n

d
u

cted 
w

ith
 several co

m
p

an
ies, h

as im
p

roved
 th

e p
ercep

tio
n

 o
f th

e 
au

to
m

atic carts u
sed

 in
 w

areh
o

u
ses. T

h
e slo

w
d

o
w

n
s p

revio
u

sly 
n

ecessary to
 avo

id
 co

llisio
n

s h
ave b

een
 elim

in
ated

 th
an

ks to 
th

e p
o

ssib
ility fo

r th
e carts to

 p
erceive, th

ro
u

g
h

 sen
so

rs, th
e 

p
resen

ce o
f o

th
er veh

icles. 

R
o

b
o

ts an
d

 m
en

 n
eed

 to
 u

n
d

erstan
d

 w
h

at each
 o

th
er is d

o
in

g 
to

 en
su

re th
ere is n

o
 d

an
g

er. A
lso

, th
e u

se o
f ro

b
o

ts to
 rep

licate 
sin

ks en
am

ellin
g

 an
d

 to
 lig

h
ten

 th
e w

o
rker’s lab

o
u

r h
as b

een 
exp

erim
en

ted
 in

 th
e in

d
u

strial fi
eld

. T
h

e C
o

m
p

lem
an

t p
ro

ject 
h

as m
ad

e it p
o

ssib
le to

 create co
b

o
ts th

at can
 u

n
d

erstan
d

 th
e 

w
o

rker’s level o
f co

m
fo

rt an
d

 in
terven

e in
 real-tim

e to
 o

p
tim

ise 
it. In

 th
e “R

o
ssin

i” p
ro

ject, research
ers are d

evelo
p

in
g

 a n
ew

 
g

en
eratio

n
 o

f co
llab

o
rative ro

b
o

ts.
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Perm
ettere a uom

ini e robot di collaborare negli stessi spazi di 
lavoro: anche su questo lavorano i ricercatori del laboratorio di 
A

utom
ation, R

obotics and S
ystem

 (A
R

S
) C

ontrol dell’U
niversità 

di M
odena e R

eggio Em
ilia. Terra di m

anifattura e di m
otori, è 

naturale che qui si m
ettano a punto sistem

i robotici per ottim
izzare 

la collaborazione tra robot e uom
o-robot nell’industria. G

razie 
al progetto “Pan-R

obots”, condotto insiem
e ad alcune aziende, i 

ricercatori hanno m
igliorato la percezione dei carrelli autom

atici 
utilizzati nei m

agazzini: m
olti rallentam

enti prim
a necessari per 

evitare collisioni sono stati elim
inati grazie alla possibilità dei carrelli 

di percepire, tram
ite sensori, la presenza di altri veicoli. 

R
obot e uom

ini devono capire cosa stanno facendo l’un l’altro 
affinché non ci sia pericolo. S

em
pre in am

bito industriale, è stato 
sperim

entato l’uso di robot per replicare l’operazione di sm
altatura 

di lavandini e per alleggerire il lavoro dell’operaio. Il progetto 
C

om
plem

ant ha consentito di creare cobot in grado di capire il 
livello di com

fort del lavoratore e intervenire in tem
po reale per 

ottim
izzarlo. N

el progetto “R
ossini” i ricercatori stanno sviluppando 

una nuova generazione di robot collaborativi. 
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N
ap

les is h
o

m
e to

 o
n

e o
f th

e excellen
ces o

f in
tern

atio
n

al 
ro

b
o

tics; th
e U

n
iversity o

f N
ap

les Fed
erico

 II an
d

 its P
R

IS
M

A
 

Lab
 ro

b
o

tics lab
o

rato
ry. T

h
ere, Pro

f. B
ru

n
o

 S
icilian

o
 (o

n
e o

f th
e 

lead
in

g
 exp

erts in
 th

e fi
eld

) an
d

 h
is team

 w
ere in

sp
ired

 b
y p

izza, 
U

N
E

S
C

O
 cu

ltu
ral h

eritag
e, to

 create R
o

D
yM

an
, a ro

b
o

t cap
ab

le 
o

f rep
licatin

g
 th

e m
ovem

en
ts o

f a p
izza m

aker. In
 term

s o
f 

scien
tifi

c research
, th

e ch
allen

g
e w

as to
 d

evelo
p

 a ro
b

o
t cap

ab
le 

o
f m

an
ip

u
latin

g
 d

efo
rm

ab
le, elastic, n

o
n

-so
lid

 o
b

jects - su
ch 

as w
ater an

d
 fl

o
u

r d
o

u
g

h
 - far b

eyo
n

d
 th

e skills ach
ieved

 b
y 

tech
n

o
lo

g
y. T

h
e E

u
ro

p
ean

 R
esearch

 C
o

u
n

cil aw
ard

ed
 R

o
D

yM
an 

(R
o

b
o

t D
yn

am
ic M

an
ip

u
latio

n
) a p

restig
io

u
s A

d
van

ced
 G

ran
t o

f 
€ 2.5 m

illio
n

. 

T
h

e fi
eld

s o
f ap

p
licatio

n
 are vast, an

d
 R

o
D

yM
an

 aim
s to 

b
eco

m
e a valu

ab
le reso

u
rce, esp

ecially fo
r su

rg
ery. In

 th
e 

m
ean

tim
e, it co

n
tin

u
es to

 am
aze, to

 th
e p

o
in

t o
f co

n
d

u
ctin

g 
an

 o
rch

estra at R
avello

 Festival 2019. R
o

b
o

tic su
rg

ery is a 
d

aily o
ccu

rren
ce at Fed

erico
 II U

n
iversity, w

h
ich

, as p
art o

f th
e 

M
U

S
H

A
 (M

u
ltifu

n
ctio

n
al S

m
art H

an
d

s) p
ro

ject, h
as created

 a 
m

in
iatu

rized
 ro

b
o

tic h
an

d
 w

ith
 th

ree fi
n

g
ers, 2.5 cm

 lo
n

g
 an

d 
w

ith
 m

ech
an

ical ab
ility. A

 su
rg

ical in
stru

m
en

t fo
r th

e D
a V

in
ci 

system
 th

at, in
serted

 in
to

 th
e p

atien
t’s b

o
d

y, allo
w

s p
erfo

rm
in

g 
co

m
p

lex p
ro

ced
u

res w
ith

 g
reater p

recisio
n

, g
ivin

g
 th

e su
rg

eo
n 

th
e sen

satio
n

 o
f tissu

e co
n

sisten
cy.
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N
ap

o
li o

sp
ita u

n
a d

elle eccellen
ze d

ella ro
b

o
tica in

tern
azio

n
ale: 

l’U
n

iversità Fed
erico

 II e il su
o

 lab
o

rato
rio

 d
i ro

b
o

tica P
R

IS
M

A
 

Lab
, d

ove il Pro
f. B

ru
n

o
 S

icilian
o

 (tra i m
assim

i esp
erti d

el 
setto

re) co
n

 il su
o

 team
 si è isp

irato
 alla p

izza, p
atrim

o
n

io 
U

N
E

S
C

O
, crean

d
o

 R
o

D
yM

an
, u

n
 ro

b
o

t in
 g

rad
o

 d
i rep

licare i 
m

ovim
en

ti d
el p

izzaio
lo

. In
 term

in
i d

i ricerca scien
tifica, la sfid

a 
in

trap
resa d

u
ran

te il p
ro

g
etto

 è stata creare u
n

 au
to

m
a cap

ace 
d

i m
an

ip
o

lare o
g

g
etti d

efo
rm

ab
ili, elastici, n

o
n

 so
lid

i – co
m

e 
p

u
ò

 essere l’im
p

asto
 d

i acq
u

a e farin
a – su

p
eran

d
o

 d
i g

ran 
lu

n
ga le co

m
p

eten
ze rag

g
iu

n
te d

alla tecn
o

lo
g

ia. L’E
u

ro
p

ean 
R

esearch
 C

o
u

n
cil h

a co
n

ferito
 a R

o
D

yM
an

 (R
o

b
o

t D
yn

am
ic 

M
an

ip
u

latio
n

) u
n

 p
restig

io
so

 A
d

van
ced

 G
ran

t d
i 2,5 m

ln
 €. 

I cam
p

i d
i ap

p
licazio

n
e so

n
o

 vasti e R
o

D
yM

an
 p

u
n

ta a d
iven

tare 
u

n
a riso

rsa p
rezio

sa so
p

rattu
tto

 p
er la ch

iru
rg

ia. In
tan

to 
co

n
tin

u
a a stu

p
ire, arrivan

d
o

 ad
d

irittu
ra a d

irig
ere u

n’o
rch

estra 
d

u
ran

te il R
avello

 Festival 2019. La ch
iru

rg
ia ro

b
o

tica è p
an

e 
q

u
o

tid
ian

o
 alla Fed

erico
 II, ch

e n
ell’am

b
ito

 d
el p

ro
g

etto 
M

U
S

H
A

 (M
u

ltifu
n

ctio
n

al S
m

art H
an

d
s) h

a realizzato
 u

n
a m

an
o 

ro
b

o
tica m

in
iatu

rizzata a tre d
ita lu

n
g

h
e 2,5 cm

 e co
n

 cap
acità 

d
i ced

evo
lezza. U

n
o

 stru
m

en
to

 ch
iru

rg
ico

 p
er il sistem

a D
a 

V
in

ci ch
e, in

serito
 n

el co
rp

o
 d

el p
azien

te, co
n

sen
te d

i eseg
u

ire 
co

n
 m

ag
g

io
re p

recisio
n

e in
terven

ti co
m

p
lessi restitu

en
d

o
 al 

ch
iru

rg
o

 la sen
sazio

n
e d

ella co
n

sisten
za d

ei tessu
ti.
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“W
in

-a-R
o

b
o

t” is th
e co

m
p

etitio
n

 lau
n

ch
ed

 in
 2019 b

y E
p

so
n 

E
u

ro
p

e to
 aw

ard
 n

ew
 exp

erim
en

ts in
 ro

b
o

tics an
d

 au
to

m
atio

n
. 

A
m

o
n

g
 th

e six w
in

n
ers (o

u
t o

f 60 p
ro

jects su
b

m
itted

 fro
m

 over 
20 co

u
n

tries) th
ere’s th

e R
o

b
o

tics g
ro

u
p

 o
f th

e D
ep

artm
en

t o
f 

In
d

u
strial E

n
g

in
eerin

g
 o

f th
e U

n
iversity o

f Pad
u

a, w
h

ich
 w

as 
aw

ard
ed

 an
 E

p
so

n
 ro

b
o

t b
y p

resen
tin

g
 an

 id
ea th

at co
n

n
ects 

tech
n

o
lo

g
y an

d
 cu

lin
ary art. “C

h
o

co
B

o
t – E

n
erg

y-effi
cien

t 
C

u
sto

m
ized

 D
eco

ratio
n

 o
f C

eleb
ratio

n
 C

akes an
d

 R
ap

id 
Pro

to
typ

in
g

 o
f B

ig
 C

h
o

co
late S

tru
ctu

res”, o
ffers a so

lu
tio

n
 to

 th
e 

g
ro

w
in

g
 d

em
an

d
 o

f th
e fo

o
d

 m
arket fo

r cu
sto

m
ized

 p
ro

d
u

cts, 
th

ro
u

g
h

 a ro
b

o
tic to

o
l cap

ab
le o

f d
eliverin

g
 h

ig
h

-q
u

ality resu
lts 

in
 a sh

o
rt tim

e. 

C
akes, an

d
 m

o
re; th

e d
evelo

p
ed

 m
eth

o
d

s are ad
ap

tab
le to 

vario
u

s p
ro

d
u

cts an
d

 in
d

u
strial secto

rs. T
h

is p
ro

ject jo
in

s o
th

er 
research

 in
 p

ro
g

ress at th
e U

n
iversity, recen

tly invo
lved

 w
ith 

th
e U

n
iversity o

f H
arvard

 fo
r th

e d
evelo

p
m

en
t o

f “sm
art p

an
ts”, 

cap
ab

le o
f p

reven
tin

g
 eld

erly p
eo

p
le fro

m
 fallin

g
. In

 o
th

er 
w

o
rd

s, exo
skeleto

n
s eq

u
ip

p
ed

 w
ith

 sen
so

rs th
at reco

rd
 b

rain 
in

p
u

ts an
d

 in
terven

e w
ith

 sm
all m

ech
an

ical m
o

to
rs in

 th
e even

t 
o

f lo
ss o

f b
alan

ce; an
 in

n
ovatio

n
 th

at co
u

ld
 b

e ap
p

lied
 in

 th
e 

fu
tu

re to
 th

e w
o

rld
 o

f sp
o

rt an
d

 th
e arm

y.
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“W
in

-a-R
o

b
o

t” è il co
n

co
rso

 lan
ciato

 n
el 2019 d

a E
p

so
n 

E
u

ro
p

e p
er p

rem
iare le n

u
ove sp

erim
en

tazio
n

i in
 ro

b
o

tica e 
au

to
m

azio
n

e. N
el g

ru
p

p
o

 d
ei 6 vin

cito
ri (su

 60 p
ro

g
etti inviati 

d
a o

ltre 20 Paesi) troviam
o

 il team
 d

i R
o

b
o

tica d
el D

ip
artim

en
to 

d
i In

g
eg

n
eria In

d
u

striale d
ell’U

n
iversità d

i Pad
ova, ch

e si è 
ag

g
iu

d
icato

 u
n

 ro
b

o
t E

p
so

n
 p

resen
tan

d
o

 u
n’id

ea in
 g

rad
o

 d
i 

co
n

n
ettere tecn

o
lo

g
ia e arte cu

lin
aria. S

i tratta d
i “C

h
o

co
B

o
t - 

D
eco

razio
n

e p
erso

n
alizzata d

i to
rte celeb

rative ad
 alta efficien

za 
en

erg
etica e p

ro
to

tip
azio

n
e rap

id
a d

i g
ran

d
i stru

ttu
re d

i 
cio

cco
lato”, ch

e p
ro

p
o

n
e u

n
a so

lu
zio

n
e alla d

o
m

an
d

a crescen
te 

d
el m

ercato
 alim

en
tare d

i p
ro

d
o

tti p
erso

n
alizzati, tram

ite u
n

o 
stru

m
en

to
 ro

b
o

tico
 cap

ace d
i realizzare in

 p
o

co
 tem

p
o

 risu
ltati 

d
i alta q

u
alità. 

To
rte, m

a n
o

n
 so

lo
: i m

eto
d

i svilu
p

p
ati so

n
o

 ad
attab

ili a vari 
p

ro
d

o
tti e setto

ri in
d

u
striali. Q

u
esto

 p
ro

g
etto

 si affian
ca ad 

altre ricerch
e in

 co
rso

 p
resso

 l’A
ten

eo
, d

a p
o

co
 im

p
eg

n
ato

 in 
u

n
a co

llab
o

razio
n

e co
n

 l’U
n

iversità d
i H

arvard
 p

er lo
 svilu

p
p

o 
d

i “p
an

talo
n

i in
tellig

en
ti”, cap

aci d
i p

reven
ire le cad

u
te d

eg
li 

an
zian

i. In
 so

stan
za, eso

sch
eletri d

o
tati d

i sen
so

ri ch
e reg

istran
o 

g
li in

p
u

t cereb
rali e in

terven
g

o
n

o
 co

n
 p

icco
li m

o
to

ri m
eccan

ici 
in

 caso
 d

i p
erd

ita d
ell’eq

u
ilib

rio
: u

n’in
n

ovazio
n

e ch
e in

 fu
tu

ro 
p

o
treb

b
e essere ap

p
licata al m

o
n

d
o

 d
ello

 sp
o

rt e a q
u

ello 
m

ilitare.
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A
 few

 m
o

n
th

s ag
o

 at th
e U

n
iversity o

f Pavia, a n
ew

 facto
ry-fresh 

E
p

so
n

 ro
b

o
t w

as lau
n

ch
ed

. It w
as th

e p
rize w

o
n

 b
y th

e team
 

o
f th

e D
ep

artm
en

t o
f In

d
u

strial an
d

 In
fo

rm
atio

n
 E

n
g

in
eerin

g 
at th

e fi
rst E

p
so

n
 E

u
ro

p
e co

m
p

etitio
n

 “W
in

-A
-R

o
b

o
t”, th

an
ks 

to
 an

 ap
p

licatio
n

 th
at allo

w
s th

e ro
b

o
t to

 avo
id

 co
llisio

n
s 

w
ith

 h
u

m
an

s th
ro

u
g

h
 d

eep
 learn

in
g

 tech
n

iq
u

es (a b
ran

ch
 o

f 
artifi

cial in
tellig

en
ce fo

r th
e p

ro
cessin

g
 o

f co
m

p
lex in

fo
rm

atio
n

). 
T

h
e p

resen
ce o

f th
e ro

b
o

t m
akes it p

o
ssib

le to
 verify th

e 
effectiven

ess o
f th

e alg
o

rith
m

s to
 in

crease secu
rity in

 th
e m

an
-

ro
b

o
t in

teractio
n

. 

T
h

e N
ao

 ro
b

o
t featu

rin
g

 an
 artifi

cial cereb
ellu

m
 ap

p
eared 

in
 2018. T

h
is is th

e fi
rst resu

lt o
f th

e H
u

m
an

 B
rain

 Pro
ject, 

a E
u

ro
p

ean
 p

ro
ject in

 w
h

ich
 th

e U
n

iversity p
articip

ates in 
co

llab
o

ratio
n

 w
ith

 th
e Po

litecn
ico

 d
i M

ilan
o

, aim
ed

 at stu
d

yin
g 

th
e fu

n
ctio

n
in

g
 o

f th
e h

u
m

an
 b

rain
 in

 o
rd

er to
 rep

licate th
e 

m
ech

an
ism

s in
 ro

b
o

ts. T
h

e research
ers h

ave d
evelo

p
ed

 a 
co

n
tro

l co
d

e th
at m

im
ics th

e fu
n

ctio
n

in
g

 o
f th

e cereb
ellu

m
 

cells, allo
w

in
g

 th
e ro

b
o

t to
 learn

 fro
m

 th
e in

teractio
n

 w
ith

 th
e 

enviro
n

m
en

t an
d

 react to
 stim

u
li, fo

r exam
p

le b
y clo

sin
g

 th
e 

eyelid
s o

r m
ovin

g
 lo

g
ically if p

u
sh

ed
 o

r h
eld

. T
h

e d
evelo

p
m

en
t 

o
f th

is kn
o

w
led

g
e sh

o
u

ld
 lead

 to
 co

n
n

ectin
g

 th
e ro

b
o

t’s artifi
cial 

cereb
ellu

m
 to

 th
e cereb

ral co
rtex w

h
ere th

e actio
n

 is g
en

erated
, 

in
 o

rd
er to

 th
o

ro
u

g
h

ly reen
act th

e m
ovem

en
t.
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D
a q

u
alch

e m
ese all’U

n
iversità d

i Pavia è attivo
 u

n
 ro

b
o

t 
E

p
so

n
 n

u
ovo

 d
i fab

b
rica. È

 il p
rem

io
 co

n
q

u
istato

 d
al team

 
d

el D
ip

artim
en

to
 d

i In
g

eg
n

eria In
d

u
striale e d

ell’In
fo

rm
azio

n
e 

al p
rim

o
 co

n
co

rso
 “W

in
-A

-R
o

b
o

t” d
i E

p
so

n
 E

u
ro

p
e g

razie 
a u

n’ap
p

licazio
n

e ch
e p

erm
ette al ro

b
o

t d
i evitare co

llisio
n

i 
co

n
 l’u

o
m

o
 g

razie a tecn
ich

e d
i d

eep
 learn

in
g

 (b
ran

ca 
d

ell’in
tellig

en
za artificiale p

er l’elab
o

razio
n

e d
i in

fo
rm

azio
n

i 
co

m
p

lesse). La p
resen

za d
el ro

b
o

t p
erm

etterà d
i verificare la 

valid
ità d

i alg
o

ritm
i p

er au
m

en
tare la sicu

rezza n
ell’in

terazio
n

e 
u

o
m

o
-ro

b
o

t. 

H
a fatto

 la su
a co

m
p

arsa n
el 2018 invece il ro

b
o

t N
ao

 d
o

tato 
d

i cervelletto
 artificiale. S

i tratta d
el p

rim
o

 risu
ltato

 d
i H

u
m

an 
B

rain
 Pro

ject, p
ro

g
etto

 eu
ro

p
eo

 a cu
i l’U

n
iversità p

artecip
a 

in
 co

llab
o

razio
n

e co
n

 il Po
litecn

ico
 d

i M
ilan

o
, teso

 a stu
d

iare 
il fu

n
zio

n
am

en
to

 d
el cervello

 u
m

an
o

 p
er p

o
tern

e rep
licare i 

m
eccan

ism
i n

ei ro
b

o
t. I ricercato

ri h
an

n
o

 m
esso

 a p
u

n
to

 u
n 

co
d

ice d
i co

n
tro

llo
 ch

e im
ita il fu

n
zio

n
am

en
to

 d
elle cellu

le 
ch

e fo
rm

an
o

 il cervelletto
 co

n
sen

ten
d

o
 al ro

b
o

t d
i ap

p
ren

d
ere 

d
all’in

terazio
n

e co
n

 l’am
b

ien
te e d

i reag
ire ag

li stim
o

li, ad 
esem

p
io

 ch
iu

d
en

d
o

 le p
alp

eb
re o

 m
u

oven
d

o
si in

 m
o

d
o

 lo
g

ico 
se sp

in
to

 o
 tratten

u
to

. Lo
 svilu

p
p

o
 d

i q
u

este co
n

o
scen

ze 
d

ovreb
b

e p
o

rtare a co
llegare il cervelletto

 artificiale d
el ro

b
o

t 
alla co

rteccia cereb
rale d

ove si g
en

era l’azio
n

e co
sì d

a avere 
u

n
a rico

stru
zio

n
e co

m
p

leta d
el m

ovim
en

to
.
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M
ich

ele B
ald

assarre, C
lau

d
ia C

o
stan

zo
, M

iriam
 D

i M
ario 

an
d

 G
iu

lia D
i Pro

sp
ero

 are stu
d

en
ts en

ro
lled

 in
 th

e m
aster’s 

d
eg

ree co
u

rses in
 M

an
ag

em
en

t E
n

g
in

eerin
g

 an
d

 E
co

n
o

m
ics 

at th
e U

n
iversity o

f R
o

m
e “To

r Vergata”.  W
h

at is so
 sp

ecial 
ab

o
u

t th
em

? T
h

ey w
o

n
 th

e A
m

azo
n

 In
n

ovatio
n

 A
w

ard
 2018, a 

co
m

p
etitio

n
 o

rgan
ized

 b
y A

m
azo

n
 Italia th

at, in
 th

is ed
itio

n
, 

lo
o

ks fo
r in

n
ovative id

eas fo
r th

e w
areh

o
u

se m
an

ag
em

en
t o

f th
e 

w
o

rld
’s lead

in
g

 e-co
m

m
erce co

m
p

any. T
h

e p
ro

ject, su
b

m
itted 

u
n

d
er th

e g
u

id
an

ce o
f Pro

f. S
ch

irald
i, fo

cu
ses o

n
 safety at w

o
rk. 

T
h

e stu
d

en
ts p

ro
p

o
sed

 th
e creatio

n
 o

f a sto
rag

e ro
b

o
t cap

ab
le 

o
f m

ovin
g

 h
eavy crates, im

p
rovin

g
 K

iva, A
m

azo
n’s au

to
n

o
m

o
u

s 
ro

b
o

t th
at m

oves w
areh

o
u

se sh
elves. 

X
iva, th

is is th
e n

am
e o

f th
e w

in
n

in
g

 p
ro

to
typ

e, w
o

u
ld

 th
erefo

re 
save th

e w
o

rkers th
e h

eavy tasks o
f lo

ad
in

g
 an

d
 u

n
lo

ad
in

g
, b

y 
co

o
rd

in
atin

g
 w

ith
 th

em
 in

 lo
g

istics activities. T
h

e U
n

iversity o
f 

To
r Vergata h

as b
een

 invo
lved

 in
 ro

b
o

tics research
 fo

r years. 
A

s p
art o

f th
e M

aker Faire 2018, Pro
fesso

rs Lu
ig

i B
ian

ch
i an

d 
G

iovan
n

i S
ag

g
io

 p
resen

ted
 a B

C
I (B

rain
-C

o
m

p
u

ter In
terface) 

system
 ap

p
lied

 to
 d

o
m

o
tics th

at, th
ro

u
g

h
 h

ead
 m

ovem
en

ts, 
allo

w
s th

e u
ser to

 activate o
r d

eactivate h
o

u
seh

o
ld

 co
m

p
o

n
en

ts, 
su

ch
 as o

p
en

in
g

 a w
in

d
o

w
 o

r tu
rn

in
g

 o
ff th

e lig
h

ts in
 a sp

ecifi
c 

ro
o

m
.
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M
ichele B

aldassarre, C
laudia C

ostanzo, M
iriam

 D
i M

ario e G
iulia 

D
i Prospero sono studenti iscritti ai corsi di laurea m

agistrale in 
Ingegneria gestionale ed Econom

ia dell’U
niversità degli S

tudi 
di R

om
a “Tor Vergata”. C

osa hanno di speciale? S
ono i vincitori 

dell’A
m

azon Innovation A
w

ard 2018, concorso organizzato da 
A

m
azon Italia che ricerca – in questa edizione – idee innovative 

per la gestione del m
agazzino della società leader m

ondiale di 
e-com

m
erce. Il progetto presentato sotto la guida del Prof. S

chiraldi 
pone com

e tem
a centrale quello della sicurezza sul lavoro: gli 

studenti hanno proposto la realizzazione di un robot m
agazziniere 

capace di spostare le casse pesanti, perfezionando K
iva, il robot 

autonom
o di A

m
azon che m

uove gli scaffali dei m
agazzini. 

X
iva, questo il nom

e del prototipo vincitore, eviterebbe quindi ai 
lavoratori pesanti com

piti di carico e scarico, coordinandosi con 
loro nelle attività di logistica. L’U

niversità di “Tor Vergata” da anni è 
im

pegnata nella ricerca in cam
po robotico. N

ell’am
bito della M

aker 
Faire 2018, i Professori Luigi B

ianchi e G
iovanni S

aggio hanno 
presentato un sistem

a B
C

I (B
rain C

om
puter Interface) applicato 

alla dom
otica che attraverso i m

ovim
enti della testa perm

ette 
all’utente di attivare o disattivare com

ponenti della casa, com
e 

aprire una finestra o spegnere le luci in un determ
inato am

biente 
dell’appartam

ento.
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In
 2017, th

e M
IU

R
 listed

 it am
o

n
g

 th
e Italian

 D
ep

artm
en

ts o
f 

E
xcellen

ce fo
r th

e q
u

ality o
f research

 w
ith

 th
e h

ig
h

est sco
re. 

A
u

to
m

atic C
o

n
tro

l G
ro

u
p

 o
f D

IE
M

 (D
ep

artm
en

t o
f C

o
m

p
u

ter 
E

n
g

in
eerin

g
, E

lectrical E
n

g
in

eerin
g

 an
d

 A
p

p
lied

 M
ath

em
atics 

o
f th

e U
n

iversity o
f S

alern
o

) research
es in

 th
e fi

eld
 o

f in
d

u
strial 

ro
b

o
tics, fo

cu
sin

g
 o

n
 th

e co
n

tro
l o

f m
u

ltip
le ro

b
o

ts an
d

 m
an

-
m

ach
in

e co
llab

o
ratio

n
. C

u
rren

tly, so
m

e research
ers are invo

lved 
in

 th
e E

u
ro

p
ean

 p
ro

ject H
2020 LA

B
O

R
 (Lean

 ro
b

o
tized

 A
ssem

B
ly 

an
d

 cO
n

tro
l o

f co
m

p
o

site aeR
o

stru
ctu

res), in
 p

artn
ersh

ip
 w

ith 
th

e U
n

iversity o
f C

am
p

an
ia “Lu

ig
i Vanvitelli” an

d
 co

o
rd

in
ated

 b
y 

th
e Lo

ccio
n

i g
ro

u
p

, w
h

o
se g

o
al is to

 in
crease au

to
m

atio
n

 in
 th

e 
assem

b
ly p

ro
cess o

f aircraft fu
selag

e p
arts. 

T
h

e p
ro

ject in
clu

d
es th

e d
evelo

p
m

en
t o

f a so
lu

tio
n

, to
 b

e 
im

p
lem

en
ted

 in
 Leo

n
ard

o
 A

ircraft p
ro

d
u

ctio
n

 lin
es, th

at u
ses 

sm
all-m

ed
iu

m
 ro

b
o

ts, co
o

p
eratin

g
 w

ith
 each

 o
th

er an
d

 w
ith 

m
an

. In
 o

th
er w

o
rd

s, a d
istrib

u
ted

 in
tellig

en
ce stru

ctu
re an

d
 a 

system
 th

at au
to

m
atically ad

ap
ts to

 th
e sp

ecifi
c situ

atio
n

 are to 
b

e created
. In

 ad
d

itio
n

 to
 th

e p
restig

io
u

s co
llab

o
ratio

n
s, D

IE
M

 
o

p
en

s u
p

 to
 th

e territo
ry b

y p
ro

m
o

tin
g

 th
e “R

o
b

o
tC

u
p

@
S

ch
o

o
l” 

p
ro

g
ram

m
in

g
 co

m
p

etitio
n

 th
at h

as invo
lved

 26 h
ig

h
 sch

o
o

ls in 
2019. T

h
e stu

d
en

ts u
sed

 th
e U

n
iversity lab

o
rato

ries to
 p

ro
g

ram
 a 

h
u

m
an

o
id

 ro
b

o
t, co

m
p

etin
g

 over th
e b

est so
lu

tio
n

s.
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N
el 2017 è stato

 an
n

overato
 d

al M
IU

R
 tra i D

ip
artim

en
ti d

i 
eccellen

za italian
i p

er la q
u

alità d
ella ricerca co

n
 il p

u
n

teg
g

io 
m

assim
o

. Il D
IE

M
, D

ip
artim

en
to

 d
i In

g
eg

n
eria d

ell’In
fo

rm
azio

n
e 

ed
 E

lettrica e M
atem

atica A
p

p
licata d

ell’U
n

iversità d
i S

alern
o

, 
co

n
 il su

o
 A

u
to

m
atic C

o
n

tro
l G

ro
u

p
, svo

lg
e ricerch

e n
ell’am

b
ito 

d
ella ro

b
o

tica in
d

u
striale in

cen
trate in

 p
artico

lare su
l co

n
tro

llo 
d

i p
iù

 ro
b

o
t e su

lla co
llab

o
razio

n
e u

o
m

o
-m

acch
in

a. A
ttu

alm
en

te 
alcu

n
i ricercato

ri so
n

o
 im

p
eg

n
ati n

el p
ro

g
etto

 eu
ro

p
eo

 H
2020 

LA
B

O
R

 (Lean
 ro

b
o

tized
 A

ssem
B

ly an
d

 cO
n

tro
l o

f co
m

p
o

site 
aeR

o
stru

ctu
res), svo

lto
 in

 co
llab

o
razio

n
e co

n
 l’U

n
iversità L. 

Vanvitelli e co
o

rd
in

ato
 d

al g
ru

p
p

o
 Lo

ccio
n

i, il cu
i o

b
iettivo

 è 
au

m
en

tare l’au
to

m
azio

n
e n

ei p
ro

cessi d
i assem

b
lag

g
io

 d
i p

arti 
d

ella fu
so

liera d
eg

li aerei. 

Il p
ro

g
etto

 p
reved

e lo
 svilu

p
p

o
 d

i u
n

a so
lu

zio
n

e, d
a 

im
p

lem
en

tare n
elle lin

ee p
ro

d
u

ttive d
i Leo

n
ard

o
 A

ircraft, ch
e 

u
tilizzi ro

b
o

t m
ed

io
-p

icco
li, co

o
p

eran
ti tra d

i lo
ro

 e co
n

 l’u
o

m
o

. 
C

iò
 sig

n
ifica realizzare u

n’arch
itettu

ra d
i in

tellig
en

za d
istrib

u
ita 

e u
n

 sistem
a ch

e si ad
atti in

 au
to

m
atico

 alla situ
azio

n
e sp

ecifica. 
O

ltre alle p
restig

io
se co

llab
o

razio
n

i, il D
IE

M
 si ap

re al p
ro

p
rio 

territo
rio

 p
ro

m
u

oven
d

o
 la “R

o
b

o
tC

u
p

@
S

ch
o

o
l” co

m
p

etizio
n

e 
d

i p
ro

g
ram

m
azio

n
e ch

e n
el 2019 h

a co
invo

lto
 26 scu

o
le 

su
p

erio
ri. G

li stu
d

en
ti h

an
n

o
 u

tilizzato
 i lab

o
rato

ri d
ell’aten

eo 
p

er p
ro

g
ram

m
are u

n
 ro

b
o

t u
m

an
o

id
e, sfid

an
d

o
si su

lle m
ig

lio
ri 

so
lu

zio
n

i.
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H
er n

am
e is A

n
n

ab
ell an

d
 sh

e w
as b

o
rn

 in
 S

assari in
 2015. S

h
e 

so
u

n
d

s like a little g
irl, actu

ally it’s an
 artifi

cial n
eu

ral n
etw

o
rk: 

a m
ach

in
e th

at learn
s an

d
 p

ro
cesses lan

g
u

ag
e (alm

o
st) fro

m
 

scratch
, created

 b
y th

e research
ers o

f th
e U

n
iversity o

f S
assari 

in
 co

llab
o

ratio
n

 w
ith

 th
e U

n
iversity o

f P
lym

o
u

th
, to

 stu
d

y th
e 

g
en

esis o
f lan

g
u

ag
e in

 m
an

 an
d

 b
u

ild
 m

ach
in

es th
at in

teract 
w

ith
 u

s in
 a n

atu
ral w

ay. M
o

re recen
tly, th

e U
n

iversity, as 
scien

tifi
c co

o
rd

in
ato

r, h
as lau

n
ch

ed
 th

e C
E

R
B

E
R

O
 p

ro
ject, aim

ed 
at d

evelo
p

in
g

 m
eth

o
d

s an
d

 to
o

ls fo
r d

esig
n

in
g

 C
yb

er-P
hysical 

S
ystem

s, i.e. co
m

p
lex system

s th
at, b

y in
teractin

g
 in

tellig
en

tly 
w

ith
 th

e o
u

tsid
e w

o
rld

, can
 so

lve th
eir m

alfu
n

ctio
n

s.

T
h

ree case stu
d

ies: th
e exp

lo
ratio

n
 o

f M
ars w

ith
 th

e 
d

evelo
p

m
en

t o
f ro

b
o

tic co
m

p
o

n
en

ts cap
ab

le o
f self-d

iag
n

o
sis 

an
d

 self-rep
air o

f m
alfu

n
ctio

n
s w

ith
 lim

ited
 en

erg
y; th

e 
m

o
n

ito
rin

g
 o

f th
e o

cean
s w

ith
 th

e creatio
n

 o
f an

 au
to

n
o

m
o

u
s 

su
b

m
arin

e d
ro

n
e, ab

le to
 m

an
ag

e th
e u

n
exp

ected
 even

ts o
f th

e 
u

n
d

erw
ater w

o
rld

; electric m
o

b
ility, w

ith
 th

e d
evelo

p
m

en
t o

f 
an

 in
tellig

en
t car th

at in
teracts w

ith
 th

e d
river an

d
 o

p
tim

izes 
h

is travel. C
u

rren
tly, th

e U
n

iversity p
articip

ates alo
n

g
 w

ith
 th

e 
A

LO
H

A
 p

ro
ject in

 th
e im

p
lem

en
tatio

n
 o

f artifi
cial in

tellig
en

ce in 
everyd

ay d
evices: th

e aim
 is to

 create system
s th

at learn
 an

d 
d

ecid
e au

to
n

o
m

o
u

sly o
r su

p
p

o
rt th

e u
ser in

 th
eir everyd

ay life.
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S
i ch

iam
a A

n
n

ab
ell ed

 è n
ata a S

assari n
el 2015. A

 sen
tirla 

sem
b

ra u
n

a b
am

b
in

a, in
 realtà è u

n
a rete n

eu
rale artificiale: u

n
a 

m
acch

in
a ch

e im
p

ara ed
 elab

o
ra il lin

g
u

ag
g

io
 p

arten
d

o
 (q

u
asi) 

d
a zero

 realizzata d
ai ricercato

ri d
ell’U

n
iversità d

i S
assari in 

co
llab

o
razio

n
e co

n
 l’U

n
iversità d

i P
lym

o
u

th
, p

er stu
d

iare la 
n

ascita d
el lin

g
u

ag
g

io
 n

ell’u
o

m
o

 e realizzare m
acch

in
e ch

e 
si in

terfaccin
o

 in
 m

o
d

o
 n

atu
rale co

n
 n

o
i. P

iù
 recen

tem
en

te 
l’U

n
iversità h

a in
trap

reso
 in

 q
u

alità d
i co

o
rd

in
ato

re scien
tifico

 il 
p

ro
g

etto
 C

E
R

B
E

R
O

, vo
lto

 all’elab
o

razio
n

e d
i m

eto
d

i e stru
m

en
ti 

p
er p

ro
g

ettare C
yb

er P
hysical S

ystem
s, o

ssia sistem
i co

m
p

lessi 
ch

e, in
terag

en
d

o
 in

 m
o

d
o

 in
tellig

en
te co

n
 l’estern

o
, riso

lvan
o 

d
a so

li i p
ro

p
ri m

alfu
n

zio
n

am
en

ti. 

Tre i casi stu
d

io
: l’esp

lo
razio

n
e d

i M
arte co

n
 la m

essa a 
p

u
n

to
 d

i co
m

p
o

n
en

ti ro
b

o
tich

e cap
aci d

i fare au
to

d
iag

n
o

si e 
au

to
rip

arazio
n

e d
ei g

u
asti co

n
 p

o
ca en

erg
ia; il m

o
n

ito
rag

g
io 

d
eg

li o
cean

i co
n

 la creazio
n

e d
i u

n
 d

ro
n

e so
tto

m
arin

o 
au

to
n

o
m

o
, in

 g
rad

o
 d

i g
estire g

li im
p

revisti d
el m

o
n

d
o 

su
b

acq
u

eo
; la m

o
b

ilità elettrica, co
n

 lo
 svilu

p
p

o
 d

i u
n’au

to 
in

tellig
en

te ch
e d

ialo
g

h
i co

n
 il co

n
d

u
cen

te e n
e o

ttim
izzi g

li 
sp

o
stam

en
ti. A

ttu
alm

en
te, co

n
 il p

ro
g

etto
 A

LO
H

A
 l’A

ten
eo 

p
artecip

a all’im
p

lem
en

tazio
n

e d
i in

tellig
en

za artificiale n
ei 

d
isp

o
sitivi d

i u
so

 co
m

u
n

e: si cerca d
i creare sistem

i ch
e 

im
p

arin
o

 p
er p

o
i d

ecid
ere au

to
n

o
m

am
en

te o
 su

p
p

o
rtare u

n 
u

ten
te n

ella su
a q

u
o

tid
ian

ità.  
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T
h

e h
an

d
sh

ake is o
n

e o
f th

e m
o

st ico
n

ic g
estu

res o
f o

u
r so

ciety; 
it sig

n
s an

 ag
reem

en
t, co

n
fi

rm
s m

u
tu

al tru
st, b

in
d

s tw
o

 h
u

m
an 

b
ein

g
s an

d
 m

o
re. B

u
t n

o
t o

n
ly th

at. S
o

o
n

 it w
ill n

o
t b

e stran
g

e 
to

 see a h
an

d
sh

ake b
etw

een
 m

an
 an

d
 ro

b
o

t, m
etap

h
o

rical 
co

n
ju

n
ctio

n
 b

etw
een

 th
e h

u
m

an
 b

ein
g

 an
d

 th
e fu

tu
re th

at h
e 

creates. T
h

is im
ag

e is th
e b

asis fo
r relevan

t research
 o

n
 th

e 
co

n
tro

l o
f th

e in
teractio

n
 fo

rce d
u

rin
g

 th
e m

an
-ro

b
o

t h
an

d
sh

ake, 
co

n
d

u
cted

 b
y S

IR
S

lab
 o

f th
e U

n
iversity o

f S
ien

a, IIT
 o

f G
en

o
a 

an
d

 D
isn

ey R
esearch

 o
f Z

u
rich

. 

A
m

o
n

g
 th

e au
th

o
rs, th

ere’s D
o

m
en

ico
 Prattich

izzo
, p

ro
fesso

r o
f 

U
n

iS
i, w

h
o

 w
ith

 h
is team

 h
as d

evelo
p

ed
 a ro

b
o

tic p
ro

sth
esis, 

W
earab

le R
o

b
o

tic S
ixth

 Fin
g

er, to
 recover th

e tw
o

-h
an

d
ed

 ab
ility 

o
f su

b
jects w

h
o

, after a stro
ke, h

ave p
erm

an
en

tly lo
st th

e u
se o

f 
a h

an
d

. It is a real ro
b

o
tic o

p
p

o
sab

le th
u

m
b

, w
h

ich
 is w

o
rn

 as a 
b

racelet. W
h

en
 n

ecessary, it is activated
 to

 h
elp

 p
atien

ts in
 d

aily 
activities th

at th
ey co

u
ld

 n
o

 lo
n

g
er p

erfo
rm

 o
th

erw
ise; o

p
en

in
g 

a b
o

ttle, p
u

t th
e to

o
th

p
aste o

n
 th

e to
o

th
b

ru
sh

, carry a sh
o

p
p

in
g 

b
ag

 w
ith

 th
e d

am
ag

ed
 h

an
d

. T
h

e ro
b

o
tic fi

n
g

er can
 b

e activated 
b

y th
e m

ovem
en

t o
f an

 eyeb
ro

w
 o

r th
ro

u
g

h
 a rin

g
 th

at allo
w

s 
p

erceivin
g

 th
e fo

rce o
f th

e m
ech

an
ical th

u
m

b
 g

rip
.
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La stretta d
i m

an
o

 è u
n

o
 d

ei g
esti p

iù
 ico

n
ici d

ella n
o

stra 
so

cietà: sig
la u

n
 acco

rd
o

, co
n

ferm
a fid

u
cia recip

ro
ca, lega 

d
u

e esseri u
m

an
i. M

a n
o

n
 so

lo
. N

el p
ro

ssim
o

 fu
tu

ro
 n

o
n 

sarà stran
o

 assistere a u
n

a stretta d
i m

an
o

 tra u
o

m
o

 e ro
b

o
t, 

m
etafo

ricam
en

te u
n

a co
n

g
iu

n
zio

n
e tra l’essere u

m
an

o
 e 

il fu
tu

ro
 ch

e eg
li stesso

 crea. D
a q

u
esta im

m
ag

in
e n

asce 
u

n’im
p

o
rtan

te ricerca circa il co
n

tro
llo

 d
ella fo

rza d
i in

terazio
n

e 
d

u
ran

te la stretta d
i m

an
o

 u
o

m
o

 - ro
b

o
t, co

n
d

o
tta d

al S
IR

S
lab 

d
ell’U

n
iversità d

i S
ien

a, d
all’IIT

 d
i G

en
ova e d

al D
isn

ey R
esearch 

d
i Z

u
rig

o
. 

Tra le firm
e troviam

o
 q

u
ella d

el p
ro

fesso
re d

ell’U
n

iS
i D

o
m

en
ico 

Prattich
izzo

, ch
e co

n
 il su

o
 team

 u
n

iversitario
 h

a svilu
p

p
ato

 u
n

a 
p

ro
tesi ro

b
o

tica - W
earab

le R
o

b
o

tic S
ixth

 Fin
g

er - p
er recu

p
erare 

la cap
acità b

im
an

u
ale n

ei so
g

g
etti ch

e, a seg
u

ito
 d

i u
n

 ictu
s, 

h
an

n
o

 p
erso

 in
 m

an
iera p

erm
an

en
te l’u

so
 d

i u
n

a m
an

o
. S

i tratta 
d

i u
n

 vero
 e p

ro
p

rio
 p

o
llice o

p
p

o
n

ib
ile ro

b
o

tico
, ch

e si in
d

o
ssa 

co
m

e u
n

 b
raccialetto

 m
a all’o

cco
rren

za vien
e m

esso
 in

 w
o

rkin
g 

m
o

d
e aiu

tan
d

o
 i p

azien
ti in

 attività q
u

o
tid

ian
e, ch

e altrim
en

ti 
n

o
n

 p
o

treb
b

ero
 p

iù
 svo

lg
ere, co

m
e ap

rire u
n

a b
o

ttig
lia, m

ettere 
il d

en
tifricio

 su
llo

 sp
azzo

lin
o

, p
o

rtare u
n

a b
u

sta d
ella sp

esa 
co

n
 la m

an
o

 d
an

n
eg

g
iata. Il d

ito
 ro

b
o

tico
 p

u
ò

 essere attivato 
co

n
 il m

ovim
en

to
 d

elle so
p

raccig
lia o

 attraverso
 u

n
 an

ello
 ch

e 
co

n
sen

te ad
d

irittu
ra d

i p
ercep

ire la fo
rza d

ella stretta d
el p

o
llice 

m
eccan

ico
.
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A
lm

o
st 2 m

illio
n

 n
ew

 cases every year an
d

 a m
o

rtality rate o
f 

ab
o

u
t 50%

: th
ese are th

e n
u

m
b

ers o
f co

lo
rectal can

cer th
at, 

if d
iag

n
o

sed
 in

 tim
e, co

u
ld

 b
e cu

red
 w

ith
 a sim

p
le p

ro
ced

u
re. 

U
n

fo
rtu

n
ately, in

 E
u

ro
p

e, o
n

ly 14%
 o

f citizen
s over 50 years 

o
f ag

e u
n

d
erg

o
 screen

in
g

. T
h

e U
n

iversity o
f Tu

rin
, th

ro
u

g
h

 th
e 

D
ep

artm
en

t o
f S

u
rg

ical S
cien

ces, h
as b

een
 p

articip
atin

g
 fo

r 
years in

 research
 p

ro
jects to

 fi
n

d
 altern

ative d
iag

n
o

stic so
lu

tio
n

s 
to

 co
lo

n
o

sco
p

y, u
sin

g
 ro

b
o

tic tech
n

o
lo

g
y. Pro

f. A
lb

erto
 A

rezzo
, 

an
 exp

ert in
 en

d
o

sco
p

ic su
rg

ery, p
articip

ated
 in

 p
ro

jects fo
r th

e 
d

evelo
p

m
en

t o
f a fl

exib
le su

rg
ical ro

b
o

t (S
T

IFF FLO
P

) an
d

 an 
en

d
o

sco
p

ic cap
su

le fo
r th

e d
iag

n
o

sis o
f gastro

in
testin

al can
cer 

(V
E

C
TO

R
). A

rezzo
 is n

o
w

 invo
lved

 in
 th

e E
n

d
o

o
 p

ro
ject, in 

co
llab

o
ratio

n
 w

ith
 th

e S
an

t’A
n

n
a S

ch
o

o
l o

f A
d

van
ced

 S
tu

d
ies o

f 
P

isa, M
ed

iate an
d

 o
th

er p
artn

ers. 

T
h

e g
o

al is to
 create a ro

b
o

t-co
n

tro
lled

 en
d

o
sco

p
ic cap

su
le w

ith 
a so

ft tail an
d

 ab
le to

 m
ove in

 a m
ag

n
etic fi

eld
 m

oved
 b

y an 
extern

al m
ag

n
et w

ith
o

u
t g

en
eratin

g
 p

ain
 an

d
 d

isco
m

fo
rt. T

h
e 

cap
su

le co
m

es w
ith

 all th
e featu

res o
f a stan

d
ard

 co
lo

n
o

sco
p

e. 
T

h
e D

ep
artm

en
t’s task is to

 act as a clin
ical co

n
su

ltan
t fo

r th
e 

g
ro

u
p

 o
f en

g
in

eers, to
 set u

p
 p

ro
to

co
ls an

d
 exp

erim
en

tal tests o
f 

reliab
ility an

d
 co

m
p

ariso
n

 w
ith

 trad
itio

n
al co

lo
n

o
sco

p
y, an

d
 to 

set u
p

 th
e fi

rst clin
ical stu

d
y o

n
 vo

lu
n

teers.

U
N

I~
V

E
R

~
S

IT
À

 
D

E
G

L
I

S
T

U
D

I
D

I

T
O

R
IN

O
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°
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0

Q
uasi 2 m

ilioni di nuovi casi ogni anno e una m
ortalità del 

50%
 circa: questi i num

eri del tum
ore del colon retto che, se 

diagnosticato in tem
po, potrebbe essere curato con un sem

plice 
intervento. Purtroppo in Europa solo il 14%

 dei cittadini sopra i 50 
anni si sottopone a screening. L’U

niversità di Torino, attraverso il 
D

ipartim
ento di S

cienze C
hirurgiche, da anni partecipa a progetti di 

ricerca per trovare soluzioni di diagnosi alternative alla colonscopia, 
utilizzando tecnologia robotica. Il Prof. A

lberto A
rezzo, esperto 

di chirurgia endoscopica, dopo aver partecipato a progetti per la 
realizzazione di un robot chirurgico flessibile (S

TIFF FLO
P) e per lo 

sviluppo di una capsula endoscopica ingoiabile per la diagnosi del 
tum

ore gastrointestinale (V
EC

TO
R

), è coinvolto ora nel progetto 
Endoo, in collaborazione con la S

cuola S
uperiore S

ant’A
nna di Pisa, 

M
ediate e altri partner. 

L’obiettivo è realizzare una capsula endoscopica a controllo 
robotico dotata di una coda m

orbida e capace di m
uoversi in un 

cam
po m

agnetico m
osso da un m

agnete esterno senza generare 
dolore e fastidio. La capsula è dotata di tutte le funzionalità di un 
colonscopio standard. C

om
pito del D

ipartim
ento è di fungere da 

consulente clinico per il gruppo di ingegneri, im
postare protocolli 

e test sperim
entali di affidabilità e di confronto con colonscopia 

tradizionale, fino a im
postare il prim

o studio clinico su volontari.
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T
h

e ro
b

o
tics lab

o
rato

ry o
f th

e U
n

iversity o
f Vero

n
a w

as b
o

rn 
u

n
d

er a lu
cky star. A

ltair (A
 Lab

o
rato

ry fo
r Teleo

p
eratio

n
 an

d 
A

u
to

n
o

m
o

u
s In

tellig
en

t R
o

b
o

ts) is n
am

ed
 after a star in

 th
e 

A
q

u
ila co

n
stellatio

n
. Fo

u
n

d
ed

 in
 2000, th

e lab
o

rato
ry stu

d
ies 

u
n

co
nven

tio
n

al ro
b

o
tic system

s fo
r su

rg
ery, assistan

ce, h
u

m
an

-
ro

b
o

t in
teractio

n
; w

o
rkin

g
 o

n
 co

n
tro

l alg
o

rith
m

s, sim
u

latio
n 

enviro
n

m
en

ts an
d

 visio
n

 system
s fo

r su
rg

ery train
in

g
 an

d 
ro

b
o

tic su
rg

ery. T
h

e lab
o

rato
ry h

as d
evelo

p
ed

 a n
ew

 to
o

l fo
r 

b
reast can

cer d
iag

n
o

sis, co
m

b
in

in
g

 existin
g

 im
ag

in
g

 an
d 

ro
b

o
tics tech

n
o

lo
g

ies. 

A
ltair p

articip
ates in

 th
e M

U
R

A
B

 (M
R

I an
d

 U
ltraso

u
n

d
 R

o
b

o
tic 

A
ssisted

 B
io

p
sy) p

ro
ject lau

n
ch

ed
 in

 2016, w
h

ich
 aim

s to 
im

p
rove th

e accu
racy o

f b
io

p
sies b

y co
m

b
in

in
g

 u
ltraso

u
n

d
 an

d 
M

R
I im

ag
es co

llected
 b

y a ro
b

o
t. A

 p
ro

b
e m

oved
 b

y a ro
b

o
tic 

arm
 scan

s th
e b

reast w
h

ile a p
ressu

re sen
so

r co
llects d

ata 
o

n
 tissu

e h
ard

n
ess. T

h
e so

ftw
are, u

sin
g

 th
e im

ag
es an

d
 d

ata 
co

llected
, creates a 3D

 m
o

d
el g

ivin
g

 b
ack th

e exact p
o

sitio
n

 o
f 

th
e lu

m
p

 an
d

 th
e o

p
tim

al an
g

le th
ro

u
g

h
 w

h
ich

 to
 p

erfo
rm

 th
e 

b
io

p
sy. T

h
e ro

b
o

t is th
en

 p
laced

 in
 th

e co
rrect p

o
sitio

n
, an

d 
th

e d
o

cto
r can

 in
sert th

e n
eed

le th
ro

u
g

h
 th

e g
u

id
e d

o
w

n
 to

 th
e 

in
d

icated
 d

ep
th

.
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N

°
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1

S
i p

u
ò

 d
ire ch

e il lab
o

rato
rio

 d
i ro

b
o

tica d
ell’U

n
iversità d

i 
Vero

n
a sia n

ato
 so

tto
 u

n
a b

u
o

n
a stella. A

ltair (A
 Lab

o
rato

ry fo
r 

Teleo
p

eratio
n

 an
d

 A
u

to
n

o
m

o
u

s In
tellig

en
t R

o
b

o
ts) p

ren
d

e in
fatti 

il n
o

m
e d

a u
n

a stella d
ella co

stellazio
n

e d
ell’A

q
u

ila. Fo
n

d
ato 

n
el 2000, il lab

o
rato

rio
 stu

d
ia in

 p
artico

lare sistem
i ro

b
o

tici 
n

o
n

 co
nven

zio
n

ali p
er i cam

p
i d

ella ch
iru

rg
ia, d

ell’assisten
za, 

d
ell’in

terazio
n

e u
o

m
o

-ro
b

o
t, lavo

ran
d

o
 su

g
li alg

o
ritm

i d
i 

co
n

tro
llo

, su
g

li am
b

ien
ti d

i sim
u

lazio
n

e e su
i sistem

i d
i visio

n
e 

p
er la fo

rm
azio

n
e in

 cam
p

o
 ch

iru
rg

ico
 e la ch

iru
rg

ia ro
b

o
tizzata. 

C
o

m
b

in
an

d
o

 le tecn
o

lo
g

ie p
er l’acq

u
isizio

n
e d

i im
m

ag
in

i g
ià 

esisten
ti e la ro

b
o

tica n
asce u

n
 n

u
ovo

 stru
m

en
to

 p
er la d

iag
n

o
si 

d
el tu

m
o

re al sen
o

. 

A
ltair p

artecip
a al p

ro
g

etto
 M

U
R

A
B

 (M
R

I an
d

 U
ltraso

u
n

d 
R

o
b

o
tic A

ssisted
 B

io
p

sy) avviato
 n

el 2016, il cu
i o

b
iettivo

 è 
m

ig
lio

rare la p
recisio

n
e d

elle b
io

p
sie co

m
b

in
an

d
o

 im
m

ag
in

i 
a u

ltrasu
o

n
i e d

a riso
n

an
za m

ag
n

etica racco
lte d

a u
n

 ro
b

o
t. 

U
n

a so
n

d
a m

o
ssa d

a u
n

 b
raccio

 ro
b

o
tico

 scan
sio

n
a il sen

o 
m

en
tre u

n
 sen

so
re d

i p
ressio

n
e rileva i d

ati su
lla d

u
rezza d

el 
tessu

to
. G

razie alle im
m

ag
in

i e ai d
ati racco

lti, il so
ftw

are crea 
u

n
 m

o
d

ello
 3D

 restitu
en

d
o

 la p
o

sizio
n

e p
recisa d

el n
o

d
u

lo
 e 

l’an
g

o
lazio

n
e o

ttim
ale attraverso

 la q
u

ale effettu
are la b

io
p

sia. 
Il ro

b
o

t si co
llo

ca q
u

in
d

i n
ella co

rretta p
o

sizio
n

e e il m
ed

ico
 p

u
ò 

in
serire l’ag

o
 attraverso

 la g
u

id
a fin

o
 alla p

ro
fo

n
d

ità in
d

icata.

19
7

VERONA

VENETOWWW.UNIVR.IT

UNIVERSITÀ DEGLI STUDI DI VERONA
9 1 / 1 O O

CENTRI DI RICERCA / ISTRUZIONE
RESEARCH CENTERS /  EDUCATION

S
A

L
U

T
E



In
 2019, th

e U
n

iversity h
o

sted
 R

o
m

eC
u

p
, th

e p
restig

io
u

s an
d 

in
n

ovative an
n

u
al even

t o
n

 ro
b

o
tics o

rgan
ized

 b
y Fo

n
d

azio
n

e 
M

o
n

d
o

 D
ig

itale.  T
h

e even
t invo

lved
 th

o
u

san
d

s o
f yo

u
n

g
 p

eo
p

le 
fro

m
 elem

en
tary sch

o
o

ls to
 u

n
iversities, as evid

en
ce th

at it 
is atten

tive to
 th

is to
p

ic. S
in

ce 2017 at R
o

m
a Tre U

n
iversity, 

“PA
N

T
H

E
O

N
”, th

e E
u

ro
p

ean
 p

ro
ject H

2020 fo
r ro

b
o

tics in 
ag

ricu
ltu

re, is in
 th

e w
o

rks. T
h

e D
ep

artm
en

t o
f E

n
g

in
eerin

g 
co

o
rd

in
ates a co

n
so

rtiu
m

 fo
rm

ed
 b

y th
ree o

th
er u

n
iversities 

(Free U
n

iversity o
f B

ru
ssels, Trier U

n
iversity an

d
 Tu

scia 
U

n
iversity) an

d
 tw

o
 in

d
u

strial p
artn

ers (S
ig

m
a C

o
n

su
ltin

g 
an

d
 Ferrero

) fo
r th

e d
evelo

p
m

en
t o

f so
lu

tio
n

s fo
r p

recisio
n 

ag
ricu

ltu
re. 

T
h

e aim
 is to

 im
p

rove h
azeln

u
t g

roves m
an

ag
em

en
t, creatin

g
 a 

ro
b

o
tic system

 th
at m

o
n

ito
rs th

e h
ealth

 o
f p

lan
ts b

y in
terven

in
g 

o
n

 each
 acco

rd
in

g
 to

 th
e n

eed
s. T

h
erefo

re, a cen
tral co

n
tro

l 
system

 is req
u

ired
 to

 co
llect d

ata fro
m

 th
e n

etw
o

rk o
f sen

so
rs 

an
d

 ro
b

o
ts (d

ro
n

es an
d

 g
ro

u
n

d
 veh

icles) in
 th

e fi
eld

. T
h

e d
ata 

are p
ro

cessed
 to

 p
rovid

e su
p

p
o

rt to
 th

e ag
ro

n
o

m
ist, p

lan
 ro

b
o

t 
activities, sen

d
 co

m
m

an
d

s to
 o

th
er system

s (su
ch

 as irrigatio
n

) 
an

d
 su

p
p

o
rt th

e activities o
f farm

ers in
 th

e fi
eld

. T
h

is system
 

sig
n

ifi
can

tly im
p

roves th
e q

u
ality o

f cu
ltivatio

n
, g

u
aran

teein
g 

h
ig

h
er enviro

n
m

en
tal su

stain
ab

ility an
d

 effi
cien

cy th
ro

u
g

h
 th

e 
red

u
ctio

n
 o

f p
hyto

san
itary in

terven
tio

n
s an

d
 th

e o
p

tim
izatio

n
 o

f 
p

ro
d

u
ctio

n
 facto

rs.
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N

°
9

2

N
el 2019 h

a o
sp

itato
 la R

o
m

eC
u

p
, p

restig
io

sa e in
n

ovativa 
m

an
ifestazio

n
e an

n
u

ale su
lla ro

b
o

tica o
rgan

izzata d
a 

Fo
n

d
azio

n
e M

o
n

d
o

 D
ig

itale ch
e h

a co
invo

lto
 m

ig
liaia d

i g
iovan

i 
d

alle scu
o

le elem
en

tari all’u
n

iversità, a testim
o

n
ian

za ch
e su

l 
tem

a è in
 cam

p
o

. D
al 2017 all’U

n
iversità R

o
m

a Tre si lavo
ra 

a “PA
N

T
H

E
O

N
”, p

ro
g

etto
 eu

ro
p

eo
 H

2020 p
er la ro

b
o

tica in 
ag

rico
ltu

ra. Il D
ip

artim
en

to
 d

i In
g

eg
n

eria co
o

rd
in

a u
n

 co
n

so
rzio 

fo
rm

ato
 d

a altre tre U
n

iversità (U
n

iversité lib
re d

e B
ru

xelles, 
U

n
iversität Trier e U

n
iversità d

eg
li S

tu
d

i d
ella Tu

scia) e d
u

e 
p

artn
er in

d
u

striali (S
ig

m
a C

o
n

su
ltin

g
 e Ferrero

) p
er lo

 svilu
p

p
o 

d
i so

lu
zio

n
i p

er l’ag
rico

ltu
ra d

i p
recisio

n
e. 

Lo
 sco

p
o

 è m
ig

lio
rare la g

estio
n

e d
ei n

o
ccio

leti, realizzan
d

o 
u

n
 sistem

a ro
b

o
tico

 ch
e m

o
n

ito
ri lo

 stato
 d

i salu
te d

elle p
ian

te 
in

terven
en

d
o

 su
 ciascu

n
a in

 b
ase all’esig

en
za. C

iò
 p

resu
p

p
o

n
e 

la creazio
n

e d
i u

n
 sistem

a d
i co

n
tro

llo
 cen

trale ch
e racco

lga i 
d

ati p
roven

ien
ti d

alla rete d
i sen

so
ri e d

ai ro
b

o
t (d

ro
n

i e veico
li 

terrestri) co
llo

cati su
l cam

p
o

, e li elab
o

ri p
er fo

rn
ire su

p
p

o
rto 

all’ag
ro

n
o

m
o

, p
ian

ificare le attività d
ei ro

b
o

t, im
p

artire co
m

an
d

i 
ag

li altri sistem
i (co

m
e l’irrigazio

n
e) e su

p
p

o
rtare l’attività d

eg
li 

ag
rico

lto
ri su

l cam
p

o
. È

 u
n

 sistem
a ch

e m
ig

lio
ra sen

sib
ilm

en
te 

la q
u

alità d
ella co

ltivazio
n

e garan
ten

d
o

 m
ag

g
io

re so
sten

ib
ilità 

am
b

ien
tale ed

 efficien
za attraverso

 la rid
u

zio
n

e d
eg

li in
terven

ti 
fito

san
itari e l’o

ttim
izzazio

n
e n

ell’u
so

 d
ei fatto

ri p
ro

d
u

ttivi.
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O
n

e o
f th

e m
o

st classic im
ag

es o
f m

an’s co
n

q
u

est o
f sp

ace 
is th

at o
f th

e rovers cro
ssin

g
 lu

n
ar lan

d
scap

es o
r in

sid
io

u
s 

terrain
s o

n
 M

ars b
y takin

g
 p

h
o

to
g

rap
h

s an
d

 co
llectin

g
 d

ata. 
O

ften
, h

o
w

ever, it is d
iffi

cu
lt, o

r even
 im

p
o

ssib
le, to

 co
n

tro
l 

th
ese ro

b
o

ts fro
m

 o
u

r p
lan

et, so
 th

ey m
u

st h
ave h

ig
h

 levels o
f 

au
to

n
o

m
y. T

h
e A

D
E

 p
ro

ject (A
u

to
n

o
m

o
u

s D
E

cisio
n

 M
akin

g
 in 

very lo
n

g
 traverses), b

o
rn

 w
ith

in
 th

e E
u

ro
p

ean
 H

o
rizo

n
 2020 

p
ro

g
ram

, recen
tly en

tru
sted

 th
e U

n
iversity o

f S
alen

to
 w

ith
 th

e 
task o

f en
ab

lin
g

 rovers to
 m

ake th
eir o

w
n

 ch
o

ices acco
rd

in
g

 to 
th

e co
n

d
itio

n
s th

ey face, w
ith

o
u

t th
e g

u
id

an
ce o

f m
an

. 

Pro
f. G

iu
lio

 R
ein

a an
d

 h
is team

 o
f research

ers in
 A

p
p

lied 
M

ech
an

ics p
lan

 to
 assig

n
 to

 th
e ro

b
o

tic exp
lo

rers a sp
ecifi

c 
d

estin
atio

n
 o

f scien
tifi

c in
terest an

d
 en

su
re th

at th
eir d

rivin
g 

system
 can

 ch
o

o
se au

to
n

o
m

o
u

sly th
e b

est w
ay to

 reach
 it 

effi
cien

tly an
d

 w
ith

o
u

t any accid
en

ts. T
h

e rovers w
ill h

ave to 
avo

id
 any o

b
stacle an

d
 d

iffi
cu

lt su
rfaces, im

p
ervio

u
s o

r irreg
u

lar, 
even

 o
n

 stretch
es o

f several kilo
m

etres a d
ay. T

h
e islan

d
 o

f 
Ten

erife is th
e ch

o
sen

 lo
catio

n
 fo

r th
e fi

rst p
ractical tests; h

ere, 
th

e g
ro

u
n

d
 h

as m
any sim

ilarities w
ith

 th
e su

rface o
f M

ars.
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U
n

a d
elle im

m
ag

in
i p

iù
 classich

e d
ella co

n
q

u
ista d

ello
 sp

azio 
d

a p
arte d

ell’u
o

m
o

 è q
u

ella d
ei ro

b
o

t esp
lo

rato
ri, i rover, 

ch
e attraversan

o
 p

aesag
g

i lu
n

ari o
 terren

i in
sid

io
si su

 M
arte 

scattan
d

o
 fo

to
g

rafie e racco
g

lien
d

o
 d

ati. S
p

esso
 p

erò
 risu

lta 
d

ifficile - se n
o

n
 im

p
o

ssib
ile - co

n
tro

llare q
u

esti ro
b

o
t d

al n
o

stro 
p

ian
eta, p

er cu
i è n

ecessario
 ch

e ab
b

ian
o

 elevati m
arg

in
i d

i 
au

to
n

o
m

ia. Il p
ro

g
etto

 A
D

E
 (A

u
to

n
o

m
o

u
s D

E
cisio

n
 M

akin
g

 in 
very lo

n
g

 traverses), n
ato

 all’in
tern

o
 d

el p
ro

g
ram

m
a eu

ro
p

eo 
H

o
rizo

n
 2020, h

a recen
tem

en
te affid

ato
 all’U

n
iversità d

el 
S

alen
to

 il co
m

p
ito

 d
i ren

d
ere i rover cap

aci d
i co

m
p

iere scelte 
d

a so
li (sen

za in
d

icazio
n

i d
ell’u

o
m

o
) a seco

n
d

a d
elle co

n
d

izio
n

i 
ch

e si trovan
o

 ad
 affro

n
tare. 

Il Pro
f. G

iu
lio

 R
ein

a e il su
o

 team
 d

i ricercato
ri d

i M
eccan

ica 
A

p
p

licata h
an

n
o

 g
ià d

efin
ito

 l’o
b

iettivo
 d

i asseg
n

are ai ro
b

o
t 

esp
lo

rato
ri u

n
a d

eterm
in

ata m
eta d

i in
teresse scien

tifico
 e 

far sì ch
e il lo

ro
 sistem

a d
i g

u
id

a sia in
 g

rad
o

 d
i sceg

liere 
au

to
n

o
m

am
en

te la strad
a m

ig
lio

re p
er g

iu
n

g
ere a d

estin
azio

n
e 

co
n

 facilità e sen
za risco

n
trare in

cid
en

ti. Q
u

esto
 sig

n
ifica ch

e 
i rover d

ovran
n

o
 evitare d

u
ran

te il p
erco

rso
 q

u
alu

n
q

u
e tip

o
 d

i 
in

tralcio
 e su

p
erfici o

stich
e, im

p
ervie o

 irreg
o

lari, an
ch

e lu
n

g
o 

tratti d
i d

iversi ch
ilo

m
etri al g

io
rn

o
. L’iso

la d
i Ten

erife è la m
eta 

scelta p
er i p

rim
i test p

ratici: q
u

i il su
o

lo
 p

resen
ta n

u
m

ero
se 

an
alo

g
ie co

n
 la su

p
erficie d

i M
arte.
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T
h

e evo
lu

tio
n

 o
f ro

b
o

tics is p
rim

arily a m
atter o

f train
in

g 
an

d
 research

. Fo
r th

is reaso
n

, th
e U

n
iversity o

f B
o

lo
g

n
a 

h
as activated

, startin
g

 fro
m

 th
e acad

em
ic year 2019/2020, a 

b
ach

elo
r’s d

eg
ree co

u
rse in

 M
ech

atro
n

ic E
n

g
in

eerin
g

 an
d

 an 
in

tern
atio

n
al m

aster’s d
eg

ree co
u

rse in
 A

rtifi
cial In

tellig
en

ce. 
In

 2017, research
ers w

ere ab
le to

 u
n

d
erstan

d
 h

o
w

 w
e g

rasp 
an

 o
b

ject b
y reco

rd
in

g
 th

e n
eu

ral activity o
f th

e b
rain

 in
 th

e 
p

o
sterio

r p
arietal co

rtex. T
h

is w
ay, th

o
se w

h
o

 h
ave su

ffered 
d

am
ag

e to
 th

e sp
in

al co
rd

 can
 m

ove an
 arm

 o
r a ro

b
o

tic h
an

d 
so

lely th
ro

u
g

h
 th

o
u

g
h

t. 

T
h

e U
n

iversity is o
b

tain
in

g
 n

ew
 resu

lts after th
e su

ccessfu
l 

co
n

clu
sio

n
 o

f th
e E

u
ro

p
ean

 S
H

E
R

PA
 p

ro
ject, w

h
ich

 to
d

ay h
as 

b
eco

m
e A

irB
o

rn
, an

 E
U

-fu
n

d
ed

 in
itiative fo

r th
e u

se o
f d

ro
n

es in 
m

o
u

n
tain

 rescu
e. D

u
rin

g
 th

e fi
rst p

h
ase, a d

ro
n

e ab
le to

 q
u

ickly 
lo

cate th
e m

issin
g

 p
erso

n
s d

u
rin

g
 avalan

ch
es w

as in
teg

rated 
in

to
 th

e rescu
e g

ro
u

p
. T

h
e d

ro
n

es can
 catch

 th
e electro

m
ag

n
etic 

w
aves em

itted
 b

y th
e tran

sm
itters g

iven
 to

 th
e h

ikers. In
 th

is 
w

ay, rescu
e o

p
eratio

n
s can

 p
ro

ceed
 q

u
ickly an

d
 far fro

m
 d

iffi
cu

lt 
o

p
eratio

n
al co

n
d

itio
n

s. A
irB

o
rn

e is n
o

w
 in

 its fi
n

al d
evelo

p
m

en
t 

p
h

ase, i.e. th
e ap

p
licatio

n
 o

f th
e service in

 real avalan
ch

e 
situ

atio
n

s an
d

 th
e in

d
u

strializatio
n

 o
f th

e d
ro

n
e.
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À
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R
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L’evoluzione della robotica passa in prim
o luogo attraverso 

form
azione e ricerca. Per questo l’U

niversità di B
ologna ha attivato, 

dall’anno accadem
ico 2019/2020, un corso di laurea triennale in 

Ingegneria M
eccatronica e un corso m

agistrale internazionale in 
A

rtificial Intelligence. N
el 2017 i ricercatori dell’ateneo sono riusciti 

a capire in che m
odo afferriam

o un oggetto registrando l’attività 
neurale del cervello a livello della corteccia parietale posteriore: 
questo consentirà a coloro che hanno subito un danno al m

idollo 
spinale di m

uovere un braccio o una m
ano robotica unicam

ente 
attraverso il pensiero.

L’A
lm

a M
ater sta inoltre ottenendo nuovi risultati dopo la 

conclusione, m
olto positiva, del progetto europeo S

H
ER

PA
, che 

oggi diventa A
irB

orne: iniziativa finanziata dall’U
E per l’uso di 

droni nelle operazioni di soccorso alpino. N
ella prim

a fase è stato 
integrato al gruppo di soccorso un drone capace di localizzare 
rapidam

ente i dispersi durante le valanghe: i droni infatti riescono 
a captare le onde elettrom

agnetiche em
esse dalle trasm

ittenti di 
cui gli escursionisti vengono dotati. In questo m

odo le operazioni 
di salvataggio possono avvenire rapidam

ente e lontano da scenari 
operativi difficili. A

irB
orne è ora nella sua fase di sviluppo finale, 

ovvero l’applicazione del servizio in reali situazioni di valanga e 
l’industrializzazione del drone.

2
0

3
BOLOGNA

EMILIA ROMAGNAWWW.UNIBO.IT

UNIVERSITÀ DI BOLOGNA 
ALMA MATER STUDIORUM
9 4 / 1 O O
CENTRI DI RICERCA / ISTRUZIONE
RESEARCH CENTERS /  EDUCATION

S
IC

U
R

E
Z

Z
A



M
arch

e Po
lytech

n
ic U

n
iversity is o

n
e o

f th
e fo

u
n

d
ers o

f th
e 

co
m

p
eten

ce cen
tre A

R
T

E
S

 4.0 (A
d

van
ced

 R
o

b
o

tics an
d

 en
ab

lin
g 

d
ig

ital T
E

ch
n

o
lo

g
ies &

 S
ystem

s 4.0) to
 d

evelo
p

 in
n

ovative 
tech

n
o

lo
g

ies an
d

 p
ro

d
u

cts in
 th

e m
o

st cu
rren

t fi
eld

s o
f sm

art 
in

d
u

stry. In
 ad

d
itio

n
 to

 research
 d

ed
icated

 to
 th

e u
n

d
erw

ater 
ro

b
o

tics, w
ith

 d
evices fo

r d
ata co

llectio
n

 fo
r u

se in
 arch

aeo
lo

g
y 

an
d

 aerial ap
p

licatio
n

s fo
r in

sp
ectio

n
 an

d
 m

o
n

ito
rin

g
, th

e 
U

n
iversity d

evelo
p

s m
easu

rem
en

t system
s fo

r services in 
in

d
u

stry, sm
art cities an

d
 b

u
ilt enviro

n
m

en
t. 

M
any p

ro
jects are aim

ed
 at im

p
rovin

g
 th

e q
u

ality o
f life o

f 
p

eo
p

le w
ith

 ro
b

o
tic assistive so

lu
tio

n
s fo

r th
e m

o
b

ility o
f th

e 
d

isab
led

 an
d

 th
e in

teractio
n

 b
etw

een
 m

an
 an

d
 ro

b
o

t, in
clu

d
in

g 
eW

are (E
arly W

arn
in

g
 A

cco
m

p
an

ies R
o

b
o

tics E
xcellen

ce) fo
r th

e 
assistan

ce o
f p

eo
p

le w
ith

 d
em

en
tia. T

h
e p

ro
ject (A

A
L p

ro
g

ram
) 

d
evelo

p
s an

 eco
system

 th
ro

u
g

h
 tw

o
 tech

n
o

lo
g

ies: o
n

e to 
m

o
n

ito
r th

e lifestyle o
f o

ld
er p

eo
p

le (S
en

sara S
en

io
r Lifestyle 

S
ystem

) an
d

 o
n

e fo
r so

cial ro
b

o
tics (T

inyb
o

t). T
h

e fi
rst co

n
sists 

o
f sen

so
rs th

at can
 b

e in
stalled

 at h
o

m
e th

at co
llect d

ata ab
o

u
t 

w
h

at h
ap

p
en

s b
y trackin

g
 p

eo
p

le’s h
ab

its, th
e seco

n
d

 co
n

sists o
f 

ro
b

o
ts th

at in
teract w

ith
 p

eo
p

le g
ivin

g
 th

em
 tip

s, d
irectio

n
s an

d 
sen

so
ry stim

u
li.
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L’U
n

iversità Po
litecn

ica d
elle M

arch
e è tra i fo

n
d

ato
ri d

el cen
tro 

d
i co

m
p

eten
za A

R
T

E
S

 4.0 (A
d

van
ced

 R
o

b
o

tics an
d

 en
ab

lin
g 

d
ig

ital T
E

ch
n

o
lo

g
ies &

 S
ystem

s 4.0) p
er svilu

p
p

are tecn
o

lo
g

ie 
e p

ro
d

o
tti in

n
ovativi n

ei cam
p

i p
iù

 attu
ali d

ell’in
d

u
stria 

in
tellig

en
te. O

ltre alle ricerch
e d

ed
icate alla ro

b
o

tica su
b

acq
u

ea, 
co

n
 d

isp
o

sitivi p
er la racco

lta d
ati d

a u
tilizzare in

 am
b

ito 
arch

eo
lo

g
ico

 e a q
u

ella aerea, p
er ap

p
licazio

n
i d

i isp
ezio

n
e e 

m
o

n
ito

rag
g

io
, l’U

n
iversità svilu

p
p

a sistem
i d

i m
isu

ra p
er servizi 

n
ell’am

b
ito

 in
d

u
striale, sm

art cities ed
 am

b
ien

te co
stru

ito
. 

M
o

ltep
lici so

n
o

 i p
ro

g
etti co

n
 lo

 sco
p

o
 d

i m
ig

lio
rare la q

u
alità 

d
ella vita d

elle p
erso

n
e co

n
 so

lu
zio

n
i ro

b
o

tich
e assistive p

er 
l’au

silio
 alla m

o
b

ilità d
i p

erso
n

e d
isab

ili e l’in
terazio

n
e tra u

o
m

o 
e ro

b
o

t, tra cu
i eW

are (E
arly W

arn
in

g
 A

cco
m

p
an

ies R
o

b
o

tics 
E

xcellen
ce) p

er l’assisten
za d

i p
erso

n
e affette d

a d
em

en
za. Il 

p
ro

g
etto

 (p
ro

g
ram

m
a A

A
L) svilu

p
p

a u
n

 eco
sistem

a attraverso 
d

u
e tecn

o
lo

g
ie: u

n
a p

er m
o

n
ito

rare lo
 stile d

i vita d
i p

erso
n

e 
an

zian
e (S

en
sara S

en
io

r Lifestyle S
ystem

) e u
n

a d
i ro

b
o

tica 
so

ciale (T
inyb

o
t): la p

rim
a è rap

p
resen

tata d
a sen

so
ri in

stallab
ili 

in
 casa ch

e racco
lg

o
n

o
 d

ati su
 co

sa accad
e rico

stru
en

d
o

 le 
ab

itu
d

in
i d

elle p
erso

n
e, la seco

n
d

a si co
m

p
o

n
e invece d

i ro
b

o
t 

ch
e in

terag
isco

n
o

 co
n

 le p
erso

n
e d

an
d

o
 lo

ro
 su

g
g

erim
en

ti, 
in

d
icazio

n
i e stim

o
li sen

so
riali.
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Investin
g

 in
 research

 an
d

 d
evelo

p
m

en
t is th

e o
n

ly w
ay to

 create 
in

n
ovatio

n
, as d

em
o

n
strated

 b
y th

e h
isto

ry o
f Valu

eB
io

tech
; 

a startu
p

 fo
u

n
d

ed
 in

 2012 b
y D

r A
n

to
n

ello
 Fo

rg
io

n
e, su

rg
eo

n 
sp

ecialized
 in

 m
in

im
ally invasive p

ro
ced

u
res at th

e N
ig

u
ard

a C
à 

G
ran

d
a H

o
sp

ital in
 M

ilan
. T

h
e co

m
p

any w
as created

 to
 d

evelo
p 

a ro
b

o
tic su

rg
ical d

evice cap
ab

le o
f o

p
eratin

g
 w

ith
o

u
t leavin

g 
visib

le scars. It is called
 M

.I.L.A
.N

.O
. (M

in
im

al Invasive Lig
h

t 
A

u
to

m
atic N

atu
ral O

rifi
ce R

o
b

o
t) an

d
 vo

w
s to

 revo
lu

tio
n

ize 
ro

b
o

tic su
rg

ery. It is so
 sm

all th
at it can

 co
m

p
letely fi

t in
to

 th
e 

p
atien

t’s ab
d

o
m

en
, in

 lap
aro

sco
p

y o
r th

ro
u

g
h

 a n
atu

ral o
rifi

ce. 
It featu

res h
ig

h
-d

efi
n

itio
n

 3D
 cam

eras an
d

 can
 au

to
n

o
m

o
u

sly 
ch

an
g

e th
e to

o
l it u

ses, w
h

ile alw
ays rem

ain
in

g
 u

n
d

er th
e d

irect 
co

n
tro

l o
f th

e su
rg

eo
n

. 

S
in

ce it is en
tirely d

ifferen
t fro

m
 any d

evice in
 u

se, each
 p

iece 
h

as b
een

 m
ad

e fro
m

 scratch
. T

h
e aim

 is to
 o

ffer a reliab
le an

d 
eco

n
o

m
ical in

stru
m

en
t, w

h
ich

 in
creases th

e q
u

ality o
f th

e 
p

ro
ced

u
res m

akin
g

 th
e p

atien
ts’ recovery faster. W

in
n

er o
f 

th
e Leo

n
ard

o
 Prize aw

ard
ed

 b
y th

e Presid
en

t o
f th

e R
ep

u
b

lic, 
Valu

eB
io

tech
 received

 2 m
illio

n
 eu

ro
s in

 fu
n

d
in

g
; o

n
e o

f w
h

ich 
fro

m
 th

e G
overn

m
en

t o
f Israel, w

h
ich

 asked
 th

e co
m

p
any to 

m
ove its lab

o
rato

ries to
 Tel A

viv w
h

ere it co
n

tin
u

es to
 d

evelo
p 

th
e p

ro
to

typ
e.

V
A

~
L

U
E

B
IO

~
T

E
C

H

2
0

6

H
E

A
L

T
H

S
T

O
R

I
A

 
N

°
9

6

2
0

7

Investire in ricerca e sviluppo è l’unica strada per creare 
innovazione, com

e dim
ostra la storia di ValueB

iotech, startup 
fondata nel 2012 dal D

ott. A
ntonello Forgione, chirurgo esperto 

di interventi m
ini-invasivi presso l’O

spedale N
iguarda C

à G
randa 

di M
ilano. L’azienda è nata per sviluppare un dispositivo robotico 

chirurgico in grado di operare senza lasciare cicatrici visibili. S
i 

chiam
a M

.I.L.A
.N

.O
. (M

inim
al Invasive Light A

utom
atic N

atural 
O

rifice R
obot) e prom

ette di rivoluzionare la chirurgia robotica. 
È talm

ente piccolo da poter entrare com
pletam

ente nell’addom
e 

del paziente, in laparoscopia o utilizzando un orifizio naturale, 
è dotato di telecam

ere 3D
 ad alta definizione e può cam

biare 
autonom

am
ente lo strum

ento che utilizza, pur rim
anendo sem

pre 
sotto il controllo diretto del chirurgo.

Essendo com
pletam

ente diverso da qualsiasi dispositivo in uso, 
ogni pezzo è stato realizzato da zero. Lo scopo è quello di offrire 
uno strum

ento affidabile ed econom
ico, che aum

enti la qualità 
degli interventi rendendo il recupero dei pazienti più veloce. 
V

incitrice del Prem
io Leonardo conferito dal Presidente della 

R
epubblica, ValueB

iotech ha ricevuto un finanziam
ento di 2 m

ilioni 
di euro, di cui 1 dal G

overno di Israele che ha chiesto all’azienda 
di portare i suoi laboratori a Tel A

viv dove continua lo sviluppo del 
prototipo.

MILANO

LOMBARDIAWWW.VALUEBIOTECH.COM

VALUEBIOTECH
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T
h

e effi
cien

cy o
f a ro

b
o

t o
r in

tellig
en

t m
ach

in
e also

 d
ep

en
d

s 
o

n
 th

e q
u

ality o
f its co

m
p

o
n

en
ts; o

n
e o

f th
e m

o
st im

p
o

rtan
t 

is th
e m

ach
in

e visio
n

 system
, w

h
ich

 allo
w

s au
to

m
atic co

n
tro

l 
o

r au
to

m
atio

n
 o

p
eratio

n
s to

 b
e carried

 o
u

t. S
in

ce 1988, V
isio

n 
D

evice h
as b

een
 u

sin
g

 th
e kn

o
w

-h
o

w
 o

f Pao
lo

 R
asch

iato
re 

(fo
u

n
d

er o
f th

e co
m

p
any) to

 create d
ed

icated
 Q

u
ality C

o
n

tro
l an

d 
Flexib

le In
d

u
strial A

u
to

m
atio

n
 system

s, u
sin

g
 th

e tech
n

o
lo

g
ies 

o
f artifi

cial visio
n

, ro
b

o
tics an

d
 d

ata co
llectio

n
. T

h
e su

ccess o
f 

th
e co

m
p

any fro
m

 To
rrevecch

ia Teatin
a (C

H
) can

 b
e m

easu
red

 b
y 

th
e n

am
es o

f so
m

e in
tern

atio
n

al clien
ts, su

ch
 as D

ayco
, D

en
so

, 
D

u
cati, Ferrari, M

. M
arelli, FC

A
, S

K
F. 

V
isio

n
 D

evice h
as created

 fo
r th

e fo
o

d
 in

d
u

stry a u
n

iq
u

e 
reco

g
n

itio
n

 system
 fo

r lo
n

g
 p

asta. T
h

e co
m

p
any fo

cu
ses o

n
 th

e 
d

evelo
p

m
en

t o
f visio

n
 system

s fo
r p

ro
d

u
ctio

n
 co

n
tro

l, allo
w

in
g 

its clien
ts to

 sp
eed

 u
p

 p
ro

d
u

ctio
n

 an
d

 m
in

im
ize erro

rs an
d

 co
sts, 

d
etectin

g
 any d

efects, in
sp

ectin
g

 u
p

 to
 90,000 co

m
p

o
n

en
ts 

in
 ju

st o
n

e h
o

u
r. V

isio
n

 D
evice fo

llo
w

s th
e clien

t in
 all p

h
ases 

o
f p

ro
d

u
ct d

evelo
p

m
en

t, fro
m

 tailo
r-m

ad
e d

esig
n

 to
 facto

ry 
in

stallatio
n

, train
in

g
 th

e staff o
n

 th
e u

se o
f th

e m
ach

in
es an

d 
en

su
rin

g
 co

n
tin

u
o

u
s assistan

ce.

2
0

8 V
I~

S
IO

N
 

D
E

V
I~

C
E

A
U

T
O

M
A

T
IO

N

S
T

O
R

I
A

 
N

°
9

7

2
0

9

L’effi
cien

za d
i u

n
 ro

b
o

t o
 d

i u
n

a m
acch

in
a in

tellig
en

te d
ip

en
d

e 
an

ch
e e so

p
rattu

tto
 d

alla q
u

alità d
ei co

m
p

o
n

en
ti u

tilizzati: u
n

o 
d

ei p
iù

 im
p

o
rtan

ti è il sistem
a d

i visio
n

e artifi
ciale, ch

e co
n

sen
te 

d
i co

m
p

iere in
 m

o
d

o
 au

to
m

atico
 o

p
erazio

n
i d

i co
n

tro
llo

 o 
au

to
m

azio
n

e. V
isio

n
 D

evice d
al 1988 m

ette a fru
tto

 il kn
o

w
-h

o
w

 
d

ell’in
g

. Pao
lo

 R
asch

iato
re (fo

n
d

ato
re d

ell’azien
d

a) crean
d

o 
sistem

i d
ed

icati d
i C

o
n

tro
llo

 Q
u

alità e d
i A

u
to

m
azio

n
e In

d
u

striale 
Flessib

ile, u
tilizzan

d
o

 le tecn
o

lo
g

ie d
ella visio

n
e artifi

ciale, 
ro

b
o

tica ed
 acq

u
isizio

n
e d

ati. Il su
ccesso

 d
ell’im

p
resa d

i 
To

rrevecch
ia Teatin

a (C
H

) si p
u

ò
 m

isu
rare g

ià d
ai n

o
m

i d
i alcu

n
i 

clien
ti in

tern
azio

n
ali, co

m
e D

ayco
, D

en
so

, D
u

cati, Ferrari, M
. 

M
arelli, FC

A
, S

K
F. 

In
 p

artico
lare, p

er l’ag
ro

alim
en

tare V
isio

n
 D

evice h
a creato

 u
n 

sistem
a d

i rico
n

o
scim

en
to

 p
er la p

asta lu
n

ga in
 m

ovim
en

to
, 

u
n

ico
 n

el su
o

 g
en

ere: l’azien
d

a in
fatti si co

n
cen

tra su
llo 

svilu
p

p
o

 d
i sistem

i d
i visio

n
e p

er il co
n

tro
llo

 d
ella p

ro
d

u
zio

n
e, 

co
n

sen
ten

d
o

 ai p
ro

p
ri clien

ti d
i accelerare la p

ro
d

u
zio

n
e 

e m
in

im
izzare g

li erro
ri e i relativi co

sti, rilevan
d

o
 o

g
n

i 
even

tu
ale d

ifetto
, isp

ezio
n

an
d

o
 fi

n
o

 a 90.000 co
m

p
o

n
en

ti in 
u

n’o
ra so

ltan
to

. V
isio

n
 D

evice seg
u

e il clien
te in

 tu
tte le fasi 

d
i realizzazio

n
e d

el p
ro

d
o

tto
, d

alla p
ro

g
ettazio

n
e tailo

r m
ad

e 
fi

n
o

 all’in
stallazio

n
e in

 fab
b

rica, fo
rm

an
d

o
 il p

erso
n

ale ad
d

etto 
su

ll’u
tilizzo

 d
ei m

acch
in

ari e garan
ten

d
o

 u
n’assisten

za co
n

tin
u

a. 

TORREVECCHIA TEATINA (CH)

ABRUZZOWWW.VISIONDEVICE.COM
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T
h

o
se w

h
o

 h
ave su

ffered
 trau

m
a kn

o
w

 w
ell h

o
w

 lo
n

g
 an

d
 tirin

g 
reh

ab
ilitatio

n
 can

 b
e, an

d
 h

o
w

 o
ften

 it is m
ad

e u
p

 o
f m

ovem
en

ts 
th

at n
eed

 to
 b

e rep
eated

 in
 th

e sam
e w

ay. A
LE

x is th
e ro

b
o

tic 
“p

hysio
th

erap
ist” d

evelo
p

ed
 to

 su
p

p
o

rt th
e w

o
rk o

f h
ealth

care 
p

ro
fessio

n
als an

d
 p

atien
ts. A

LE
x w

as b
o

rn
 in

 th
e W

earab
le 

R
o

b
o

tics lab
o

rato
ries, a sp

in
-o

ff o
f th

e S
an

t’A
n

n
a S

ch
o

o
l o

f 
A

d
van

ced
 S

tu
d

ies o
f P

isa to
 su

p
p

o
rt u

p
p

er lim
b

 reh
ab

ilitatio
n

, 
in

 p
articu

lar o
f p

atien
ts affected

 b
y stro

ke o
r o

th
er n

eu
ro

lo
g

ical 
d

iseases. T
h

e system
 b

eco
m

es an
 exten

sio
n

 o
f th

e p
ractitio

n
er: 

th
e th

erap
ist d

eterm
in

es th
e typ

e an
d

 in
ten

sity o
f m

ovem
en

t 
th

at th
e p

atien
t m

u
st m

ake, ad
ju

stin
g

 each
 axis o

f th
e ro

b
o

t, 
cu

sto
m

izin
g

 th
e th

erap
y. 

T
h

e arm
 g

u
id

es th
e p

atien
t’s m

ovem
en

t allo
w

in
g

 h
im

 to 
rep

ro
d

u
ce everyd

ay activities, also
 th

ro
u

g
h

 gam
es an

d
 virtu

al 
reality. B

y d
etectin

g
 even

 th
e slig

h
test h

in
t o

f m
ovem

en
t, 

A
LE

x p
rovid

es assistan
ce th

at varies acco
rd

in
g

 to
 th

e n
eed

s 
o

f th
e p

atien
t. T

h
e co

m
p

any fro
m

 S
an

 G
iu

lian
o

 Term
e (P

I) is 
p

articip
atin

g
 in

 th
e “W

earab
le W

alker” p
ro

ject fo
r th

e creatio
n 

o
f a p

ro
to

typ
e o

f a w
earab

le ro
b

o
tic d

evice fo
r th

e lo
w

er lim
b

s, 
u

sefu
l fo

r p
eo

p
le w

ith
 w

alkin
g

 d
iffi

cu
lties. T

h
e system

 w
ill 

featu
res a cen

tral b
o

d
y co

n
sistin

g
 o

f a b
ackp

ack an
d

 tw
o

 leg
s 

cap
ab

le o
f rep

ro
d

u
cin

g
 real m

ovem
en

ts, w
ill b

e less b
u

lky th
an 

o
th

er system
s, eq

u
ip

p
ed

 w
ith

 co
n

tro
l sen

so
rs an

d
 cap

ab
le o

f 
w

id
e m

ovem
en

ts.

2
10 W

E
A

~
R

A
B

L
E

 
R

O
B

O
~

T
IC

S

H
E

A
L

T
H

S
T

O
R

I
A

 
N

°
9

8

2
11

C
h

i h
a su

b
ito

 u
n

 trau
m

a sa b
en

e q
u

an
to

 p
o

ssa essere lu
n

ga e 
fatico

sa la riab
ilitazio

n
e, fatta sp

esso
 d

i m
ovim

en
ti d

a rip
etere 

sem
p

re u
g

u
ali. A

LE
x è il “fisio

terap
ista” ro

b
o

tico
 svilu

p
p

ato 
p

er so
sten

ere il lavo
ro

 d
i o

p
erato

ri san
itari e p

azien
ti. N

asce 
n

ei lab
o

rato
ri d

i W
earab

le R
o

b
o

tics, sp
in

-o
ff d

ella S
cu

o
la 

S
u

p
erio

re S
an

t’A
n

n
a d

i P
isa p

er su
p

p
o

rtare la riab
ilitazio

n
e 

d
eg

li arti su
p

erio
ri, in

 p
artico

lare d
i p

azien
ti co

lp
iti d

a ictu
s 

o
 altre m

alattie n
eu

ro
lo

g
ich

e. Il sistem
a n

o
n

 si so
stitu

isce 
all’o

p
erato

re m
a n

e d
iven

ta l’esten
sio

n
e: il terap

ista d
eterm

in
a 

il tip
o

 e l’in
ten

sità d
i m

ovim
en

to
 ch

e il p
azien

te d
eve effettu

are, 
reg

o
lan

d
o

 o
g

n
i asse d

el ro
b

o
t, p

erso
n

alizzan
d

o
 la terap

ia. 

Il b
raccio

 acco
m

p
ag

n
a il m

ovim
en

to
 d

el p
azien

te 
co

n
sen

ten
d

o
g

li d
i rip

ro
d

u
rre le azio

n
i q

u
o

tid
ian

e, an
ch

e 
attraverso

 g
io

ch
i e realtà virtu

ale. R
ilevan

d
o

 le in
ten

zio
n

i an
ch

e 
so

lo
 accen

n
ate d

i m
ovim

en
to

, A
LE

x fo
rn

isce u
n’assisten

za 
variab

ile in
 b

ase alle esig
en

ze d
ei p

azien
ti. L’azien

d
a d

i S
an 

G
iu

lian
o

 Term
e (P

I) p
artecip

a al p
ro

g
etto

 “W
earab

le W
alker” 

p
er la realizzazio

n
e d

i u
n

 p
ro

to
tip

o
 d

i d
isp

o
sitivo

 ro
b

o
tico 

p
er arti in

ferio
ri in

d
o

ssab
ile, u

tile a so
g

g
etti co

n
 p

ro
b

lem
i d

i 
d

eam
b

u
lazio

n
e. Il sistem

a avrà u
n

 co
rp

o
 cen

trale co
stitu

ito
 d

a 
u

n
o

 zain
o

 e d
u

e gam
b

e in
 g

rad
o

 d
i rip

ro
d

u
rre m

ovim
en

ti reali, 
sarà m

en
o

 in
g

o
m

b
ran

te d
i altri sistem

i, d
o

tato
 d

i sen
so

ristica d
i 

co
n

tro
llo

 e cap
ace d

i m
ovim

en
ti m

o
lto

 am
p

i.

SAN GIULIANO TERME (PI) 
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It’s called
 Yap

e an
d

 in
 2019 it w

o
n

 th
e G

erm
an

 D
esig

n
 A

w
ard

, o
n

e 
o

f th
e m

o
st im

p
o

rtan
t in

tern
atio

n
al d

esig
n

 aw
ard

s. N
o

w
 an

 ico
n 

o
f M

ad
e in

 Italy h
i-tech

, Yap
e (Yo

u
r A

u
to

n
o

m
o

u
s Po

ny E
xp

ress) 
is an

 au
to

n
o

m
o

u
s g

u
id

ed
 ro

b
o

t su
itab

le fo
r last m

ile d
eliveries 

in
 th

e city, d
esig

n
ed

 an
d

 d
evelo

p
ed

 b
y E

-N
ovia, th

e E
n

terp
rise 

Facto
ry in

 M
ilan

. T
h

e co
m

p
any is a talen

t sco
u

t fo
r tech

n
o

lo
g

ical 
id

eas: it lo
o

ks fo
r th

em
, tran

sfo
rm

s th
em

 in
to

 p
ro

d
u

cts an
d 

creates n
ew

 co
m

p
an

ies th
at can

 stan
d

 o
n

 th
e m

arket. In
clu

d
ed 

b
y th

e Fin
an

cial T
im

es am
o

n
g

 th
e th

o
u

san
d

 fastest-g
ro

w
in

g 
co

m
p

an
ies, it started

 30 en
trep

ren
eu

rial p
ro

jects an
d

 in
 2018 

g
en

erated
 8.4 m

illio
n

 eu
ro

s in
 reven

u
e. 

Yap
e is a ro

b
o

t th
at d

elivers g
o

o
d

s at h
o

m
e. O

n
 tw

o
 w

h
eels, it 

can
 m

ove o
n
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S
i chiam

a Yape e nel 2019 ha vinto il G
erm

an D
esign A

w
ard, 

uno dei riconoscim
enti internazionali più im

portanti nel design. 
D

iventato icona dell’hi tech m
ade in Italy, Yape (Your A

utonom
ous 

Pony Express) è un robot a guida autonom
a ideale per le 

consegne dell’ultim
o m

iglio in città, ideato e m
esso a punto da 

E-N
ovia, la Fabbrica di Im

prese, a M
ilano. L’azienda è un talent 

scout di idee tecnologiche: le cerca, le trasform
a in prodotto e 

crea nuove im
prese che possano stare sul m

ercato. Inserita dal 
Financial T

im
es tra le m

ille aziende cresciute più velocem
ente, ha 

generato 30 progetti im
prenditoriali e nel 2018 ha realizzato 8,4 

m
ln € di ricavi. 

Yape è il robot che consegna le m
erci a dom

icilio. S
u due ruote, 

è in grado di spostarsi sui m
arciapiedi a 6 km

/h e sulle piste 
ciclabili fino a 20 km

/h. Le telecam
ere e i sensori di cui è dotato 

gli consentono di capire dove si trova eludendo gli ostacoli e di 
riconoscere i volti di m

ittenti e destinatari, evitando che estranei 
possano prelevare la m

erce. Interfacciandosi con i sensori 
collocati in città, m

onitora il percorso nei dettagli, costruendo una 
m

appa dove raccoglie inform
azioni utili, com

presa la presenza 
di buche. In fase di sperim

entazione in Italia, Yape è approdato 
anche in G

iappone dove ha svolto alcuni test di consegna m
erci in 

accordo con il servizio postale locale e all’aeroporto di Francoforte 
dove accom

pagna i viaggiatori al gate.

MILANO

LOMBARDIAWWW.YAPEMOBILITY.IT

YAPE
9 9 / 1 O O

IMPRESE
COMPANIES

L
O

G
IS

T
IC

A



Zucchetti Centro Sistemi (ZCS) is a company which has been 
awarded many innovation prizes, one of them being the 
Innovation Prize, established by the Presidency of the Council 
of Ministers. Such a world-class curriculum was not created by 
chance. It is the result of the commitment of many people and 
the farsightedness of entrepreneur Fabrizio Bernini, who in 2017 
was appointed Knight of the Republic. In 1985 Bernini founded 
this company in Terranuova Bracciolini (AR), which today has a 
turnover of 80 million euros and exports to 55 countries around 
the world. The company was born for the design of management 
software, has developed in the field of mechatronics and 
currently consists of five business units (Automation, Healthcare, 
Green Innovation, Robotics, Software), supported by the 
“Laboratorio delle Idee” born in 2005, where new projects are 
created. 

Ambrogio and NEMH2O, two small robots designed to assist 
man in cleaning operations, are born from the forge of ZCS. 
Ambrogio is an autonomous lawnmower robot, which takes care 
of the garden, saving time and contributing to environmental 
sustainability, programmed and controlled through a 
smartphone app. NEMH2O is a robot able to clean swimming 
pools moving both on the bottom and the walls in safety. The 
robot has sensors that optimize the movements, is programmed 
through an app, is wireless, and is equipped with independent 
in-water by induction recharge.
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Zucchetti Centro Sistemi (ZCS) è un’azienda che di premi per 
l’innovazione ne ha ricevuti tanti, uno tra tutti il Premio dei 
Premi per l’Innovazione, istituito dalla Presidenza del Consiglio 
dei Ministri. Un curriculum tanto iridato non nasce per caso: 
è frutto dell’impegno di tante persone e della lungimiranza di 
un imprenditore, Fabrizio Bernini che nel 2017 è stato anche 
nominato Cavaliere della Repubblica. Nel 1985 Bernini fonda 
a Terranuova Bracciolini (AR) questa azienda che oggi conta 
80 milioni di fatturato ed esportazioni in 55 Paesi del mondo. 
Nata per la progettazione di software gestionali, l’impresa si 
è sviluppata nel campo della meccatronica e si compone al 
momento di 5 unità di business (Automation, Healthcare, Green 
Innovation, Robotics, Software), supportate dal “Laboratorio 
delle Idee” nato nel 2005, dove nascono i nuovi progetti. 

Dalla fucina di ZCS prendono vita Ambrogio e NEMH2O, due 
piccoli robot pensati per supportare l’uomo in operazioni di 
pulizia. Ambrogio è un robot tagliaerba autonomo, che si prende 
cura del giardino facendo risparmiare tempo e contribuendo 
alla sostenibilità ambientale, programmabile e controllabile 
attraverso un’app per smartphone. NEMH2O è un robot in grado 
di pulire piscine muovendosi sia sul fondo che sulle pareti 
in sicurezza, con sensori che ne ottimizzano gli spostamenti, 
programmabile con app, senza fili, con ricarica autonoma in 
acqua per induzione.
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10 0  I TA L I A N  R O B O T I C S  &  A U T O M AT I O N  S T O R I E S

 AEROSPAZIO: Argotec | ASI - Agenzia Spaziale Italiana | IIS 

Sansi Leonardi Volta | Istituto d’Istruzione Superiore Avogadro | 

Leonardo | Università del Salento |  AGRICOLTURA: Demur | 

Università degli Studi Roma Tre |  AUTOMAZIONE: Alumotion 

| AutomationWare | BM Group Polytec | BNP | Bonfiglioli | CMA 

ROBOTICS | COMAU | Cosberg | Danieli Telerobot Labs | Datalogic 

| Egicon | Fameccanica | Gaiotto Automation | IMA | Inventio 

| IUVO | Loccioni | Prima Industrie | qbrobotics | Roboticom | 

Robox | Smart Robots | Springa | STMicroelectronics | Tiesse 

Robot | Vision Device |  AUTOMOTIVE: Italdesign | Roboteco 

Italargon |  DIVULGAZIONE: Fondazione Mondo Digitale | I-RIM 

| OFpassiON | Scuola di Robotica | SIRI - Associazione Italiana 

di Robotica e Automazione | UCIMU-SISTEMI PER PRODURRE |

 DOMOTICA: Zucchetti Centro Sistemi |  EDUTAINMENT E 

SPORT: Maker Faire Rome | Makr Shakr | Robotech | Sapienza 

Università di Roma | Stripes Cooperativa Sociale | Università 

degli Studi di Milano Bicocca |  LOGISTICA: Elettric80 | Rollon 

| Scaglia INDEVA | TactileRobots | Università degli Studi della 

Campania Luigi Vanvitelli | Università degli Studi di Roma Tor 

Vergata | Yape |  NURSING/ASSISTENZA: Mediate | Università 

degli Studi di Genova |  RICERCA: Centro Ricerche E. Piaggio - 

Università di Pisa | CNR | Co-Robotics | ENEA | IIT | Politecnico di 

Bari | Politecnico di Torino | Scuola Superiore Sant’Anna | Università 

degli Studi della Basilicata | Università degli Studi di Cassino e del 

Lazio Meridionale | Università degli Studi di Catania | Università 

degli Studi di Modena e Reggio Emilia | Università degli Studi di 

Napoli Federico II | Università degli Studi di Padova | Università 

degli Studi di Pavia | Università degli Studi di Salerno | Università 

degli Studi di Sassari | Università degli Studi di Siena | Università 

Politecnica delle Marche |  SALUTE: ABzero | BionIT Labs | ddp 

studio | Elastico Disegno | Era Endoscopy | Inail | Khymeia | Masmec 

| Medical Microinstruments | Movendo Technology | Politecnico 

di Milano | Prensilia | Università Campus Bio-Medico di Roma | 

Università degli Studi di Brescia | Università degli Studi di Torino | 

Università degli Studi di Verona | ValueBiotech | Wearable Robotics 

|  SICUREZZA: Aslatech | MDM Team | NuZoo Robotics | Università 

degli Studi di Firenze | Università di Bologna Alma Mater Studiorum 
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